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MotorDriver
电机驱动器要求的4大要点

具有丰富的内部保护功能，如保护IC不受异常电压及电流影响、防止因电源电压降低而引发误
动作等等。搭载了在电机启动、强制停止、堵转等时控制电机电流的电流限制功能。还设置了向
外部主处理器等输出故障状态的功能引脚，进一步加强了安全性。

针对电机运行时的噪声、振动，为实现驱动波形的优化，罗姆有DC无刷电机驱动
器的更佳通电幅度技术(120度、正弦波)、风扇电机驱动器的软启动技术、步进电
机驱动器的电流衰减方式(DECAY技术)等对策，可根据各领域的用途选择最适合
各种电机磁性电路的通电驱动技术。

为了进一步降低电机的功耗，我们在坚持不懈地开发效率更高、功率更低的功率
元器件以及驱动器技术。利用自动进角调整等功能，在低速旋转到高速旋转的大
范围转速区域内，不断地追求高效率、低功耗。

罗姆将继续提供方案，将电机的高效率驱动控制算法尽可能硬件化，以便于电机技术人员
轻松使用。例如，提供无位置传感器控制技术、电机数字旋转控制技术、执行机构要求的高
精度定位控制技术等。尽可能考虑系列产品间的兼容性，思考电机开发过程中即使变更负
载规格范围也无需变更电机驱动控制电路板图案的封装引脚设计，努力提高便利性。
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■ 高可靠性

■ 低功耗、高效率

■ 静音、低振动

■ 控制、便利性
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步进电机驱动器步进电机驱动器

单相DC无刷电机驱动器单相DC无刷电机驱动器

三相DC无刷电机驱动器

DC有刷电机驱动器

▶P.27▶P.25 ▶P.26 ▶P.31 ▶P.33

▶P.11

▶P.13

▶P.17

▶P.15

▶P.17

▶P.15

▶P.17

栅极驱动器＋功率元器件

步进电机驱动器

单相DC无刷电机驱动器

三相DC无刷电机驱动器

DC有刷电机驱动器 ▶P.09

▶P.11

▶P.13

▶P.21

▶P.20

▶P.19高电压三相 DC无刷电机驱动器

IPM(智能功率模块)

功率元器件 ▶P.21

车载用电机驱动器分流电阻器 解决方案板 低电压驱动DC电机驱动器 应用选型
介绍满足车载用
可靠性的罗姆驱动器
･DC有刷电机驱动器
･步进电机驱动器
･三相DC无刷电机驱动器
･三相栅极驱动器

介绍电机驱动系统使用的电机驱动电流检测用分流
电阻器

介绍包含了控制器、
MOSFET、电源的解
决方案板

介绍用于相机等镜头驱
动器等低电压用电机驱
动器

介绍从空调、洗衣机等白色
家电到AGV(自动搬运机)、
电动工具等各种整机的电
机驱动器使用示例

用途电压 电机驱动器

0.8A

0.7A

0.9A
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电机驱动器选型图
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电机驱动器选型图



DC有刷电机驱动器
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型号前小图标相同的产品引脚兼容。在＠小图标后标示峰值输出电流。

1ch有刷电机驱动器 2ch有刷电机驱动器 车载用有刷电机驱动器

▶P.27(车载用)▶P.09

型号前小图标相同的产品功能兼容。在＠小图标后标示驱动方式。
CLK-IN PARA-IN 可选择CLK-IN/PARA-IN 车载用

▶P.27(车载用)▶P.11步进电机驱动器

输
出
电
流

(A
)

输
出
电
流

(A
)

电机驱动电源电压(V) 电机驱动电源电压(V)

BD63730EFV@1/4step驱动

BD63860EFV@1/8step驱动

BD63524AEFV@1/4, 1/8step驱动

▼BD63525AEFV@1/4, 1/16step驱动

●BD63620AEFV@1/4step驱动

＊BD6389FM@1/4step驱动

＊BD6387EFV@1/4step驱动

▼BD63520AEFV@1/4, 1/16step驱动

　BD63725BEFV@1/4step驱动

　BD63740FM@1/16step驱动

　BD63731EFV@1/16step驱动

　BD63720AEFV@1/4step驱动

★BD63920MUV@1/4, 1/8, 1/16step驱动

BD68620EFV@1/4step驱动

■BD68720EFV@1/4step驱动

▲BD63521EFV@1/8, 1/16step驱动

　BD63715AEFV@1/4step驱动

■BD68715EFV@1/4step驱动

   BD63960EFV@1/2step驱动

BD60223FP@1/4, 1/16step驱动

 　BD6425EFV@1/4step驱动

＊BD6385EFV@1/4step驱动

○BD6381EFV@1/2step驱动

　 BD63800MUF-C@1/32step驱动

　BD6423EFV@1/4step驱动

BD6422EFV@1/4step驱动

BD68610EFV@1/4step驱动

　 ●BD63610AEFV@1/4step驱动

　BD63710AEFV@1/4step驱动

BD63801EFV@1/2step驱动

○BD6382EFV@1/2step驱动

○BD6380EFV@1/2step驱动

■BD68710EFV@1/4step驱动

★BD63910MUV@1/4, 1/8, 1/16step驱动

＊BD6383EFV@1/4step驱动

▼BD63510AEFV@1/4, 1/16step驱动

▲BD63511EFV@1/8, 1/16step驱动

　BD63940EFV@1/2step驱动
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BD62321HFP

BD16912EFV-C

★BD63130AFM@IO-peak=5.0A 

★BD63150AFM@IO-peak=6.0A 

BD64220EFV@IO-peak=2.5A 

BD16950EFV-C

●BD6232FP/▼BD6232HFP 

BD6237FM 

●BD6222FP/▼BD6222HFP 

BD62130AEFJ@IO-peak=4.0A

BD62220AEFV@IO-peak=2.8A

BD62221MUV@Io-peak=3.0A

＊BD62120AEFJ@IO-peak=3.0A

●BD6212FP/▼BD6212HFP

BD65496MUV@IO-peak=5.0A

BD63573MUV@IO-peak=3.2A

BD63576NUX@IO-peak=3.2A

BD65491FV@IO-peak=4.0A

BD6236FM/BD6236FP

○BD6231F/▼BD6231HFP

＊BD62110AEFJ@IO-peak=2.0A

　BD62210AEFV@IO-peak=1.5A

○BD6221F 

■BD6226FP

○BD6211F/▼BD6211HFP

BD6736FV@IO-peak=3.2A

BD65494MUV@IO-peak=2.5A

BD63572MUV@IO-peak=2.5A

BD6376GUL

BD63565EFV

BD65492MUV

BD6735FV

○BD6230F

○BD6220F

BD62105AFVM@IO-peak=1.0A

■BD6225FP

○BD6210F/▼BD6210HFP

BD16939AEFV-C

BD16938AEFV-C

3.0

5.0

预驱
动器

2.0

1.2

1.0

0.5

4.0 5.5 6.0 8.0 13.5 16 1910 28 42
125 24

电机驱动器 快速搜索



DC有刷电机驱动器
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单相DC无刷电机驱动器 三相DC无刷电机驱动器

高电压三相DC无刷电机驱动器

在＠小图标后标示速度控制输入信号(DC，PWM，无引脚(无速度控制引脚))，外部信号输出引脚(FG，AL)。
正弦波 BTL PWM软开关 开关

▶P.13

正弦波 150度 120度 车载用 栅极驱动器
在＠小图标后标示 霍尔传感器类型/有无控制(如为无，则不注明)。

电机驱动电源电压(V)

电机驱动电源电压(V)

▶P.29(车载用)▶P.15

正弦波 120度/150度切换 6个输入

▶P.19

输
出
电
流

(A
)

电机驱动电源电压(V)

输
出
电
流

(A
)

输
出
电
流

(A
)

BD61250MUV@DC, PWM/FG, AL

BD69740FV@DC, PWM/AL

BD69730FV@DC, PWM/FG

BD61245EFV@DC, PWM/FG

BD6995FV@DC/FG, AL

BD6971FV@DC, PWM/FG

BD69060GFT@PWM/FG

BD6964F@PWM/AL

BD6961F@PWM/FG

BD69830FV@PWM/FG, AL

BD61243FV@DC, PWM/FG

BD61248NUX@PWM/FG

BD61251FV@PWM/FG

BU6909AGFT@PWM/FG

BU69090NUX@PWM/FG

BH6766FVM@无输入引脚/FG

BD6965NUX@PWM/FG

BD6964FVM@PWM/AL

BD6962FVM@PWM/FG

BD6968FVM@DC, PWM/AL

BD6967FVM@DC, PWM/FG

BD6982FVM@无输入引脚/AL

BD6981FVM@无输入引脚/FG

BM62300MUV@3个霍尔

BM62350MUV@3个霍尔/带控制

BM62351MUV@3个霍尔/带控制

BD63251MUV@1个霍尔

BM64300MUV@3个霍尔

BM64350MUV@3个霍尔/带控制

BM64070MUV@无传感器/带控制

BD63002AMUV@3个霍尔

BD63003MUV@3个霍尔

BD16805FV-M@3个霍尔

BD63030EKV-C@3个霍尔/带控制

BD62017AFS@3个霍尔

BD63007MUV@3个霍尔

BD63001AMUV@3个霍尔

BD67891MUV@6输入栅极驱动器

BD16860AEKV-C@6输入栅极驱动器

BD62018AFS@3个霍尔

BM62380MUV@3个霍尔/带控制

BD63241EFV@1个霍尔

BD63242EFV@无传感器

BD63282EFV@3个霍尔

BD6326ANUX@无传感器

BD67173NUX@无传感器

BD63005AMUV@3个霍尔

BD63035EFV-M@3个霍尔

BD16852EFV-C@无传感器

BD63015EFV@3个霍尔

BD63006MUV@3个霍尔

BM6247FS

BM6244FS

BM6241FS

BM6249FS

BM6246FS

BM6243FS

BM6248FS

BM6245FS

BM6242FS
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单相DC无刷电机驱动器 三相DC无刷电机驱动器

高电压三相DC无刷电机驱动器

在＠小图标后标示速度控制输入信号(DC，PWM，无引脚(无速度控制引脚))，外部信号输出引脚(FG，AL)。
正弦波 BTL PWM软开关 开关

▶P.13

正弦波 150度 120度 车载用 栅极驱动器
在＠小图标后标示 霍尔传感器类型/有无控制(如为无，则不注明)。

电机驱动电源电压(V)

电机驱动电源电压(V)

▶P.29(车载用)▶P.15

正弦波 120度/150度切换 6个输入

▶P.19

输
出
电
流

(A
)

电机驱动电源电压(V)

输
出
电
流

(A
)

输
出
电
流

(A
)

BD61250MUV@DC, PWM/FG, AL

BD69740FV@DC, PWM/AL

BD69730FV@DC, PWM/FG

BD61245EFV@DC, PWM/FG

BD6995FV@DC/FG, AL

BD6971FV@DC, PWM/FG

BD69060GFT@PWM/FG

BD6964F@PWM/AL

BD6961F@PWM/FG

BD69830FV@PWM/FG, AL

BD61243FV@DC, PWM/FG

BD61248NUX@PWM/FG

BD61251FV@PWM/FG

BU6909AGFT@PWM/FG

BU69090NUX@PWM/FG

BH6766FVM@无输入引脚/FG

BD6965NUX@PWM/FG

BD6964FVM@PWM/AL

BD6962FVM@PWM/FG

BD6968FVM@DC, PWM/AL

BD6967FVM@DC, PWM/FG

BD6982FVM@无输入引脚/AL

BD6981FVM@无输入引脚/FG

BM62300MUV@3个霍尔

BM62350MUV@3个霍尔/带控制

BM62351MUV@3个霍尔/带控制

BD63251MUV@1个霍尔

BM64300MUV@3个霍尔

BM64350MUV@3个霍尔/带控制

BM64070MUV@无传感器/带控制

BD63002AMUV@3个霍尔

BD63003MUV@3个霍尔

BD16805FV-M@3个霍尔

BD63030EKV-C@3个霍尔/带控制

BD62017AFS@3个霍尔

BD63007MUV@3个霍尔

BD63001AMUV@3个霍尔

BD67891MUV@6输入栅极驱动器

BD16860AEKV-C@6输入栅极驱动器

BD62018AFS@3个霍尔

BM62380MUV@3个霍尔/带控制

BD63241EFV@1个霍尔

BD63242EFV@无传感器

BD63282EFV@3个霍尔

BD6326ANUX@无传感器

BD67173NUX@无传感器

BD63005AMUV@3个霍尔

BD63035EFV-M@3个霍尔

BD16852EFV-C@无传感器

BD63015EFV@3个霍尔

BD63006MUV@3个霍尔

BM6247FS

BM6244FS

BM6241FS

BM6249FS

BM6246FS

BM6243FS

BM6248FS

BM6245FS

BM6242FS
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BD65491FV, BD65496MUV, BD65494MUV, BD65492MUV, BD63576NUX, BD63572MUV等

罗姆的DC有刷电机驱动器是用H桥驱动有刷电机、搭载正反模式、制动器、PWM驱动等功能的可反转驱动器。作为高效率、高可靠性驱
动器，不仅有适应各种电压、电流、封装的产品，还有引脚兼容的产品。

1A、2A、3A备有相同端子配置产品，在突然变更电流时无
需变更电路板图案，只需换装驱动器即可。

VCC

VREF

0

FIN

RIN

OUT1

OUT2

VREF控制模式(时序图)

1.0

0.8

0.6

0.4

0.2

0 0.2

Input Voltage:VREF/VCC[V] 

S
w

itc
hi

ng
 D

ut
y:

D
[T

on
/T

]

0.4 0.6 0.8 1.0

BD65491FV

BD65496MUV

BD65494MUV

BD65492MUV

BD63576NUX

BD63572MUV

Turn-on/Turn-off时间可4档切换

Turn-on/Turn-off时间可4档切换

3mm×3mm封装(VQFN016V3030)

2ch

1ch、2mm×2mm封装(VSON008X2020)

2ch、3.5ｍｍ×3.5mm封装(VQFN20PV3535)

备注

50

50

60

80

60

45

Turn-off
(ns)(Typ.)

150

150

200

200

240

  45

Turn-on
(ns)(Typ.)

500

500

200

500

500

1,000

逻辑输入频率
(kHz)(Max.)

恒定

PWM

4

5

PROTECTDuty

2
3

M

1 7
8

6

CTRL

VREF

FIN

RIN

OUT1 OUT2
GND

VCC

VCC

DC有刷电机驱动器 产品阵容DC有刷电机驱动器 (车载用途请参照P.27)

通过向VREF引脚施加DC电压，可对输出段进行PWM驱动。
根据施加的DC电压值，输出段PWM动作的负载会发生变化，从而可以控制电
机速度。对于向电机施加的电压控制方法，由于是通过PWM占空比来控制，因
此可实现低功耗。
右图所示为VREF引脚施加电压和输出段开关占空比的关系。
关于开关动作，L侧输出根据占空比，执行相应的开关动作。
(“L”⇔“Hi-Z”)

VREF控制功能（VREFPWM）

备有相同端子配置产品

使用这些型号，可通过缩短开启时间和关闭时间，提高输出段的最大动作频率，适合需要高速驱动的用途。

支持高速驱动

内置限流功能，使用该功能，可限制电机启动时的冲击电
流等。(电流值可根据输出电流检测电阻和向VREF引脚施
加的电压来设定。)使用该功能，还可作为恒流控制步进
电机驱动器使用。

限流功能

BD62110AEFJ
BD62120AEFJ
BD62130AEFJ

型号

1.0［2.0］
2.0［3.0］
3.0［4.0］

输出电流［峰值］
（A）

8.0 to 28.0

电源电压
（V）

・小型封装系列（HTSOP-J8）

BD62210AEFV
BD62220AEFV

型号

1.0［1.5］
2.0［2.8］

输出电流［峰值］
（A）

8.0 to 28.0

电源电压
（V）

・限流功能系列

BD63130AFM
BD63150AFM

型号

3.0［5.0］
5.0［6.0］

输出电流［峰值］
（A）

8.0 to 46.2

电源电压
（V）

・耐高压系列

1A 限流 0.6A限流 0.6A

无限流功能 有限流功能

启动时输出电流波形

Control
控制
便利性

Control
控制
便利性

High
Efficiency

低功耗
高效率

High
Reliability

高可靠性

VREF-Duty特性(VCC=24V)

型号 电源电压
(V)

输出电流(A)
[峰值电流(A)] VREF PWM 限流 输出导通电阻

(Ω) 封装

8.0 to 46.2
8.0 to 46.2
8.0 to 46.2

2.0[2.5*1]
3.0[5.0]
5.0[6.0*1]

ch

2
1
1

HTSSOP-B28
HSOP-M36
HSOP-M36

0.65
0.55
0.3

－
－
－

支持
高速驱动

－
－
－

BD64220EFV
BD63130AFM
BD63150AFM

12V/24V/36V用途

*1:脉宽tw≤1ms、Duty20%的脉冲

型号 电源电压
(V)

输出电流(A)
[峰值电流(A)] VREF PWM 限流 输出导通电阻

(Ω) 封装

8.0 to 28.0
6.0 to 32.0
8.0 to 28.0
6.0 to 32.0
6.0 to 32.0
8.0 to 28.0
6.0 to 32.0
6.0 to 32.0
6.0 to 32.0
6.0 to 32.0
8.0 to 28.0
6.0 to 32.0
8.0 to 28.0
8.0 to 28.0
6.0 to 32.0
8.0 to 28.0

0.5[1.0*1]
0.5
1.0[2.0*1]
1.0 
1.0 
1.0[1.5*1]
1.0 
1.0 
2.0 
2.0 
2.0[3.0*1]
2.0 
2.0[2.8*1]
2.0[3.0]
3.0 
3.0[4.0*1]

ch

1
1
1
1
1
2
2
2
1
1
1
2
2
2
1
1

MSOP8
SOP8
HTSOP-J8
SOP8
HRP7
HTSSOP-B28
HSOP25
HSOP-M28
HSOP25
HRP7
HTSOP-J8
HSOP-M28
HTSSOP-B20
VQFN0325050
HRP7
HTSOP-J8

1.8
1.5
1.8
1.5
1.5
1.9
1.5
1.5
1
1
0.65
1
0.65
0.55
1
0.35

－

－

－

－

－
－
－
－

－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－

支持
高速驱动

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

BD62105AFVM
BD6230F
BD62110AEFJ
BD6231F
BD6231HFP
BD62210AEFV
BD6236FP
BD6236FM
BD6232FP
BD6232HFP
BD62120AEFJ
BD6237FM
BD62220AEFV
BD62221MUV
BD62321HFP
BD62130AEFJ

12V/24V用途

*1:脉宽tw≤1ms、Duty20%的脉冲  

型号 电源电压
(V)

输出电流(A)
[峰值电流(A)] VREF PWM 限流 输出导通电阻

(Ω) 封装

6.0 to 15.0
6.0 to 15.0
6.0 to 15.0
6.0 to 15.0
6.0 to 15.0
6.0 to 15.0

0.5 
0.5 
1.0 
1.0 
2.0 
2.0 

ch

1
2
1
2
1
1

SOP8
HSOP25
SOP8
HSOP25
HSOP25
HRP7

1.5
1.5
1.5
1.5
1
1

－
－
－
－
－
－

支持
高速驱动

－
－
－
－
－
－

BD6220F
BD6225FP
BD6221F
BD6226FP
BD6222FP
BD6222HFP

12V用途

型号 电源电压
(V)

输出电流(A)
[峰值电流(A)] VREF PWM 限流 输出导通电阻

(Ω) 封装

1.8 to 16.0
1.8 to 16.0
1.8 to 16.0
1.8 to 16.0
2.0 to 16.0

1.0 
1.0 
1.2[5.0*1]
1.2[4.0*1]
1.2[3.2*2]

ch

2
2
1
1
1

VQFN024V4040
HTSSOP-B20
VQFN024V4040
SSOP-B16
VSON010V3030

0.9
0.9
0.35
0.35
0.38

－
－
－
－
－

－
－
－
－
－

支持
高速驱动

BD65492MUV
BD63565EFV
BD65496MUV
BD65491FV
BD63573NUV

3.3V/5V/12V用途

*1:脉宽tw=10ms、Duty≤5%的脉冲　*2:脉宽tw=100ms、Duty≤20%的脉冲   

型号 电源电压
(V)

输出电流(A)
[峰值电流(A)] VREF PWM 限流 输出导通电阻

(Ω) 封装

3.0 to 5.5
3.0 to 5.5
3.0 to 5.5
3.0 to 5.5
2.0 to 9.0
2.0 to 9.0
2.0 to 9.0
2.0 to 8.0
2.0 to 9.0
2.0 to 10.0
3.0 to 5.5
3.0 to 5.5

0.5
0.5
1.0 
1.0 
1.0[2.5*1]
1.0 
1.0[3.2*2]
1.0 
1.0[2.5*1]
1.2[3.2*3]
2.0 
2.0 

ch

1
1
1
1
1
1
1
2
2
1
1
1

SOP8
HRP7
SOP8
HRP7
VQFN016V3030
VCSP50L1
SSOP-B20
SSOP-B20
VQFN20PV3535
VSON008X2020
HSOP25
HRP7

1
1
1
1
0.55
0.45
0.35
1
0.4
0.55
0.5
0.5

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

支持
高速驱动

－
－
－
－

－
－

－
－

BD6210F
BD6210HFP
BD6211F
BD6211HFP
BD65494MUV
BD6376GUL
BD6736FV
BD6735FV
BD63572MUV
BD63576NUX
BD6212FP
BD6212HFP

3.3V/5V用途

*1:脉宽tw=100ms、Duty≤10%的脉冲　*2:脉宽tw=100ms　*3:脉宽tw=100ms、Duty＜5%的脉冲     
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BD65491FV, BD65496MUV, BD65494MUV, BD65492MUV, BD63576NUX, BD63572MUV等

罗姆的DC有刷电机驱动器是用H桥驱动有刷电机、搭载正反模式、制动器、PWM驱动等功能的可反转驱动器。作为高效率、高可靠性驱
动器，不仅有适应各种电压、电流、封装的产品，还有引脚兼容的产品。

1A、2A、3A备有相同端子配置产品，在突然变更电流时无
需变更电路板图案，只需换装驱动器即可。

VCC

VREF

0

FIN

RIN

OUT1

OUT2

VREF控制模式(时序图)

1.0

0.8

0.6
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Input Voltage:VREF/VCC[V] 

S
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BD65491FV

BD65496MUV

BD65494MUV

BD65492MUV

BD63576NUX

BD63572MUV

Turn-on/Turn-off时间可4档切换

Turn-on/Turn-off时间可4档切换

3mm×3mm封装(VQFN016V3030)

2ch

1ch、2mm×2mm封装(VSON008X2020)

2ch、3.5ｍｍ×3.5mm封装(VQFN20PV3535)

备注

50

50

60

80

60

45

Turn-off
(ns)(Typ.)

150

150

200

200

240

  45

Turn-on
(ns)(Typ.)

500

500

200

500

500

1,000

逻辑输入频率
(kHz)(Max.)

恒定

PWM

4

5

PROTECTDuty

2
3

M

1 7
8

6

CTRL

VREF

FIN

RIN

OUT1 OUT2
GND

VCC

VCC

DC有刷电机驱动器 产品阵容DC有刷电机驱动器 (车载用途请参照P.27)

通过向VREF引脚施加DC电压，可对输出段进行PWM驱动。
根据施加的DC电压值，输出段PWM动作的负载会发生变化，从而可以控制电
机速度。对于向电机施加的电压控制方法，由于是通过PWM占空比来控制，因
此可实现低功耗。
右图所示为VREF引脚施加电压和输出段开关占空比的关系。
关于开关动作，L侧输出根据占空比，执行相应的开关动作。
(“L”⇔“Hi-Z”)

VREF控制功能（VREFPWM）

备有相同端子配置产品

使用这些型号，可通过缩短开启时间和关闭时间，提高输出段的最大动作频率，适合需要高速驱动的用途。

支持高速驱动

内置限流功能，使用该功能，可限制电机启动时的冲击电
流等。(电流值可根据输出电流检测电阻和向VREF引脚施
加的电压来设定。)使用该功能，还可作为恒流控制步进
电机驱动器使用。

限流功能

BD62110AEFJ
BD62120AEFJ
BD62130AEFJ

型号

1.0［2.0］
2.0［3.0］
3.0［4.0］

输出电流［峰值］
（A）

8.0 to 28.0

电源电压
（V）

・小型封装系列（HTSOP-J8）

BD62210AEFV
BD62220AEFV

型号

1.0［1.5］
2.0［2.8］

输出电流［峰值］
（A）

8.0 to 28.0

电源电压
（V）

・限流功能系列

BD63130AFM
BD63150AFM

型号

3.0［5.0］
5.0［6.0］

输出电流［峰值］
（A）

8.0 to 46.2

电源电压
（V）

・耐高压系列

1A 限流 0.6A限流 0.6A

无限流功能 有限流功能

启动时输出电流波形

Control
控制
便利性

Control
控制
便利性

High
Efficiency

低功耗
高效率

High
Reliability

高可靠性

VREF-Duty特性(VCC=24V)

型号 电源电压
(V)

输出电流(A)
[峰值电流(A)] VREF PWM 限流 输出导通电阻

(Ω) 封装

8.0 to 46.2
8.0 to 46.2
8.0 to 46.2

2.0[2.5*1]
3.0[5.0]
5.0[6.0*1]

ch

2
1
1

HTSSOP-B28
HSOP-M36
HSOP-M36

0.65
0.55
0.3

－
－
－

支持
高速驱动

－
－
－

BD64220EFV
BD63130AFM
BD63150AFM

12V/24V/36V用途

*1:脉宽tw≤1ms、Duty20%的脉冲

型号 电源电压
(V)

输出电流(A)
[峰值电流(A)] VREF PWM 限流 输出导通电阻

(Ω) 封装

8.0 to 28.0
6.0 to 32.0
8.0 to 28.0
6.0 to 32.0
6.0 to 32.0
8.0 to 28.0
6.0 to 32.0
6.0 to 32.0
6.0 to 32.0
6.0 to 32.0
8.0 to 28.0
6.0 to 32.0
8.0 to 28.0
8.0 to 28.0
6.0 to 32.0
8.0 to 28.0

0.5[1.0*1]
0.5
1.0[2.0*1]
1.0 
1.0 
1.0[1.5*1]
1.0 
1.0 
2.0 
2.0 
2.0[3.0*1]
2.0 
2.0[2.8*1]
2.0[3.0]
3.0 
3.0[4.0*1]

ch

1
1
1
1
1
2
2
2
1
1
1
2
2
2
1
1

MSOP8
SOP8
HTSOP-J8
SOP8
HRP7
HTSSOP-B28
HSOP25
HSOP-M28
HSOP25
HRP7
HTSOP-J8
HSOP-M28
HTSSOP-B20
VQFN0325050
HRP7
HTSOP-J8

1.8
1.5
1.8
1.5
1.5
1.9
1.5
1.5
1
1
0.65
1
0.65
0.55
1
0.35

－

－

－

－

－
－
－
－

－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－

－
－

支持
高速驱动

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

BD62105AFVM
BD6230F
BD62110AEFJ
BD6231F
BD6231HFP
BD62210AEFV
BD6236FP
BD6236FM
BD6232FP
BD6232HFP
BD62120AEFJ
BD6237FM
BD62220AEFV
BD62221MUV
BD62321HFP
BD62130AEFJ

12V/24V用途

*1:脉宽tw≤1ms、Duty20%的脉冲  

型号 电源电压
(V)

输出电流(A)
[峰值电流(A)] VREF PWM 限流 输出导通电阻

(Ω) 封装

6.0 to 15.0
6.0 to 15.0
6.0 to 15.0
6.0 to 15.0
6.0 to 15.0
6.0 to 15.0

0.5 
0.5 
1.0 
1.0 
2.0 
2.0 

ch

1
2
1
2
1
1

SOP8
HSOP25
SOP8
HSOP25
HSOP25
HRP7

1.5
1.5
1.5
1.5
1
1

－
－
－
－
－
－

支持
高速驱动

－
－
－
－
－
－

BD6220F
BD6225FP
BD6221F
BD6226FP
BD6222FP
BD6222HFP

12V用途

型号 电源电压
(V)

输出电流(A)
[峰值电流(A)] VREF PWM 限流 输出导通电阻

(Ω) 封装

1.8 to 16.0
1.8 to 16.0
1.8 to 16.0
1.8 to 16.0
2.0 to 16.0

1.0 
1.0 
1.2[5.0*1]
1.2[4.0*1]
1.2[3.2*2]

ch

2
2
1
1
1

VQFN024V4040
HTSSOP-B20
VQFN024V4040
SSOP-B16
VSON010V3030

0.9
0.9
0.35
0.35
0.38

－
－
－
－
－

－
－
－
－
－

支持
高速驱动

BD65492MUV
BD63565EFV
BD65496MUV
BD65491FV
BD63573NUV

3.3V/5V/12V用途

*1:脉宽tw=10ms、Duty≤5%的脉冲　*2:脉宽tw=100ms、Duty≤20%的脉冲   

型号 电源电压
(V)

输出电流(A)
[峰值电流(A)] VREF PWM 限流 输出导通电阻

(Ω) 封装

3.0 to 5.5
3.0 to 5.5
3.0 to 5.5
3.0 to 5.5
2.0 to 9.0
2.0 to 9.0
2.0 to 9.0
2.0 to 8.0
2.0 to 9.0
2.0 to 10.0
3.0 to 5.5
3.0 to 5.5

0.5
0.5
1.0 
1.0 
1.0[2.5*1]
1.0 
1.0[3.2*2]
1.0 
1.0[2.5*1]
1.2[3.2*3]
2.0 
2.0 

ch

1
1
1
1
1
1
1
2
2
1
1
1

SOP8
HRP7
SOP8
HRP7
VQFN016V3030
VCSP50L1
SSOP-B20
SSOP-B20
VQFN20PV3535
VSON008X2020
HSOP25
HRP7

1
1
1
1
0.55
0.45
0.35
1
0.4
0.55
0.5
0.5

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

支持
高速驱动

－
－
－
－

－
－

－
－

BD6210F
BD6210HFP
BD6211F
BD6211HFP
BD65494MUV
BD6376GUL
BD6736FV
BD6735FV
BD63572MUV
BD63576NUX
BD6212FP
BD6212HFP

3.3V/5V用途

*1:脉宽tw=100ms、Duty≤10%的脉冲　*2:脉宽tw=100ms　*3:脉宽tw=100ms、Duty＜5%的脉冲     
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备有相同端子配置产品

MIX DECAY功能

丰富的保护功能
● 向电源引脚施加过电压时，可关闭输出段防止损坏。

(过电压保护)

● 输出引脚的电源短接、地线短接对策(过电流保护)
防止输出引脚在电源、GND短路时不发生损坏。 

备有从1A到3A的5种输出电流的相同端子配
置产品，在突然变更电流时无需变更电路板图
案，只需换装驱动器即可。

电机电流衰减时，电流再生模式(SLOW DECAY、FAST DECAY)会导致电流的
追随性变差，从而产生振动及噪声。为解决此问题，内置了MIX DECAY功能，可
在电流衰减时从外部调整SLOW DECAY和FAST DECAY的比率。

罗姆的步进电机驱动器分为CLK-IN型和PARA-IN型，作为高效率、高可靠性驱动器，
不仅有适应各种电压、电流、接口的丰富产品，还有功能兼容和引脚兼容的产品。

步进电机驱动器 产品阵容

步进电机驱动器 驱动模式

MIX

输
出
电
流

时间

可变更FAST、SLOW的比率

SLOWSLOW

可变可变

FASTFAST

MIX DECAY

电流再生区间

电流衰减方式的切换

兼顾
转矩和
高速性

输
出
电
流 对转矩有利

对高脉冲速率不利

时间

SLOW DECAY

对转矩不利
对高脉冲速率有利

输
出
电
流

时间

FAST DECAY

励磁方式

结构概要
励磁概要

特点

各波形
INA
VREF

VOUT

IOUT

单相励磁 双相励磁
Full Step

1-2相励磁
Half Step

W1-2相励磁
Quarter Step

2W1-2相励磁
Eighth Step

4W1-2相励磁
Sixteenth Step

・转矩小
・振动收敛时间长
・通常不使用

・转矩大
・振动收敛时间短

・步距角1/2倍
・需要控制输出电流

・步距角 1/4倍
・需要控制输出电流

・步距角1/8倍
・需要控制输出电流

・步距角1/16倍
・需要控制输出电流

瞬间检出过电流，
关闭输出段

无过电流
保护电路

有过电流
保护电路

损坏输出
电流

时间

发生
过电流

过电流保护过电压保护

VCC

输出
电压

过电压检测

电流
发生畸变
电流
发生畸变

改善改善
SLOW DECAY

MIX DECAY

MIX DECAY
(比率优化)

电机电流波形

步进电机驱动器 (车载用途请参照P.27)

BD63710AEFV
BD63715AEFV
BD63720AEFV
BD63725BEFV
BD63731EFV

型号

HTSSOP-B28

封装

Full,1/2,1/4
Full,1/2,1/4
Full,1/2,1/4
Full,1/2,1/4

Full,1/2,1/4,1/8*,1/16*

励磁方式

1
1.5
2

2.5
3

输出电流(A)

*BD63731EFV模式切换端子11pin在其他产品中为NC端子。

型号 电源电压(V)
输出部 封装

BD6380EFV 4.0 to 13.5
控制部 Slow Fast Mix

2.5 to 5.5

输出电流
(A)

0.8

控制输入信号

PARA

驱动

1/2

输出导通电阻
(Ω)

1.2 HTSSOP-B24

5V用途
DECAY

－ －

功能兼容*

J
*字母相同的型号功能兼容。

12V用途

3.0 to 5.5

2.5 to 5.5

型号 输出电流
(A) 封装

BD6382EFV
BD6381EFV

5.5 to 13.5

6.0 to 13.5

0.8 

1.2 

控制输入信号

PARA

PARA

驱动

1/2

1/2

功能兼容*

J

J

输出导通电阻
(Ω)

1.2

1.0

HTSSOP-B24

HTSSOP-B24
*字母相同的型号功能兼容。

－

－

－

－

电源电压(V)
输出部控制部

Control
控制
便利性

Silence
静音
低振动

High
Reliability

高可靠性

DECAY
Slow Fast Mix

24V用途
型号 功能兼容* 输出导通电阻

(Ω) 封装

BD63801EFV
BD68610EFV
BD68710EFV
BD63610AEFV
BD63710AEFV
BD63940EFV
BD68715EFV
BD63715AEFV
BD63960EFV
BD68620EFV
BD68720EFV
BD63620AEFV
BD63720AEFV
BD63860EFV
BD63730EFV

电源电压
(V)

19.0 to 28.0

19.0 to 28.0

19.0 to 28.0

19.0 to 28.0

19.0 to 28.0

19.0 to 28.0

19.0 to 28.0

19.0 to 28.0

19.0 to 28.0

19.0 to 28.0

19.0 to 28.0

19.0 to 28.0

19.0 to 28.0

16.0 to 28.0

19.0 to 28.0

输出电流
(A)

0.8 

1.0 

1.0 

1.0 

1.0 

1.2 

1.5 

1.5 

1.5 

2.0 

2.0 

2.0 

2.0 

2.5 

3.0 

控制输入信号

CLK

PARA

PARA

CLK

CLK

PARA

PARA

CLK

PARA

PARA

PARA

CLK

CLK

CLK

CLK/PARA

驱动

1/2

1/4

1/4

1/4

1/4

1/2

1/4

1/4

1/2

1/4

1/4

1/4

1/4

1/8

1/4

－
E

F

G

H

K

F

H

K

E

F

G

H

－
－

2.8

1.8

1.2

1.8

1.2

1.4

0.95

0.95

1.1

0.95

0.65

0.95

0.65

0.8

0.4

HTSSOP-B24

HTSSOP-B20

HTSSOP-B28

HTSSOP-B20

HTSSOP-B28

HTSSOP-B24

HTSSOP-B28

HTSSOP-B28

HTSSOP-B24

HTSSOP-B24

HTSSOP-B28

HTSSOP-B24

HTSSOP-B28

HTSSOP-B28

HTSSOP-B54
*字母相同的型号功能兼容。

－

－

－

－

－

－

－

－

DECAY
Slow Fast Mix

24V/36V用途
型号 功能兼容* 输出导通电阻

(Ω) 封装

BD6422EFV
BD6423EFV
BD6425EFV

电源电压
(V)

19.0 to 42.0

19.0 to 42.0

19.0 to 42.0

输出电流
(A)

1.0 

1.0 

1.5 

控制输入信号

PARA

CLK

CLK

驱动

1/4

1/4

1/4

－
I

I

2.0 

2.0 

1.1

HTSSOP-B24

HTSSOP-B24

HTSSOP-B28
*字母相同的型号功能兼容。

DECAY
Slow Fast Mix

12V/24V用途
型号 功能兼容* 输出导通电阻

(Ω) 封装

BD6383EFV
BD6385EFV
BD6387EFV
BD6389FM
BD63910MUV
BD63510AEFV
BD63511EFV
BD60223FP
BD63920MUV
BD63520AEFV
BD63521EFV
BD63725BEFV
BD63525AEFV
BD63524AEFV
BD63731EFV
BD63740FM

电源电压
(V)

10.0 to 28.0

10.0 to 28.0

10.0 to 28.0

10.0 to 28.0

8.0 to 28.0

8.0 to 28.0

8.0 to 28.0

8.0 to 28.0

8.0 to 28.0

8.0 to 28.0

8.0 to 28.0

8.0 to 28.0

8.0 to 28.0

8.0 to 28.0

8.0 to 28.0

8.0 to 28.0

输出电流
(A)

1.0 

1.5 

2.0 

2.2 

1.0 

1.0 

1.0 

1.5 

2.0 

2.0 

2.0 

2.5 

2.5 

2.5 

3.0 

4.0 

控制输入信号

CLK/PARA

CLK/PARA

CLK/PARA

CLK/PARA

CLK/PARA

CLK

CLK

CLK

CLK/PARA

CLK

CLK

CLK

CLK

CLK

CLK

CLK

驱动

1/4

1/4

1/4

1/4

1/16

1/16

1/16

1/16

1/16

1/16

1/16

1/4

1/16

1/8

1/16

1/16

A

A

A

A

L

B

C

－
L

B

C

H

B

－
H

H

1.5

1.0 

0.8

0.7

1.3

1.75

1.75

0.55

0.49

0.65

0.65

0.35

0.35

0.35

0.28

0.28

HTSSOP-B40

HTSSOP-B40

HTSSOP-B40

HSOP-M36

VQFN028V5050

HTSSOP-B28

HTSSOP-B28

HSOP25

VQFN028V5050

HTSSOP-B28

HTSSOP-B28

HTSSOP-B28

HTSSOP-B28

HTSSOP-B28

HTSSOP-B28

HSOP-M36
*字母相同的型号功能兼容。

DECAY
Slow Fast Mix
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备有相同端子配置产品

MIX DECAY功能

丰富的保护功能
● 向电源引脚施加过电压时，可关闭输出段防止损坏。

(过电压保护)

● 输出引脚的电源短接、地线短接对策(过电流保护)
防止输出引脚在电源、GND短路时不发生损坏。 

备有从1A到3A的5种输出电流的相同端子配
置产品，在突然变更电流时无需变更电路板图
案，只需换装驱动器即可。

电机电流衰减时，电流再生模式(SLOW DECAY、FAST DECAY)会导致电流的
追随性变差，从而产生振动及噪声。为解决此问题，内置了MIX DECAY功能，可
在电流衰减时从外部调整SLOW DECAY和FAST DECAY的比率。

罗姆的步进电机驱动器分为CLK-IN型和PARA-IN型，作为高效率、高可靠性驱动器，
不仅有适应各种电压、电流、接口的丰富产品，还有功能兼容和引脚兼容的产品。

步进电机驱动器 产品阵容

步进电机驱动器 驱动模式

MIX

输
出
电
流

时间

可变更FAST、SLOW的比率

SLOWSLOW

可变可变

FASTFAST

MIX DECAY

电流再生区间

电流衰减方式的切换

兼顾
转矩和
高速性

输
出
电
流 对转矩有利

对高脉冲速率不利

时间

SLOW DECAY

对转矩不利
对高脉冲速率有利

输
出
电
流

时间

FAST DECAY

励磁方式

结构概要
励磁概要

特点

各波形
INA
VREF

VOUT

IOUT

单相励磁 双相励磁
Full Step

1-2相励磁
Half Step

W1-2相励磁
Quarter Step

2W1-2相励磁
Eighth Step

4W1-2相励磁
Sixteenth Step

・转矩小
・振动收敛时间长
・通常不使用

・转矩大
・振动收敛时间短

・步距角1/2倍
・需要控制输出电流

・步距角 1/4倍
・需要控制输出电流

・步距角1/8倍
・需要控制输出电流

・步距角1/16倍
・需要控制输出电流

瞬间检出过电流，
关闭输出段

无过电流
保护电路

有过电流
保护电路

损坏输出
电流

时间

发生
过电流

过电流保护过电压保护

VCC

输出
电压

过电压检测

电流
发生畸变
电流
发生畸变

改善改善
SLOW DECAY

MIX DECAY

MIX DECAY
(比率优化)

电机电流波形

步进电机驱动器 (车载用途请参照P.27)

BD63710AEFV
BD63715AEFV
BD63720AEFV
BD63725BEFV
BD63731EFV

型号

HTSSOP-B28

封装

Full,1/2,1/4
Full,1/2,1/4
Full,1/2,1/4
Full,1/2,1/4

Full,1/2,1/4,1/8*,1/16*

励磁方式

1
1.5
2

2.5
3

输出电流(A)

*BD63731EFV模式切换端子11pin在其他产品中为NC端子。

型号 电源电压(V)
输出部 封装

BD6380EFV 4.0 to 13.5
控制部 Slow Fast Mix

2.5 to 5.5

输出电流
(A)

0.8

控制输入信号

PARA

驱动

1/2

输出导通电阻
(Ω)

1.2 HTSSOP-B24

5V用途
DECAY

－ －

功能兼容*

J
*字母相同的型号功能兼容。

12V用途

3.0 to 5.5

2.5 to 5.5

型号 输出电流
(A) 封装

BD6382EFV
BD6381EFV

5.5 to 13.5

6.0 to 13.5

0.8 

1.2 

控制输入信号

PARA

PARA

驱动

1/2

1/2

功能兼容*

J

J

输出导通电阻
(Ω)

1.2

1.0

HTSSOP-B24

HTSSOP-B24
*字母相同的型号功能兼容。

－

－

－

－

电源电压(V)
输出部控制部

Control
控制
便利性

Silence
静音
低振动

High
Reliability

高可靠性

DECAY
Slow Fast Mix

24V用途
型号 功能兼容* 输出导通电阻

(Ω) 封装

BD63801EFV
BD68610EFV
BD68710EFV
BD63610AEFV
BD63710AEFV
BD63940EFV
BD68715EFV
BD63715AEFV
BD63960EFV
BD68620EFV
BD68720EFV
BD63620AEFV
BD63720AEFV
BD63860EFV
BD63730EFV

电源电压
(V)

19.0 to 28.0

19.0 to 28.0

19.0 to 28.0

19.0 to 28.0

19.0 to 28.0

19.0 to 28.0

19.0 to 28.0

19.0 to 28.0

19.0 to 28.0

19.0 to 28.0

19.0 to 28.0

19.0 to 28.0

19.0 to 28.0

16.0 to 28.0

19.0 to 28.0

输出电流
(A)

0.8 

1.0 

1.0 

1.0 

1.0 

1.2 

1.5 

1.5 

1.5 

2.0 

2.0 

2.0 

2.0 

2.5 

3.0 

控制输入信号

CLK

PARA

PARA

CLK

CLK

PARA

PARA

CLK

PARA

PARA

PARA

CLK

CLK

CLK

CLK/PARA

驱动

1/2

1/4

1/4

1/4

1/4

1/2

1/4

1/4

1/2

1/4

1/4

1/4

1/4

1/8

1/4

－
E

F

G

H

K

F

H

K

E

F

G

H

－
－

2.8

1.8

1.2

1.8

1.2

1.4

0.95

0.95

1.1

0.95

0.65

0.95

0.65

0.8

0.4

HTSSOP-B24

HTSSOP-B20

HTSSOP-B28

HTSSOP-B20

HTSSOP-B28

HTSSOP-B24

HTSSOP-B28

HTSSOP-B28

HTSSOP-B24

HTSSOP-B24

HTSSOP-B28

HTSSOP-B24

HTSSOP-B28

HTSSOP-B28

HTSSOP-B54
*字母相同的型号功能兼容。

－

－

－

－

－

－

－

－

DECAY
Slow Fast Mix

24V/36V用途
型号 功能兼容* 输出导通电阻

(Ω) 封装

BD6422EFV
BD6423EFV
BD6425EFV

电源电压
(V)

19.0 to 42.0

19.0 to 42.0

19.0 to 42.0

输出电流
(A)

1.0 

1.0 

1.5 

控制输入信号

PARA

CLK

CLK

驱动

1/4

1/4

1/4

－
I

I

2.0 

2.0 

1.1

HTSSOP-B24

HTSSOP-B24

HTSSOP-B28
*字母相同的型号功能兼容。

DECAY
Slow Fast Mix

12V/24V用途
型号 功能兼容* 输出导通电阻

(Ω) 封装

BD6383EFV
BD6385EFV
BD6387EFV
BD6389FM
BD63910MUV
BD63510AEFV
BD63511EFV
BD60223FP
BD63920MUV
BD63520AEFV
BD63521EFV
BD63725BEFV
BD63525AEFV
BD63524AEFV
BD63731EFV
BD63740FM

电源电压
(V)

10.0 to 28.0

10.0 to 28.0

10.0 to 28.0

10.0 to 28.0

8.0 to 28.0

8.0 to 28.0

8.0 to 28.0

8.0 to 28.0

8.0 to 28.0

8.0 to 28.0

8.0 to 28.0

8.0 to 28.0

8.0 to 28.0

8.0 to 28.0

8.0 to 28.0

8.0 to 28.0

输出电流
(A)

1.0 

1.5 

2.0 

2.2 

1.0 

1.0 

1.0 

1.5 

2.0 

2.0 

2.0 

2.5 

2.5 

2.5 

3.0 

4.0 

控制输入信号

CLK/PARA

CLK/PARA

CLK/PARA

CLK/PARA

CLK/PARA

CLK

CLK

CLK

CLK/PARA

CLK

CLK

CLK

CLK

CLK

CLK

CLK

驱动

1/4

1/4

1/4

1/4

1/16

1/16

1/16

1/16

1/16

1/16

1/16

1/4

1/16

1/8

1/16

1/16

A

A

A

A

L

B

C

－
L

B

C

H

B

－
H

H

1.5

1.0 

0.8

0.7

1.3

1.75

1.75

0.55

0.49

0.65

0.65

0.35

0.35

0.35

0.28

0.28

HTSSOP-B40

HTSSOP-B40

HTSSOP-B40

HSOP-M36

VQFN028V5050

HTSSOP-B28

HTSSOP-B28

HSOP25

VQFN028V5050

HTSSOP-B28

HTSSOP-B28

HTSSOP-B28

HTSSOP-B28

HTSSOP-B28

HTSSOP-B28

HSOP-M36
*字母相同的型号功能兼容。

DECAY
Slow Fast Mix
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BD6995FV, BD61243FV, BD61245EFV

正弦波驱动

风阻损耗补偿 BD61243FV, BD61250MUV, BD61245EFV

BD61250MUV

I/O斜率设定

改善逆起电压跳跃 待机功能

罗姆的单相DC无刷电机驱动器支持静音、高效率所需的各种驱动方式及控制技术，适用于风扇电机等。
产品阵容丰富，有适合各种电压、电流的产品。

单相DC无刷电机驱动器 单相DC无刷电机驱动器 产品阵容

以往 正弦波驱动

电流畸变

OUT1

OUT2

FG

Icoil

ICC

OUT1

OUT2

FG

进角侧设定

进角

延迟角侧设定

延迟角

提高输入Duty对电机转速
特性的线性度

提高输入Duty对电机转速
特性的线性度

输出
Duty

电机转速

PWM输入Duty

转
速

转
速

输出
Duty

电机转速

PWM输入Duty
PWM输入Duty

A

OUT1, 2输出
ON Duty(%)

PWM输入
ON Duty
(%)

100

100

0

SLOPE=2

SLOPE=0.5

斜率的起点

不同驱动方式的运行波形比较
开关驱动

驱动波形

电机效率

静音性

BTL驱动 PWM软开关驱动 正弦波驱动

◯ ◯ ◯△
△ ◯ ◯ ◎

以往驱动方式 新驱动方式输出电压
上升

可根据PWM软开关区间设定引脚的
施加电压值，调整线圈电流波形。可减
轻线圈电流波形的畸变，实现静音性。

利用霍尔信号生成PWM软开关波形。
受霍尔信号温度特性的影响，无法自由
调整PWM软开关区间。并且，线圈电流
会发生畸变，噪声也会增大。 为获取最大转矩，可调整相对于霍尔信号的驱动器输出信号的相位，以使磁铁

(转子)磁场的相位和线圈的相位呈90度。
(可在进角侧22.5度～延迟角侧22.5度的范围内设定)

是方便调整PWM输入占空比
和电机转速特性的功能。
可在0.5～2.0的范围内调整
输入电机的PWM速度控制信
号和IC输出占空比的斜率。

降低电机停止时电机驱动器的功耗。
通过将PWM信号的占空比置于0%，
使IC进入待机状态。

High
Efficiency

低功耗
高效率

Silence
静音
低振动

Control
控制
便利性

Control
控制
便利性

Control
控制
便利性

MOSFET 产品阵容(使用预驱动器时)
BD61250MUV, BD6995FV, BD61245EFV

3.3V/5V/12V/24V（驱动器）

型号

BD6981FVM
BD6982FVM
BD6967FVM
BD6968FVM
BD6962FVM
BD6964FVM
BD69830FV
BD6971FV
BD6961F
BD6964F
BD6995FV
BD61248NUX
BD61243FV
BD61245EFV

2.8 to 16.0
2.8 to 16.0
3.3 to 14.0
3.3 to 14.0
3.3 to 14.0
3.3 to 14.0
6.0 to 28.0
3.5 to 17.0
3.3 to 14.0
3.3 to 14.0
4.3 to 17.0
4.5 to 16.0
5.5 to 16.0
4.0 to 16.0

0.8
0.8
0.8
0.8
0.8
0.8
0.9
1.0
1.0
1.0
1.2
1.2
1.2
1.8

FG
AL
FG
AL
FG
AL

FG/AL
FG
FG
AL

FG/AL
FG
FG
FG

1.2
1.2
1.2
1.2
－
－
1.2
1.3
－
－

1.25
－
－
－

MSOP8
MSOP8
MSOP10
MSOP10
MSOP8
MSOP8
SSOP-B14
SSOP-B14
SOP8
SOP8
SSOP-B16
VSON010X3030
SSOP-B14
HTSSOP-B16

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

－

－

－
－

－

－ －
－

－

－
－

－

－
－

－
－ －

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

－
－
－

－
－
－
－
－
－
－

－
－
－
－

－

－
－

－
－

－
－
－

－
－
－
－
－
－
－

电源电压
(V)

输出电流
(A)

霍尔偏压
(V)

最低转速
设定

进角、
延迟角设定 待机功能 电流限制

功能

速度控制驱动方式
封装FG/AL*PWM

软开关开关 BTL 正弦波 DC PWM

12V/24V(预驱动器)(外接MOSFET:N+P)

型号

BD69730FV
BD69740FV
BD61251FV
BD61250MUV

4.3 to 17.0
4.3 to 17.0
4.5 to 16.0
4.5 to 36.0

−9/±10
−9/±10
±10/±10
±10/±10

FG
AL
FG

FG/AL
－
－

1.26
1.26 SSOP-B16

SSOP-B16
SSOP-B16
VQFN024V4040

－
－
－
－

－
－ －

－－

－
－
－－

－
－
－

－
－

－

*1:参考值(上侧FET栅极驱动电流/下侧FET栅极驱动电流)
*2:FG:转速输出引脚，AL:警报信号输出引脚

*FG:转速输出引脚，AL:警报信号输出引脚

电源电压
(V)

输出电流(mA) 霍尔偏压
(V)

最低转速
设定

进角、
延迟角设定 待机功能 电流限制

功能

速度控制驱动方式
封装FG/AL*2

PWM
软开关开关 BTL上侧/下侧*1 正弦波 DC PWM

ADJ引脚
调整

将ADJ引脚设定为最佳值，可提高PWM输入信号占空比和电机转速的线性度，
从而提高速度的设定精度。

可抑制正空转电源接通、
逆空转电源接通、锁定检
测/复位时，以及转矩输入
急剧变动等转速变动时
发生的输出电压的跳跃现
象。

3.3V/5V(驱动器)

型号 电源电压
(V)

输出电流
(A)

霍尔偏压
(V)

最低转速
设定

进角、
延迟角设定 待机功能 电流限制

功能

速度控制驱动方式
封装

BH6766FVM
BU6909AGFT
BU69090NUX
BD6965NUX
BD69060GFT

2.0 to 6.0
1.8 to 5.5
1.8 to 5.5
2.0 to 5.5
1.8 to 5.5

0.6
0.8
0.8
0.8
1.0

FG/AL*

FG
FG
FG
FG
FG

PWM
软开关开关 BTL 正弦波 DC PWM

1.3
内置
内置
－
内置

MSOP8
TSSOF6
VSON008X2030
VSON008X2030
TSSOF6

－
－
－
－
－

－
－

－

－
－
－
－
－

－
－
－
－
－

－ －
－
－
－
－

－
－
－
－
－

－ －
－
－
－
－

－

－

*FG:转速输出引脚，AL:警报信号输出引脚

N＋P

HP8M51
SH8M51
QS8M51
SH8M41
HP8M31
SH8MC5
SH8M31
QH8MC5
QS8M31
SH8MB5
QH8MB5
HP8MA2
SH8MA4
SH8MA3
SH8MA2
QH8MA4
QH8MA3
QH8MA2
UT6MA2

－100
－100
－100
－80
－60
－60
－60
－60
－60
－40
－40
－30
－30
－30
－30
－30
－30
－30
－30

100
100
100

80
60
60
60
60
60
40
40
30
30
30
30
30
30
30
30

 4.5*1

 3
 2
 3.4
 8.5*1

 6.5
 4.5
 3
 3
 8.5
 4.5
18*1

 9*1

 7*1

 4.5*1

 9*1

 7*1

 4.5
 4

－4.5*1

－2.5
－1.5
－2.6
－8.5*1

－7
－4.5
－3.5
－2
－8
－5
－15*1

－8.5*1

－6*1

－4.5*1

－8*1

－5.5*1

－3
－4

120  
120  
240  
90 
46 
25 
46 
70 
80 
14.9 
34 

7.5
16.5
23 
57 
12.3
22 
25 
37 

210  
210  
350  
165  
50 
27 
50 
71 

150  
13.9
33 
13.2
23 
40 
63 
22 
37 
55 
55 

130  
130  
250  
110  
52 
33 
52 

100   
93 
18.2 
44 
11.7
22.2
42 
88 
18.2
35 
40 
59 

230   
230   
380   
220   

55   
29   
55   
79   

180   
16.5
41   
21   
32   
60   
89   
31   
55   
80   
80   

极性
(ch) 型号 VDSS(V) ID(A) RDS(on) Typ VGS=10V RDS(on) Typ(mΩ) VGS=4.5V

Nch Pch Nch Pch Nch Pch Nch Pch

7*1

2
1.5
2
7*1

2
2
1.5
1.5
2
1.5
7*1

3*1

2.8*1

2.7*1

2.6*1

2.5*1

1.5
2

PD

(W)
尺寸
(mm)

5.0×6.0×1.0
5.0×6.0×1.75
2.8×3.0×0.85
5.0×6.0×1.75
5.0×6.0×1.0

5.0×6.0×1.75

2.8×3.0×0.85

5.0×6.0×1.75
2.8×3.0×0.85
5.0×6.0×1.0

5.0×6.0×1.75

2.8×3.0×0.85

2.0×2.0×0.6

封装

(HSOP8) Symmetry Dual
(SOP8)

(TSMT8)
(SOP8)

(HSOP8) Symmetry Dual

(SOP8)

(TSMT8)

(SOP8)
(TSMT8)

(HSOP8) Symmetry Dual

(SOP8)

(TSMT8)

(HUML2020L8) Dual 〈DFN2020-8D〉
*1:Pw≤1s　
注:封装按照JEDEC标准进行标识。(　)内表示ROHM封装，〈　〉内表示GENERAL编号。

进角、延迟角控制驱动
High

Efficiency
低功耗
高效率
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BD6995FV, BD61243FV, BD61245EFV

正弦波驱动

风阻损耗补偿 BD61243FV, BD61250MUV, BD61245EFV

BD61250MUV

I/O斜率设定

改善逆起电压跳跃 待机功能

罗姆的单相DC无刷电机驱动器支持静音、高效率所需的各种驱动方式及控制技术，适用于风扇电机等。
产品阵容丰富，有适合各种电压、电流的产品。

单相DC无刷电机驱动器 单相DC无刷电机驱动器 产品阵容

以往 正弦波驱动

电流畸变

OUT1

OUT2

FG

Icoil

ICC

OUT1

OUT2

FG

进角侧设定

进角

延迟角侧设定

延迟角

提高输入Duty对电机转速
特性的线性度

提高输入Duty对电机转速
特性的线性度

输出
Duty

电机转速

PWM输入Duty

转
速

转
速

输出
Duty

电机转速

PWM输入Duty
PWM输入Duty

A

OUT1, 2输出
ON Duty(%)

PWM输入
ON Duty
(%)

100

100

0

SLOPE=2

SLOPE=0.5

斜率的起点

不同驱动方式的运行波形比较
开关驱动

驱动波形

电机效率

静音性

BTL驱动 PWM软开关驱动 正弦波驱动

◯ ◯ ◯△
△ ◯ ◯ ◎

以往驱动方式 新驱动方式输出电压
上升

可根据PWM软开关区间设定引脚的
施加电压值，调整线圈电流波形。可减
轻线圈电流波形的畸变，实现静音性。

利用霍尔信号生成PWM软开关波形。
受霍尔信号温度特性的影响，无法自由
调整PWM软开关区间。并且，线圈电流
会发生畸变，噪声也会增大。 为获取最大转矩，可调整相对于霍尔信号的驱动器输出信号的相位，以使磁铁

(转子)磁场的相位和线圈的相位呈90度。
(可在进角侧22.5度～延迟角侧22.5度的范围内设定)

是方便调整PWM输入占空比
和电机转速特性的功能。
可在0.5～2.0的范围内调整
输入电机的PWM速度控制信
号和IC输出占空比的斜率。

降低电机停止时电机驱动器的功耗。
通过将PWM信号的占空比置于0%，
使IC进入待机状态。

High
Efficiency

低功耗
高效率

Silence
静音
低振动

Control
控制
便利性

Control
控制
便利性

Control
控制
便利性

MOSFET 产品阵容(使用预驱动器时)
BD61250MUV, BD6995FV, BD61245EFV

3.3V/5V/12V/24V（驱动器）

型号

BD6981FVM
BD6982FVM
BD6967FVM
BD6968FVM
BD6962FVM
BD6964FVM
BD69830FV
BD6971FV
BD6961F
BD6964F
BD6995FV
BD61248NUX
BD61243FV
BD61245EFV

2.8 to 16.0
2.8 to 16.0
3.3 to 14.0
3.3 to 14.0
3.3 to 14.0
3.3 to 14.0
6.0 to 28.0
3.5 to 17.0
3.3 to 14.0
3.3 to 14.0
4.3 to 17.0
4.5 to 16.0
5.5 to 16.0
4.0 to 16.0

0.8
0.8
0.8
0.8
0.8
0.8
0.9
1.0
1.0
1.0
1.2
1.2
1.2
1.8

FG
AL
FG
AL
FG
AL

FG/AL
FG
FG
AL

FG/AL
FG
FG
FG

1.2
1.2
1.2
1.2
－
－
1.2
1.3
－
－

1.25
－
－
－

MSOP8
MSOP8
MSOP10
MSOP10
MSOP8
MSOP8
SSOP-B14
SSOP-B14
SOP8
SOP8
SSOP-B16
VSON010X3030
SSOP-B14
HTSSOP-B16

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

－

－

－
－

－

－ －
－

－

－
－

－

－
－

－
－ －

－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

－
－
－

－
－
－
－
－
－
－

－
－
－
－

－

－
－

－
－

－
－
－

－
－
－
－
－
－
－

电源电压
(V)

输出电流
(A)

霍尔偏压
(V)

最低转速
设定

进角、
延迟角设定 待机功能 电流限制

功能

速度控制驱动方式
封装FG/AL*PWM

软开关开关 BTL 正弦波 DC PWM

12V/24V(预驱动器)(外接MOSFET:N+P)

型号

BD69730FV
BD69740FV
BD61251FV
BD61250MUV

4.3 to 17.0
4.3 to 17.0
4.5 to 16.0
4.5 to 36.0

−9/±10
−9/±10
±10/±10
±10/±10

FG
AL
FG

FG/AL
－
－

1.26
1.26 SSOP-B16

SSOP-B16
SSOP-B16
VQFN024V4040

－
－
－
－

－
－ －

－－

－
－
－－

－
－
－

－
－

－

*1:参考值(上侧FET栅极驱动电流/下侧FET栅极驱动电流)
*2:FG:转速输出引脚，AL:警报信号输出引脚

*FG:转速输出引脚，AL:警报信号输出引脚

电源电压
(V)

输出电流(mA) 霍尔偏压
(V)

最低转速
设定

进角、
延迟角设定 待机功能 电流限制

功能

速度控制驱动方式
封装FG/AL*2

PWM
软开关开关 BTL上侧/下侧*1 正弦波 DC PWM

ADJ引脚
调整

将ADJ引脚设定为最佳值，可提高PWM输入信号占空比和电机转速的线性度，
从而提高速度的设定精度。

可抑制正空转电源接通、
逆空转电源接通、锁定检
测/复位时，以及转矩输入
急剧变动等转速变动时
发生的输出电压的跳跃现
象。

3.3V/5V(驱动器)

型号 电源电压
(V)

输出电流
(A)

霍尔偏压
(V)

最低转速
设定

进角、
延迟角设定 待机功能 电流限制

功能

速度控制驱动方式
封装

BH6766FVM
BU6909AGFT
BU69090NUX
BD6965NUX
BD69060GFT

2.0 to 6.0
1.8 to 5.5
1.8 to 5.5
2.0 to 5.5
1.8 to 5.5

0.6
0.8
0.8
0.8
1.0

FG/AL*

FG
FG
FG
FG
FG

PWM
软开关开关 BTL 正弦波 DC PWM

1.3
内置
内置
－
内置

MSOP8
TSSOF6
VSON008X2030
VSON008X2030
TSSOF6

－
－
－
－
－

－
－

－

－
－
－
－
－

－
－
－
－
－

－ －
－
－
－
－

－
－
－
－
－

－ －
－
－
－
－

－

－

*FG:转速输出引脚，AL:警报信号输出引脚

N＋P

HP8M51
SH8M51
QS8M51
SH8M41
HP8M31
SH8MC5
SH8M31
QH8MC5
QS8M31
SH8MB5
QH8MB5
HP8MA2
SH8MA4
SH8MA3
SH8MA2
QH8MA4
QH8MA3
QH8MA2
UT6MA2

－100
－100
－100
－80
－60
－60
－60
－60
－60
－40
－40
－30
－30
－30
－30
－30
－30
－30
－30

100
100
100

80
60
60
60
60
60
40
40
30
30
30
30
30
30
30
30

 4.5*1

 3
 2
 3.4
 8.5*1

 6.5
 4.5
 3
 3
 8.5
 4.5
18*1

 9*1

 7*1

 4.5*1

 9*1

 7*1

 4.5
 4

－4.5*1

－2.5
－1.5
－2.6
－8.5*1

－7
－4.5
－3.5
－2
－8
－5
－15*1

－8.5*1

－6*1

－4.5*1

－8*1

－5.5*1

－3
－4

120  
120  
240  
90 
46 
25 
46 
70 
80 
14.9 
34 

7.5
16.5
23 
57 
12.3
22 
25 
37 

210  
210  
350  
165  
50 
27 
50 
71 

150  
13.9
33 
13.2
23 
40 
63 
22 
37 
55 
55 

130  
130  
250  
110  
52 
33 
52 

100   
93 
18.2 
44 
11.7
22.2
42 
88 
18.2
35 
40 
59 

230   
230   
380   
220   

55   
29   
55   
79   

180   
16.5
41   
21   
32   
60   
89   
31   
55   
80   
80   

极性
(ch) 型号 VDSS(V) ID(A) RDS(on) Typ VGS=10V RDS(on) Typ(mΩ) VGS=4.5V

Nch Pch Nch Pch Nch Pch Nch Pch

7*1

2
1.5
2
7*1

2
2
1.5
1.5
2
1.5
7*1

3*1

2.8*1

2.7*1

2.6*1

2.5*1

1.5
2

PD

(W)
尺寸
(mm)

5.0×6.0×1.0
5.0×6.0×1.75
2.8×3.0×0.85
5.0×6.0×1.75
5.0×6.0×1.0

5.0×6.0×1.75

2.8×3.0×0.85

5.0×6.0×1.75
2.8×3.0×0.85
5.0×6.0×1.0

5.0×6.0×1.75

2.8×3.0×0.85

2.0×2.0×0.6

封装

(HSOP8) Symmetry Dual
(SOP8)

(TSMT8)
(SOP8)

(HSOP8) Symmetry Dual

(SOP8)

(TSMT8)

(SOP8)
(TSMT8)

(HSOP8) Symmetry Dual

(SOP8)

(TSMT8)

(HUML2020L8) Dual 〈DFN2020-8D〉
*1:Pw≤1s　
注:封装按照JEDEC标准进行标识。(　)内表示ROHM封装，〈　〉内表示GENERAL编号。

进角、延迟角控制驱动
High

Efficiency
低功耗
高效率
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采用预驱动器+功率元器件，可应对大范围驱动电压

BD63001AMUV为预驱动器规格，驱动外
部的MOSFET。　
可相对于VCC电压提升VM电压，利用此方法
可支持大范围的驱动电压。
以VCC=VM使用时，通过“HLSW”引脚设定
驱动外部高边元件的“UH/VH/WH引脚”的
逻辑，可以减少外置元器件。

120度通电驱动/150度通电驱动/正弦波通电驱动

电流波形

120度通电驱动 150度通电驱动 正弦波通电驱动

HLSW＝L时
外接元件(H/L)＝Pch/Nch

BD63001AMUV
HLSW＝H时或OPEN时
外接元件(H/L)＝Pch/Nch

BD63001AMUV

罗姆的三相DC无刷电机驱动器(120度通电)支持带霍尔传感器的电机。
备有1chip驱动器型、预驱动器型，与驱动输出段的功率元器件一并提供。

三相DC无刷电机驱动器 产品阵容

良

容易

良

良

良

电机效率

开关效率

控制性

噪声

转矩波动

MOSFET 产品阵容(使用预驱动器时)

12V/24V（1chip驱动器）
型号 工作电压范围

 (V)
输出电流(Ａ)
[峰值电流(Ａ)]

霍尔偏压
(V)

电机锁定
保护

切换旋转方向时
制动器功能 电流限制功能速度控制输入信号 封装

BD63006MUV

BD63005AMUV

BD63007MUV

8.0 to 28.0

10.0 to 28.0

8.0 to 28.0

1.5

2.0 [3.5*1]

3.0 [5.0*1]

传感器类型 FG信号输出

3个霍尔传感器*2

3个霍尔传感器*2

3个霍尔传感器*2

5

5

5

DirectPWM

DirectPWM

DirectPWM

VQFN024V4040

VQFN040V6060

VQFN040V6060

BD63003MUV将普通的变频电机型栅极
电压驱动型改为了恒流驱动型，无需用于
各相的转换速率调整的外接部件等。

三相DC无刷电机驱动器（120度通电）
(车载用途请参照P.29)

BD63003MUV可以设定在切换旋转方向时
有无Short Brake(SBRK)。通过设定为无
SBRK，与有SBRK相比，可以缩短切换旋转
方向所需要的时间。
(注:反转时会产生大电流，请注意外接FET
的额定电流。)
SBRK选择:BD63003MUV
无SBRK:BD63007MUV
有SBRK:BD63001AMUV、BD63002AMUV、
               BD63005AMUV、BD63006MUV

切换旋转方向时无SBRK切换旋转方向时有SBRK

CW

U

V

W

CW

U

V

W

CW SBRK CCW CW CCW

VCC

VG

CP2

CP1

UH/VH/WH

U/V/W

UL/VL/WL

VCC

VCC

VCC VG

CP2

CP1

UH/VH/WH

U/V/W

UL/VL/WL

可减少3相的(R×4+Di×2+C×2)

普通的变频电机型(BD63002AMUV等) 恒流驱动型(BD63003MUV)

VCC

UH/VH/WH

UL/VL/WL

VM

VCC

UH/VH/WH

UL/VL/WL

VM

通过采用恒流驱动减少零部件数量 BD63003MUV

BD63001AMUV

选择切换旋转方向时的制动器功能 BD63003MUV

12V/24V（预驱动器）
型号 工作电压范围

 (V)
输出电流(mA)*1

(source/sink) FG信号输出 霍尔偏压
(V)

电机锁定
保护 速度控制输入信号 电流限制

功能 封装

BD63001AMUV

BD63002AMUV

BD63003MUV

6.0 to 28.0

8.0 to 26.4

10.8 to 26.4

200/－200*2

63/－136

传感器类型

3个霍尔传感器*4

3个霍尔传感器*4

3个霍尔传感器*4

5

5

5

DC/DirectPWM

DirectPWM

DirectPWM

VQFN024V4040

VQFN028V5050

VQFN032V5050

外接
FET

N＋P

N＋N

N＋N

三相栅极驱动器
型号 电源电压(V)

(电机部/控制部)
输出电流(mA)*1

(source/sink) FG信号输出 霍尔偏压
(V)

电机锁定
保护 速度控制输入信号 電流制限功能 封装

BD67891MUV 20 to 40/2.5 to 5.5 50/－50

输入方式

6个输入 － － DirectPWM VQFN32V5050

外接FET

N＋P

N＋P

HP8M51
SH8M51
QS8M51
SH8M41
HP8M31
SH8MC5
SH8M31
QH8MC5
QS8M31
SH8MB5
QH8MB5
HP8MA2
SH8MA4
SH8MA3
SH8MA2
QH8MA4
QH8MA3
QH8MA2
UT6MA2

－100
－100
－100
－80
－60
－60
－60
－60
－60
－40
－40
－30
－30
－30
－30
－30
－30
－30
－30

100
100
100

80
60
60
60
60
60
40
40
30
30
30
30
30
30
30
30

 4.5*1

 3
 2
 3.4
 8.5*1

 6.5
 4.5
 3
 3
 8.5
 4.5
18*1

 9*1

 7*1

 4.5*1

 9*1

 7*1

 4.5
 4

－4.5*1

－2.5
－1.5
－2.6
－8.5*1

－7
－4.5
－3.5
－2
－8
－5
－15*1

－8.5*1

－6*1

－4.5*1

－8*1

－5.5*1

－3
－4

120  
120  
240  
90 
46 
25 
46 
70 
80 
14.9 
34 

7.5
16.5
23 
57 
12.3
22 
25 
37 

210  
210  
350  
165  
50 
27 
50 
71 

150  
13.9
33 
13.2
23 
40 
63 
22 
37 
55 
55 

130  
130  
250  
110  
52 
33 
52 

100   
93 
18.2 
44 
11.7
22.2
42 
88 
18.2
35 
40 
59 

230   
230   
380   
220   

55   
29   
55   
79   

180   
16.5
41   
21   
32   
60   
89   
31   
55   
80   
80   

N＋N

极性
(ch)

极性
(ch)

型号

型号

VDSS

(V)

VDSS(V)

ID

(A)

ID(A)

RDS(on) Typ (mΩ)

RDS(on) Typ(mΩ) VGS=10V RDS(on) Typ(mΩ) VGS=4.5V

VGS=10V

Nch Pch Nch Pch Nch Pch Nch Pch

VGS=4.5V
QH8K51
SH8K52
SH8K41
SH8K39
SH8KC6
SH8KC7
QH8KC6
QH8KC5
UT6KC5
SH8KB7
SH8KB6
SH8K26
QH8KB6
QH8KB5
UT6KB5
SH8KA7
SH8KA4
SH8KA2
SH8K12
SH8KA1
SH8K11
QH8KA3
QH8KA2
QH8KA1

100
100

80
60
60
60
60
60
60
40
40
40
40
40
40
30
30
30
30
30
30
30
30
30

 2 
 3 
 3.4 
13*1

 6.5 
10
 5.5 
 3 
 3.5 
12.5
 8.5 
 6*1

 8 
 4.5 
 5 
15*1

 9*1

 8*1

 6*1 
 4.5*1

 3.5 
 9*1 
 4.5
 4.5*1 

240   
120   

90   
15   
25   
10.7
23   
70   
73   

7.7
14.9
27   
13.7
34   
37   

7.1
16.5
23   
30   
54   
70   
12.3
25   
56   

250   
135   
110   

20   
33   
13.5
31   

100   
104   

8.7
18.2
35   
16.4
44   
48   

8.3
22.2
34   
40   
84   
90   
18.2
40   
86   

7*1

2
1.5
2
7*1

2
2
1.5
1.5
2
1.5
7*1

3*1

2.8*1

2.7*1

2.6*1

2.5*1

1.5
2

PD

(W)

PD

(W)

1.5
2
2
5.8*1

2
2
1.5
1.5
2
2
2
2*1

1.5
1.5
2
4.6*1

3*1

2.8*1

2
2.7*1

2
2.6*1

1.5
2.4*1

尺寸
(mm)

尺寸
(mm)

2.8×3.0×0.85

5.0×6.0×1.75

2.8×3.0×0.85

5.0×6.0×1.75

2.0×2.0×0.6

5.0×6.0×1.75

2.8×3.0×0.85

2.0×2.0×0.6

2.8×3.0×0.85

　

5.0×6.0×1.0
5.0×6.0×1.75
2.8×3.0×0.85
5.0×6.0×1.75
5.0×6.0×1.0

5.0×6.0×1.75

2.8×3.0×0.85

5.0×6.0×1.75
2.8×3.0×0.85
5.0×6.0×1.0

5.0×6.0×1.75

2.8×3.0×0.85

2.0×2.0×0.6

封装

封装

(TSMT8)

(SOP8)

(TSMT8)

(SOP8)

(TSMT8)

(SOP8)

(TSMT8)

（HUML2020L8)Dual〈DFN2020-8D〉

（HUML2020L8)Dual〈DFN2020-8D〉

*1:PW≤1s　
注:封装按照JEDEC标准进行标识。(　)内表示ROHM封装，〈　〉内表示GENERAL编号。

(HSOP8) Symmetry Dual
(SOP8)

(TSMT8)
(SOP8)

(HSOP8) Symmetry Dual

(SOP8)

(TSMT8)

(SOP8)
(TSMT8)

(HSOP8) Symmetry Dual

(SOP8)

(TSMT8)

(HUML2020L8) Dual 〈DFN2020-8D〉

Control
控制
便利性

Control
控制
便利性

Control
控制
便利性

－

selectable

切换旋转方向时
制动器功能

*1:脉宽tw≤1ms, Duty=20%的脉冲　*2:还支持霍尔元件、霍尔IC

*1:参考值  *2:脉宽tw＜1µs, 50kHz  *3:脉宽tw≤1µs  *4:还支持霍尔元件、霍尔IC 

*1:参考值

☆:开发中

☆

☆

上侧(100/-50)*3

下侧(50/-100)
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采用预驱动器+功率元器件，可应对大范围驱动电压

BD63001AMUV为预驱动器规格，驱动外
部的MOSFET。　
可相对于VCC电压提升VM电压，利用此方法
可支持大范围的驱动电压。
以VCC=VM使用时，通过“HLSW”引脚设定
驱动外部高边元件的“UH/VH/WH引脚”的
逻辑，可以减少外置元器件。

120度通电驱动/150度通电驱动/正弦波通电驱动

电流波形

120度通电驱动 150度通电驱动 正弦波通电驱动

HLSW＝L时
外接元件(H/L)＝Pch/Nch

BD63001AMUV
HLSW＝H时或OPEN时
外接元件(H/L)＝Pch/Nch

BD63001AMUV

罗姆的三相DC无刷电机驱动器(120度通电)支持带霍尔传感器的电机。
备有1chip驱动器型、预驱动器型，与驱动输出段的功率元器件一并提供。

三相DC无刷电机驱动器 产品阵容

良

容易

良

良

良

电机效率

开关效率

控制性

噪声

转矩波动

MOSFET 产品阵容(使用预驱动器时)

12V/24V（1chip驱动器）
型号 工作电压范围

 (V)
输出电流(Ａ)
[峰值电流(Ａ)]

霍尔偏压
(V)

电机锁定
保护

切换旋转方向时
制动器功能 电流限制功能速度控制输入信号 封装

BD63006MUV

BD63005AMUV

BD63007MUV

8.0 to 28.0

10.0 to 28.0

8.0 to 28.0

1.5

2.0 [3.5*1]

3.0 [5.0*1]

传感器类型 FG信号输出

3个霍尔传感器*2

3个霍尔传感器*2

3个霍尔传感器*2

5

5

5

DirectPWM

DirectPWM

DirectPWM

VQFN024V4040

VQFN040V6060

VQFN040V6060

BD63003MUV将普通的变频电机型栅极
电压驱动型改为了恒流驱动型，无需用于
各相的转换速率调整的外接部件等。

三相DC无刷电机驱动器（120度通电）
(车载用途请参照P.29)

BD63003MUV可以设定在切换旋转方向时
有无Short Brake(SBRK)。通过设定为无
SBRK，与有SBRK相比，可以缩短切换旋转
方向所需要的时间。
(注:反转时会产生大电流，请注意外接FET
的额定电流。)
SBRK选择:BD63003MUV
无SBRK:BD63007MUV
有SBRK:BD63001AMUV、BD63002AMUV、
               BD63005AMUV、BD63006MUV

切换旋转方向时无SBRK切换旋转方向时有SBRK

CW

U

V

W

CW

U

V

W

CW SBRK CCW CW CCW

VCC

VG

CP2

CP1

UH/VH/WH

U/V/W

UL/VL/WL

VCC

VCC

VCC VG

CP2

CP1

UH/VH/WH

U/V/W

UL/VL/WL

可减少3相的(R×4+Di×2+C×2)

普通的变频电机型(BD63002AMUV等) 恒流驱动型(BD63003MUV)

VCC

UH/VH/WH

UL/VL/WL

VM

VCC

UH/VH/WH

UL/VL/WL

VM

通过采用恒流驱动减少零部件数量 BD63003MUV

BD63001AMUV

选择切换旋转方向时的制动器功能 BD63003MUV

12V/24V（预驱动器）
型号 工作电压范围

 (V)
输出电流(mA)*1

(source/sink) FG信号输出 霍尔偏压
(V)

电机锁定
保护 速度控制输入信号 电流限制

功能 封装

BD63001AMUV

BD63002AMUV

BD63003MUV

6.0 to 28.0

8.0 to 26.4

10.8 to 26.4

200/－200*2

63/－136

传感器类型

3个霍尔传感器*4

3个霍尔传感器*4

3个霍尔传感器*4

5

5

5

DC/DirectPWM

DirectPWM

DirectPWM

VQFN024V4040

VQFN028V5050

VQFN032V5050

外接
FET

N＋P

N＋N

N＋N

三相栅极驱动器
型号 电源电压(V)

(电机部/控制部)
输出电流(mA)*1

(source/sink) FG信号输出 霍尔偏压
(V)

电机锁定
保护 速度控制输入信号 電流制限功能 封装

BD67891MUV 20 to 40/2.5 to 5.5 50/－50

输入方式

6个输入 － － DirectPWM VQFN32V5050

外接FET

N＋P

N＋P

HP8M51
SH8M51
QS8M51
SH8M41
HP8M31
SH8MC5
SH8M31
QH8MC5
QS8M31
SH8MB5
QH8MB5
HP8MA2
SH8MA4
SH8MA3
SH8MA2
QH8MA4
QH8MA3
QH8MA2
UT6MA2

－100
－100
－100
－80
－60
－60
－60
－60
－60
－40
－40
－30
－30
－30
－30
－30
－30
－30
－30

100
100
100

80
60
60
60
60
60
40
40
30
30
30
30
30
30
30
30

 4.5*1

 3
 2
 3.4
 8.5*1

 6.5
 4.5
 3
 3
 8.5
 4.5
18*1

 9*1

 7*1

 4.5*1

 9*1

 7*1

 4.5
 4

－4.5*1

－2.5
－1.5
－2.6
－8.5*1

－7
－4.5
－3.5
－2
－8
－5
－15*1

－8.5*1

－6*1

－4.5*1

－8*1

－5.5*1

－3
－4

120  
120  
240  
90 
46 
25 
46 
70 
80 
14.9 
34 

7.5
16.5
23 
57 
12.3
22 
25 
37 

210  
210  
350  
165  
50 
27 
50 
71 

150  
13.9
33 
13.2
23 
40 
63 
22 
37 
55 
55 

130  
130  
250  
110  
52 
33 
52 

100   
93 
18.2 
44 
11.7
22.2
42 
88 
18.2
35 
40 
59 

230   
230   
380   
220   

55   
29   
55   
79   

180   
16.5
41   
21   
32   
60   
89   
31   
55   
80   
80   

N＋N

极性
(ch)

极性
(ch)

型号

型号

VDSS

(V)

VDSS(V)

ID

(A)

ID(A)

RDS(on) Typ (mΩ)

RDS(on) Typ(mΩ) VGS=10V RDS(on) Typ(mΩ) VGS=4.5V

VGS=10V

Nch Pch Nch Pch Nch Pch Nch Pch

VGS=4.5V
QH8K51
SH8K52
SH8K41
SH8K39
SH8KC6
SH8KC7
QH8KC6
QH8KC5
UT6KC5
SH8KB7
SH8KB6
SH8K26
QH8KB6
QH8KB5
UT6KB5
SH8KA7
SH8KA4
SH8KA2
SH8K12
SH8KA1
SH8K11
QH8KA3
QH8KA2
QH8KA1

100
100

80
60
60
60
60
60
60
40
40
40
40
40
40
30
30
30
30
30
30
30
30
30

 2 
 3 
 3.4 
13*1

 6.5 
10
 5.5 
 3 
 3.5 
12.5
 8.5 
 6*1

 8 
 4.5 
 5 
15*1

 9*1

 8*1

 6*1 
 4.5*1

 3.5 
 9*1 
 4.5
 4.5*1 

240   
120   

90   
15   
25   
10.7
23   
70   
73   

7.7
14.9
27   
13.7
34   
37   

7.1
16.5
23   
30   
54   
70   
12.3
25   
56   

250   
135   
110   

20   
33   
13.5
31   

100   
104   

8.7
18.2
35   
16.4
44   
48   

8.3
22.2
34   
40   
84   
90   
18.2
40   
86   

7*1

2
1.5
2
7*1

2
2
1.5
1.5
2
1.5
7*1

3*1

2.8*1

2.7*1

2.6*1

2.5*1

1.5
2

PD

(W)

PD

(W)

1.5
2
2
5.8*1

2
2
1.5
1.5
2
2
2
2*1

1.5
1.5
2
4.6*1

3*1

2.8*1

2
2.7*1

2
2.6*1

1.5
2.4*1

尺寸
(mm)

尺寸
(mm)

2.8×3.0×0.85

5.0×6.0×1.75

2.8×3.0×0.85

5.0×6.0×1.75

2.0×2.0×0.6

5.0×6.0×1.75

2.8×3.0×0.85

2.0×2.0×0.6

2.8×3.0×0.85

　

5.0×6.0×1.0
5.0×6.0×1.75
2.8×3.0×0.85
5.0×6.0×1.75
5.0×6.0×1.0

5.0×6.0×1.75

2.8×3.0×0.85

5.0×6.0×1.75
2.8×3.0×0.85
5.0×6.0×1.0

5.0×6.0×1.75

2.8×3.0×0.85

2.0×2.0×0.6

封装

封装

(TSMT8)

(SOP8)

(TSMT8)

(SOP8)

(TSMT8)

(SOP8)

(TSMT8)

（HUML2020L8)Dual〈DFN2020-8D〉

（HUML2020L8)Dual〈DFN2020-8D〉

*1:PW≤1s　
注:封装按照JEDEC标准进行标识。(　)内表示ROHM封装，〈　〉内表示GENERAL编号。

(HSOP8) Symmetry Dual
(SOP8)

(TSMT8)
(SOP8)

(HSOP8) Symmetry Dual

(SOP8)

(TSMT8)

(SOP8)
(TSMT8)

(HSOP8) Symmetry Dual

(SOP8)

(TSMT8)

(HUML2020L8) Dual 〈DFN2020-8D〉

Control
控制
便利性

Control
控制
便利性

Control
控制
便利性

－

selectable

切换旋转方向时
制动器功能

*1:脉宽tw≤1ms, Duty=20%的脉冲　*2:还支持霍尔元件、霍尔IC

*1:参考值  *2:脉宽tw＜1µs, 50kHz  *3:脉宽tw≤1µs  *4:还支持霍尔元件、霍尔IC 

*1:参考值

☆:开发中

☆

☆

上侧(100/-50)*3

下侧(50/-100)
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通过通信进行调整

搭载内部非易失存储器
(OTP)，使用调试用通信功
能，根据各电机产品的情况
调整速度控制特性等。

内置100V栅极驱动器、电源
48V驱动器产品通过内置栅极驱动器、电源，减少
零部件数量，可搭载于小型电路板，简化电路板设
计。

罗姆的三相DC无刷电机驱动器(正弦波通电、150度通电)支持带霍尔传感器的电机/无传感器电机。
而且可以使用电源电压为3.3V、5V、12V、24V，以及48V的电源，还备有内置速度控制功能的产品。

三相DC无刷电机驱动器 产品阵容

正弦波驱动方式的启动
采用正弦波驱动方式的启动，实现从启动到正常旋转
的低噪声。

对应型号:BM62xxxMUV系列, BM64xxxMUV系列
 BD63241FV, BD63242EFV, BD63282EFV, BD63251MUV

MOSFET 产品阵容(使用预驱动器时)

12V(1chip驱动器)
型号 电源电压范围

(V)
输出电流

(A)
FG

信号输出
速度控制
输入信号 电流限制功能 封装

BD63282EFV
BD63241FV
BD63242EFV

5.0 to 16.0
5.0 to 16.0
5.0 to 16.0

1.0 
1.0 
1.0 

通电
方式
正弦波
正弦波
正弦波

传感器类型 进角
设定

3个霍尔传感器*
1个霍尔传感器*
无传感器

霍尔偏压
(V)

5
1.25
－

DC/DirectPWM
DirectPWM
DirectPWM

HTSSOP-B20
SSOP-B16
HTSSOP-B16

电机锁定
保护 内置速度反馈

－
－
－

3.3V/5V(1chip驱动器)
型号 电源电压范围

(V)
输出电流

(A)
FG

信号输出
速度控制
输入信号 电流限制功能 封装

BD67173NUX
BD6326ANUX

2.2 to 5.5
2.2 to 5.5

0.7
0.7

通电
方式

150度
正弦波

传感器类型 进角
设定

无传感器
无传感器

－
－

霍尔偏压
(V)

－
－

DirectPWM
DirectPWM

－
－

VSON010X3030
VSON010X3030

电机锁定
保护 内置速度反馈

－
－

三相DC无刷电机驱动器（正弦波通电）
(车载用参照P.29)

Output
Voltage
Rotation
Signal
Motor
Current

本公司以往产品(150°通电) BD63251MUV

120度通电启动 PWM正弦波启动

进角控制功能

相施加电压相位前进
调整感应电压和电流相位

相感应电压和相电流相乘，得到相的转矩，
乘法得到的负数部分，为负转矩

无进角单相波形 有进角单相波形为了将电机效率最大化，最理
想的做法是将磁铁(转子)磁
场的相位和线圈磁场的相位
呈90度获得最大转矩。可使
用一些方法来控制相对于霍
尔信号的驱动器输出信号的
相位。

相施加电压
(将PWM Duty
等效线性化)

相感应电压
(从转子磁铁磁场
前进90度)

相施加电压
(将PWM Duty
等效线性化)

相电流相电流

相施加电压
(进角前)

相感应电压
(从转子磁铁磁场
前进90度)

电流相位延迟 电流相位延迟

进角

BM64070MUV内置基于电
阻的转换速率调整功能，无
需使用输出段的外接部件进
行转换速率调整。因此可以
减少大量的外接部件。

VCC

VG

CP2

CP1

UH/VH/WH

U/V/W

UL/VL/WL

VCC

VCC

VCC VG

CP2

CP1

UH/VH/WH

U/V/W

UL/VL/WL

可减少3相的(R×4+Di×2+C×2)

普通的变频电机型(BM64300MUV等) 电阻内置驱动型(BM64070MUV)

12V(预驱动器)
型号 电源电压范围

(V)
输出电流(mA)*1

(source/sink)
FG

信号输出
霍尔偏压

(V)
电机锁定
保护 电流限制功能

BD63251MUV 5.5 to 15.0 10/－10

通电
方式
正弦波

传感器类型 进角
设定

1个霍尔传感器*2 1.25

速度控制
输入信号

DC/DirectPWM

外接FET

N＋P

封装

VQFN024V4040

内置速度反馈

－

N＋P

HP8M51
SH8M51
QS8M51
SH8M41
HP8M31
SH8MC5
SH8M31
QH8MC5
QS8M31
SH8MB5
QH8MB5
HP8MA2
SH8MA4
SH8MA3
SH8MA2
QH8MA4
QH8MA3
QH8MA2
UT6MA2

－100
－100
－100
－80
－60
－60
－60
－60
－60
－40
－40
－30
－30
－30
－30
－30
－30
－30
－30

100
100
100

80
60
60
60
60
60
40
40
30
30
30
30
30
30
30
30

 4.5*1

 3
 2
 3.4
 8.5*1

 6.5
 4.5
 3.0
 3
 8.5
 4.5
18*1

 9*1

 7*1

 4.5*1

 9*1

 7*1

 4.5
 4

－4.5*1

－2.5
－1.5
－2.6
－8.5*1

－7.0
－4.5
－3.5
－2
－8.0
－5
－15*1

－8.5*1

－6*1

－4.5*1

－8*1

－5.5*1

－3
－4

120  
120  
240  
90 
46 
25 
46 
70 
80 
14.9 
34 

7.5
16.5
23 
57 
12.3
22 
25 
37 

210  
210  
350  
165  
50 
27 
50 
71 

150  
13.9
33 
13.2
23 
40 
63 
22 
37 
55 
55 

130  
130  
250  
110  
52 
33 
52 

100   
93 
18.2 
44 
11.7
22.2
42 
88 
18.2
35 
40 
59 

230   
230   
380   
220   

55   
29   
55   
79   

180   
16.5
41   
21   
32   
60   
89   
31   
55   
80   
80   

N＋N

极性
(ch)

极性
(ch)

型号

型号

VDSS

(V)

VDSS(V)

ID

(A)

ID(A)

RDS(on) Typ (mΩ)

RDS(on) Typ(mΩ) VGS=10V RDS(on) Typ(mΩ) VGS=4.5V

VGS=10

Nch Pch Nch Pch Nch Pch Nch Pch

VGS=4.5
QH8K51
SH8K52
SH8K41
SH8K39
SH8KC6
SH8KC7
QH8KC6
QH8KC5
UT6KC5
SH8KB7
SH8KB6
SH8K26
QH8KB6
QH8KB5
UT6KB5
SH8KA7
SH8KA4
SH8KA2
SH8K12
SH8KA1
SH8K11
QH8KA3
QH8KA2
QH8KA1

100
100

80
60
60
60
60
60
60
40
40
40
40
40
40
30
30
30
30
30
30
30
30
30

 2 
 3 
 3.4 
13*1

 6.5 
10
 5.5 
 3 
 3.5 
12.5
 8.5 
 6*1

 8 
 4.5 
 5 
15*1

 9*1

 8*1

 6*1 
 4.5*1

 3.5 
 9*1 
 4.5
 4.5*1

240   
120   

90   
15   
25   
10.7
23   
70   
73   

7.7
14.9
27   
13.7
34   
37   

7.1
16.5
23   
30   
54   
70   
12.3
25   
56   

250   
135   
110   

20   
33   
13.5
31   

100   
104   

8.7
18.2
35   
16.4
44   
48   

8.3
22.2
34   
40   
84   
90   
18.2
40   
86   

7*1

2
1.5
2
7*1

2
2
1.5
1.5
2
1.5
7*1

3*1

2.8*1

2.7*1

2.6*1

2.5*1

1.5
2

PD

(W)

PD

(W)

1.5
2
2
5.8*1

2
2
1.5
1.5
2
2
2
2*1

1.5
1.5
2
4.6*1

3*1

2.8*1

2
2.7*1

2
2.6*1

1.5
2.4*1

尺寸
(mm)

尺寸
(mm)

2.8×3.0×0.85

5.0×6.0×1.75

2.8×3.0×0.85

5.0×6.0×1.75

2.0×2.0×0.6

5.0×6.0×1.75

2.8×3.0×0.85

2.0×2.0×0.6

2.8×3.0×0.85

　

5.0×6.0×1.0
5.0×6.0×1.75
2.8×3.0×0.85
5.0×6.0×1.75
5.0×6.0×1.0

5.0×6.0×1.75

2.8×3.0×0.85

5.0×6.0×1.75
2.8×3.0×0.85
5.0×6.0×1.0

5.0×6.0×1.75

2.8×3.0×0.85

2.0×2.0×0.6

封装

封装

(TSMT8)

(SOP8)

(TSMT8)

(SOP8)

(TSMT8)

(SOP8)

(TSMT8)

DFN2020-8D(HUML2020L8 Dual)

DFN2020-8D(HUML2020L8 Dual)

*1:PW≤1s　
注:封装按照JEDEC标准进行标识。(　)内表示ROHM封装，〈　〉内表示GENERAL编号。

(HSOP8) Symmetry Dual
(SOP8)

(TSMT8)
(SOP8)

(HSOP8) Symmetry Dual

(SOP8)

(TSMT8)

(SOP8)
(TSMT8)

(HSOP8) Symmetry Dual

(SOP8)

(TSMT8)

(HUML2020L8) Dual <DFN2020-8D>

通过搭载内部非易失存储器调整功能 BM62380MUV, BM62350MUV, BM62351MUV, BM64350MUV, BM64070MUV

BD63241FV, BD63242EFV, BD63282EFV, BD63251MUV, BM623xxMUV系列, BM643xxMUV系列

通过内置转换速率调整功能，减少外接部件数量 BM64070MUV

12V/24V(1chip驱动器)
型号 电源电压范围

(V)
输出电流

(A)
FG

信号输出
霍尔偏压

(V)
电机锁定
保护

速度控制
输入信号 电流限制功能 封装

BD63015EFV
BM62380MUV

8.0 to 28.0
8.0 to 28.0

1.5 
2.0 

通电
方式
正弦波
正弦波

传感器类型 进角
设定

3个霍尔传感器*
3个霍尔传感器*

－ 5
5

DC
DirectPWM

HTSSOP-B20
VQFN040V6060

内置速度反馈

－
☆

48V(预驱动器)
型号 电源电压范围

(V)
输出电流(mA)*1

(source/sink)
FG

信号输出
霍尔偏压

(V)
电机锁定
保护

速度控制
输入信号 电流限制功能 封装

BM64300MUV
BM64350MUV
BM64070MUV

28.0 to 63.0
28.0 to 63.0
28.0 to 77.0

100/－100
100/－100

100/－100*2

通电
方式
正弦波
正弦波
正弦波

传感器类型 进角
设定

3个霍尔传感器*3

3个霍尔传感器*3

无传感器

5
5
5

DirectPWM
DirectPWM
DirectPWM

外接FET

N＋N
N＋N
N＋N

VQFN040V6060
VQFN040V6060
VQFN040V6060

内置速度反馈－
☆

12V/24V(预驱动器) 
型号 电源电压范围

(V)
输出电流(mA)*1

(source/sink)
FG

信号输出
霍尔偏压

(V)
电机锁定
保护

速度控制
输入信号 电流限制功能 封装

BM62300MUV
BM62350MUV
BM62351MUV

8.0 to 28.0
8.0 to 28.0
8.0 to 28.0

150/－150
150/－150
150/－150

通电
方式
正弦波
正弦波
正弦波

传感器类型 进角
设定

3个霍尔传感器*2

3个霍尔传感器*2

3个霍尔传感器*2

5
5
5

DirectPWM
DirectPWM

CLKIN

外接FET

N＋N
N＋N
N＋N

VQFN032V5050
VQFN032V5050
VQFN032V5050

内置速度反馈

内置速度反馈

－
☆
☆

Control
控制
便利性

Control
控制
便利性

Control
控制
便利性

Silence
静音
低振动

High
Efficiency

低功耗
高效率

*1:参考值、脉宽tw≤1µs、Duty≤10%的脉冲  *2:还支持霍尔元件、霍尔IC

*1:参考值、脉宽tw≤1µs、Duty≤10%的脉冲　*2:可分4级进行设定　*3:还支持霍尔元件、霍尔IC

☆:开发中

☆:开发中

☆:开发中

☆:开发中

☆

☆

*还支持霍尔元件、霍尔IC

*还支持霍尔元件、霍尔IC

*1:参考值　*2:还支持霍尔元件、霍尔IC

传统
结构

罗姆
产品

驱动器

驱动器

驱动器

控制
模块

模拟
模块

100V额定
预驱动器

100V额定
预驱动器

100V额定
预驱动器

导入 Gate
驱动器
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调试工具(例)

控制
模块

模拟
模块

非易失存储器

100V额定
预驱动器

100V额定
预驱动器

100V额定
预驱动器

转速曲线
PI控制参数等



通过通信进行调整

搭载内部非易失存储器
(OTP)，使用调试用通信功
能，根据各电机产品的情况
调整速度控制特性等。

内置100V栅极驱动器、电源
48V驱动器产品通过内置栅极驱动器、电源，减少
零部件数量，可搭载于小型电路板，简化电路板设
计。

罗姆的三相DC无刷电机驱动器(正弦波通电、150度通电)支持带霍尔传感器的电机/无传感器电机。
而且可以使用电源电压为3.3V、5V、12V、24V，以及48V的电源，还备有内置速度控制功能的产品。

三相DC无刷电机驱动器 产品阵容

正弦波驱动方式的启动
采用正弦波驱动方式的启动，实现从启动到正常旋转
的低噪声。

对应型号:BM62xxxMUV系列, BM64xxxMUV系列
 BD63241FV, BD63242EFV, BD63282EFV, BD63251MUV

MOSFET 产品阵容(使用预驱动器时)

12V(1chip驱动器)
型号 电源电压范围

(V)
输出电流

(A)
FG

信号输出
速度控制
输入信号 电流限制功能 封装

BD63282EFV
BD63241FV
BD63242EFV

5.0 to 16.0
5.0 to 16.0
5.0 to 16.0

1.0 
1.0 
1.0 

通电
方式
正弦波
正弦波
正弦波

传感器类型 进角
设定

3个霍尔传感器*
1个霍尔传感器*
无传感器

霍尔偏压
(V)

5
1.25
－

DC/DirectPWM
DirectPWM
DirectPWM

HTSSOP-B20
SSOP-B16
HTSSOP-B16

电机锁定
保护 内置速度反馈

－
－
－

3.3V/5V(1chip驱动器)
型号 电源电压范围

(V)
输出电流

(A)
FG

信号输出
速度控制
输入信号 电流限制功能 封装

BD67173NUX
BD6326ANUX

2.2 to 5.5
2.2 to 5.5

0.7
0.7

通电
方式

150度
正弦波

传感器类型 进角
设定

无传感器
无传感器

－
－

霍尔偏压
(V)

－
－

DirectPWM
DirectPWM

－
－

VSON010X3030
VSON010X3030

电机锁定
保护 内置速度反馈

－
－

三相DC无刷电机驱动器（正弦波通电）
(车载用参照P.29)

Output
Voltage
Rotation
Signal
Motor
Current

本公司以往产品(150°通电) BD63251MUV

120度通电启动 PWM正弦波启动

进角控制功能

相施加电压相位前进
调整感应电压和电流相位

相感应电压和相电流相乘，得到相的转矩，
乘法得到的负数部分，为负转矩

无进角单相波形 有进角单相波形为了将电机效率最大化，最理
想的做法是将磁铁(转子)磁
场的相位和线圈磁场的相位
呈90度获得最大转矩。可使
用一些方法来控制相对于霍
尔信号的驱动器输出信号的
相位。

相施加电压
(将PWM Duty
等效线性化)

相感应电压
(从转子磁铁磁场
前进90度)

相施加电压
(将PWM Duty
等效线性化)

相电流相电流

相施加电压
(进角前)

相感应电压
(从转子磁铁磁场
前进90度)

电流相位延迟 电流相位延迟

进角

BM64070MUV内置基于电
阻的转换速率调整功能，无
需使用输出段的外接部件进
行转换速率调整。因此可以
减少大量的外接部件。

VCC

VG

CP2

CP1

UH/VH/WH

U/V/W

UL/VL/WL

VCC

VCC

VCC VG

CP2

CP1

UH/VH/WH

U/V/W

UL/VL/WL

可减少3相的(R×4+Di×2+C×2)

普通的变频电机型(BM64300MUV等) 电阻内置驱动型(BM64070MUV)

12V(预驱动器)
型号 电源电压范围

(V)
输出电流(mA)*1

(source/sink)
FG

信号输出
霍尔偏压

(V)
电机锁定
保护 电流限制功能

BD63251MUV 5.5 to 15.0 10/－10

通电
方式
正弦波

传感器类型 进角
设定

1个霍尔传感器*2 1.25

速度控制
输入信号

DC/DirectPWM

外接FET

N＋P

封装

VQFN024V4040

内置速度反馈

－

N＋P

HP8M51
SH8M51
QS8M51
SH8M41
HP8M31
SH8MC5
SH8M31
QH8MC5
QS8M31
SH8MB5
QH8MB5
HP8MA2
SH8MA4
SH8MA3
SH8MA2
QH8MA4
QH8MA3
QH8MA2
UT6MA2

－100
－100
－100
－80
－60
－60
－60
－60
－60
－40
－40
－30
－30
－30
－30
－30
－30
－30
－30

100
100
100

80
60
60
60
60
60
40
40
30
30
30
30
30
30
30
30

 4.5*1

 3
 2
 3.4
 8.5*1

 6.5
 4.5
 3.0
 3
 8.5
 4.5
18*1

 9*1

 7*1

 4.5*1

 9*1

 7*1

 4.5
 4

－4.5*1

－2.5
－1.5
－2.6
－8.5*1

－7.0
－4.5
－3.5
－2
－8.0
－5
－15*1

－8.5*1

－6*1

－4.5*1

－8*1

－5.5*1

－3
－4

120  
120  
240  
90 
46 
25 
46 
70 
80 
14.9 
34 

7.5
16.5
23 
57 
12.3
22 
25 
37 

210  
210  
350  
165  
50 
27 
50 
71 

150  
13.9
33 
13.2
23 
40 
63 
22 
37 
55 
55 

130  
130  
250  
110  
52 
33 
52 

100   
93 
18.2 
44 
11.7
22.2
42 
88 
18.2
35 
40 
59 

230   
230   
380   
220   

55   
29   
55   
79   

180   
16.5
41   
21   
32   
60   
89   
31   
55   
80   
80   

N＋N

极性
(ch)

极性
(ch)

型号

型号

VDSS

(V)

VDSS(V)

ID

(A)

ID(A)

RDS(on) Typ (mΩ)

RDS(on) Typ(mΩ) VGS=10V RDS(on) Typ(mΩ) VGS=4.5V

VGS=10

Nch Pch Nch Pch Nch Pch Nch Pch

VGS=4.5
QH8K51
SH8K52
SH8K41
SH8K39
SH8KC6
SH8KC7
QH8KC6
QH8KC5
UT6KC5
SH8KB7
SH8KB6
SH8K26
QH8KB6
QH8KB5
UT6KB5
SH8KA7
SH8KA4
SH8KA2
SH8K12
SH8KA1
SH8K11
QH8KA3
QH8KA2
QH8KA1

100
100

80
60
60
60
60
60
60
40
40
40
40
40
40
30
30
30
30
30
30
30
30
30

 2 
 3 
 3.4 
13*1

 6.5 
10
 5.5 
 3 
 3.5 
12.5
 8.5 
 6*1

 8 
 4.5 
 5 
15*1

 9*1

 8*1

 6*1 
 4.5*1

 3.5 
 9*1 
 4.5
 4.5*1

240   
120   

90   
15   
25   
10.7
23   
70   
73   

7.7
14.9
27   
13.7
34   
37   

7.1
16.5
23   
30   
54   
70   
12.3
25   
56   

250   
135   
110   

20   
33   
13.5
31   

100   
104   

8.7
18.2
35   
16.4
44   
48   

8.3
22.2
34   
40   
84   
90   
18.2
40   
86   

7*1

2
1.5
2
7*1

2
2
1.5
1.5
2
1.5
7*1

3*1

2.8*1

2.7*1

2.6*1

2.5*1

1.5
2

PD

(W)

PD

(W)

1.5
2
2
5.8*1

2
2
1.5
1.5
2
2
2
2*1

1.5
1.5
2
4.6*1

3*1

2.8*1

2
2.7*1

2
2.6*1

1.5
2.4*1

尺寸
(mm)

尺寸
(mm)

2.8×3.0×0.85

5.0×6.0×1.75

2.8×3.0×0.85

5.0×6.0×1.75

2.0×2.0×0.6

5.0×6.0×1.75

2.8×3.0×0.85

2.0×2.0×0.6

2.8×3.0×0.85

　

5.0×6.0×1.0
5.0×6.0×1.75
2.8×3.0×0.85
5.0×6.0×1.75
5.0×6.0×1.0

5.0×6.0×1.75

2.8×3.0×0.85

5.0×6.0×1.75
2.8×3.0×0.85
5.0×6.0×1.0

5.0×6.0×1.75

2.8×3.0×0.85

2.0×2.0×0.6

封装

封装

(TSMT8)

(SOP8)

(TSMT8)

(SOP8)

(TSMT8)

(SOP8)

(TSMT8)

DFN2020-8D(HUML2020L8 Dual)

DFN2020-8D(HUML2020L8 Dual)

*1:PW≤1s　
注:封装按照JEDEC标准进行标识。(　)内表示ROHM封装，〈　〉内表示GENERAL编号。

(HSOP8) Symmetry Dual
(SOP8)

(TSMT8)
(SOP8)

(HSOP8) Symmetry Dual

(SOP8)

(TSMT8)

(SOP8)
(TSMT8)

(HSOP8) Symmetry Dual

(SOP8)

(TSMT8)

(HUML2020L8) Dual <DFN2020-8D>

通过搭载内部非易失存储器调整功能 BM62380MUV, BM62350MUV, BM62351MUV, BM64350MUV, BM64070MUV

BD63241FV, BD63242EFV, BD63282EFV, BD63251MUV, BM623xxMUV系列, BM643xxMUV系列

通过内置转换速率调整功能，减少外接部件数量 BM64070MUV

12V/24V(1chip驱动器)
型号 电源电压范围

(V)
输出电流

(A)
FG

信号输出
霍尔偏压

(V)
电机锁定
保护

速度控制
输入信号 电流限制功能 封装

BD63015EFV
BM62380MUV

8.0 to 28.0
8.0 to 28.0

1.5 
2.0 

通电
方式
正弦波
正弦波

传感器类型 进角
设定

3个霍尔传感器*
3个霍尔传感器*

－ 5
5

DC
DirectPWM

HTSSOP-B20
VQFN040V6060

内置速度反馈

－
☆

48V(预驱动器)
型号 电源电压范围

(V)
输出电流(mA)*1

(source/sink)
FG

信号输出
霍尔偏压

(V)
电机锁定
保护

速度控制
输入信号 电流限制功能 封装

BM64300MUV
BM64350MUV
BM64070MUV

28.0 to 63.0
28.0 to 63.0
28.0 to 77.0

100/－100
100/－100

100/－100*2

通电
方式
正弦波
正弦波
正弦波

传感器类型 进角
设定

3个霍尔传感器*3

3个霍尔传感器*3

无传感器

5
5
5

DirectPWM
DirectPWM
DirectPWM

外接FET

N＋N
N＋N
N＋N

VQFN040V6060
VQFN040V6060
VQFN040V6060

内置速度反馈－
☆

12V/24V(预驱动器) 
型号 电源电压范围

(V)
输出电流(mA)*1

(source/sink)
FG

信号输出
霍尔偏压

(V)
电机锁定
保护

速度控制
输入信号 电流限制功能 封装

BM62300MUV
BM62350MUV
BM62351MUV

8.0 to 28.0
8.0 to 28.0
8.0 to 28.0

150/－150
150/－150
150/－150

通电
方式
正弦波
正弦波
正弦波

传感器类型 进角
设定

3个霍尔传感器*2

3个霍尔传感器*2

3个霍尔传感器*2

5
5
5

DirectPWM
DirectPWM

CLKIN

外接FET

N＋N
N＋N
N＋N

VQFN032V5050
VQFN032V5050
VQFN032V5050

内置速度反馈

内置速度反馈

－
☆
☆

Control
控制
便利性

Control
控制
便利性

Control
控制
便利性

Silence
静音
低振动

High
Efficiency

低功耗
高效率

*1:参考值、脉宽tw≤1µs、Duty≤10%的脉冲  *2:还支持霍尔元件、霍尔IC

*1:参考值、脉宽tw≤1µs、Duty≤10%的脉冲　*2:可分4级进行设定　*3:还支持霍尔元件、霍尔IC

☆:开发中

☆:开发中

☆:开发中

☆:开发中

☆

☆

*还支持霍尔元件、霍尔IC

*还支持霍尔元件、霍尔IC

*1:参考值　*2:还支持霍尔元件、霍尔IC

传统
结构

罗姆
产品

驱动器

驱动器

驱动器

控制
模块

模拟
模块

100V额定
预驱动器

100V额定
预驱动器

100V额定
预驱动器

导入 Gate
驱动器
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调试工具(例)

控制
模块

模拟
模块

非易失存储器

100V额定
预驱动器

100V额定
预驱动器

100V额定
预驱动器

转速曲线
PI控制参数等



Hall signals

VCC:15V VDC:300V

MMOSFET

MOSFET

GATE
DRIVER

GATE
DRIVER

CTRL
IC

MOSFET

MOSFET

MOSFET

MOSFET
GATE

DRIVER

6-input Drivers

BM6241FS
BM6242FS
BM6243FS

One Package Drivers(Controller＋Driver)

BM6244FS/BM6247FS
BM6245FS/BM6248FS
BM6246FS/BM6249FS

＋
Controller IC

BD62017AFS
BD62018AFS

Pulse Rate Converters

BU6821G
BU6823G

VSP

FG

罗姆的高电压三相DC无刷电机驱动器支持带霍尔传感器(霍尔·霍尔IC)的电机。
拥有丰富的产品阵容，支持(250V/600V耐压)电压、(120度 /150度 /正弦波)通电角、(1.5A～2.5A)电流。
适合空调、空气净化器等家用电器及住宅用风扇电机等。

高电压三相DC无刷电机驱动器 产品阵容

脉冲速率转换器
型号 封装

BU6821G
BU6823G

电源电压
(V)

4.5 to 5.5
4.5 to 5.5

电路电流
(mA)

0.5
0.5

输入频率范围
(kHz)

0.005 to 5
0.005 to 5

转换比
(输入:输出)

15:12
21:12

SSOP5
SSOP5

三相DC无刷电机控制器
型号 相位控制范围

(deg.) 封装

BD62017AFS
BD62018AFS

电源电压
(V)

10.0 to 18.0
10.0 to 18.0

通电方式

正弦波通电
正弦波通电

控制电压输入范围
(V)

0 to ＋40
0 to ＋40

FG输出脉冲数
(Pulse/rev)

4 or 12*2

4 or 12*1

FG信号转换比

15:12
12:12

2.1 to 5.4
2.1 to 5.4

SSOP-A24
SSOP-A24

*1:8极电机时  *2:10极电机时

高电压 三相DC无刷电机驱动器
型号 封装

BM6241FS
BM6242FS
BM6243FS

输出导通电阻
(Ω)(Typ)

0.9
2.7
1.7

SSOP-A54_23
SSOP-A54_23
SSOP-A54_23 

二极管正向电压
(V)

0.9
1.1
1.1

6个输入
控制方式

6个输入
6个输入
6个输入

输出电流
(A)

2.0
1.5
2.5

耐压
(V)

250
600
600

保护功能:UVLO(低电压保护功能)、TSD(过热保护功能)、OCP(过流保护功能)、Fault输出

高电压三相DC无刷电机驱动器

提高EMI特性

20 

25 
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提高温度监测精度

罗姆的IPM(智能功率模块)在自制高耐压、低损耗功率元器件中内置高效率电路，
并进行了优化，尽可能发挥元器件的性能。
备有输出段为IGBT型、MOSFET型的产品阵容。

IPM（智能功率模块）

MOS-IPM
型号 封装

BM65364S-VA
BM65364S-VC

VDSS(V)

600
600

Ron(mΩ)

120
120

推荐开关频率(kHz)

up to 20
up to 20

ID(A)

15
15

HSDIP25
HSDIP25VC

温度保护功能*2

TSD
TSD

绝缘耐压*1(Vrms)

1,500
1,500

*1:AC60Hz、1min.、使用凸型散热片时绝缘耐压为2500Vrms  *2:TSD:热关断，VOT:模拟温度输出

IGBT-IPM
型号 封装

BM64374S-VA
BM64375S-VA
BM64377S-VA
BM64378S-VA

VCES(V)

600
600
600
600

VCESAT(V) PWM输入频率(kHz)IC(A)

15
20
30
35

1.80
1.70
1.70
1.50

HSDIP25
HSDIP25
HSDIP25
HSDIP25

温度保护功能*2

TSD/VOT
TSD/VOT
TSD/VOT
TSD/VOT

绝缘耐压*1(Vrms)

1,500
1,500
1,500
1,500

up to 20
up to 20
up to 20
up to 20

*1:AC60Hz、1min.、使用凸型散热片时绝缘耐压为2500Vrms  *2:TSD:热关断，VOT:模拟温度输出

IPM(智能功率模块) 产品阵容

DC无刷电机单元:框图

高电压 三相DC无刷电机驱动器
型号 封装输出导通电阻

(Ω)(Typ)

0.9
2.7
1.7
0.9
2.7
1.7

SSOP-A54_36A
SSOP-A54_36A
SSOP-A54_36A
SSOP-A54_36A
SSOP-A54_36A
SSOP-A54_36A

二极管正向电压
(V)

0.9
1.1
1.1
0.9
1.1
1.1

相位控制范围
(deg.)

0 to ＋30
0 to ＋30
0 to ＋30
0 to ＋40
0 to ＋40
0 to ＋40

控制内置型
通电方式

120度通电/150度通电
120度通电/150度通电
120度通电/150度通电

正弦波通电
正弦波通电
正弦波通电

输出电流
(A)

2.0
1.5
2.5
2.0
1.5
2.5

耐压
(V)

250
600
600
250
600
600

保护功能:UVLO(低电压保护功能)、TSD(过热保护功能)、CL(电流限制功能)、OCP(过流保护功能)、MLP(电机锁定保护功能)、 霍尔输入异常检测功能、Fault输出

BM6244FS
BM6245FS
BM6246FS
BM6247FS
BM6248FS
BM6249FS

模块构成(IGBT-IPM时)

Protection Circuit(保护电路)
UVLO:Under Voltage Lock Out(防止电源电压过低时误动作)
SCP:Short Circuit Protection(短路电流保护)
TSD:Thermal Shut Down(热关断)
VOT:Analog Temperature Output(模拟温度输出)

GND
VOT

CIN

FO

LVCC
LINW
LINV
LINU

GND
HVCC
HINW
HINV
HINU

VBW

VBV

VBU

NW

NV

NU

W

V

U

P

·快速恢复二极管

·低损耗沟槽型场截止IGBT
·超低VF快速恢复二极管

·自举二极管电流限制功能
·浮动电源UVLO

･UVLO, SCP, TSD, VOT
･Fault 信号输出

2

3

4

5
6
7
8
9

10
11
12
13

15

17
16

18

19

20

21

22

23

24

14

Bootstrap Diodes

Low Side Gate Driver
(LVIC)

High Side Gate Driver
(HVIC)

Inverter Part 
(IGBT and FWD)

High Side
Gate Driver

(HVIC)

Low Side
Gate Driver

(LVIC)

监
测
电
压

(V
)

通过优化IGBT、FRD提高EMI特性
将LVIC内置的温度监测的精度提高至±2℃＠90℃，

可替换外接热敏电阻
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Hall signals

VCC:15V VDC:300V

MMOSFET

MOSFET

GATE
DRIVER

GATE
DRIVER

CTRL
IC

MOSFET

MOSFET

MOSFET

MOSFET
GATE

DRIVER

6-input Drivers

BM6241FS
BM6242FS
BM6243FS

One Package Drivers(Controller＋Driver)

BM6244FS/BM6247FS
BM6245FS/BM6248FS
BM6246FS/BM6249FS

＋
Controller IC

BD62017AFS
BD62018AFS

Pulse Rate Converters

BU6821G
BU6823G

VSP

FG

罗姆的高电压三相DC无刷电机驱动器支持带霍尔传感器(霍尔·霍尔IC)的电机。
拥有丰富的产品阵容，支持(250V/600V耐压)电压、(120度 /150度 /正弦波)通电角、(1.5A～2.5A)电流。
适合空调、空气净化器等家用电器及住宅用风扇电机等。

高电压三相DC无刷电机驱动器 产品阵容

脉冲速率转换器
型号 封装

BU6821G
BU6823G

电源电压
(V)

4.5 to 5.5
4.5 to 5.5

电路电流
(mA)

0.5
0.5

输入频率范围
(kHz)

0.005 to 5
0.005 to 5

转换比
(输入:输出)

15:12
21:12

SSOP5
SSOP5

三相DC无刷电机控制器
型号 相位控制范围

(deg.) 封装

BD62017AFS
BD62018AFS

电源电压
(V)

10.0 to 18.0
10.0 to 18.0

通电方式

正弦波通电
正弦波通电

控制电压输入范围
(V)

0 to ＋40
0 to ＋40

FG输出脉冲数
(Pulse/rev)

4 or 12*2

4 or 12*1

FG信号转换比

15:12
12:12

2.1 to 5.4
2.1 to 5.4

SSOP-A24
SSOP-A24

*1:8极电机时  *2:10极电机时

高电压 三相DC无刷电机驱动器
型号 封装

BM6241FS
BM6242FS
BM6243FS

输出导通电阻
(Ω)(Typ)

0.9
2.7
1.7

SSOP-A54_23
SSOP-A54_23
SSOP-A54_23 

二极管正向电压
(V)

0.9
1.1
1.1

6个输入
控制方式

6个输入
6个输入
6个输入

输出电流
(A)

2.0
1.5
2.5

耐压
(V)

250
600
600

保护功能:UVLO(低电压保护功能)、TSD(过热保护功能)、OCP(过流保护功能)、Fault输出

高电压三相DC无刷电机驱动器

提高EMI特性
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提高温度监测精度 ±2℃@90℃

2.5  

Gen.2→以往产品
Gen.3→BM6437x系列

±2°C

2.0  

3.0  

3.5  

75 80 85 90 95 100 105 
温度 （°C）

提高温度监测精度

罗姆的IPM(智能功率模块)在自制高耐压、低损耗功率元器件中内置高效率电路，
并进行了优化，尽可能发挥元器件的性能。
备有输出段为IGBT型、MOSFET型的产品阵容。

IPM（智能功率模块）

MOS-IPM
型号 封装

BM65364S-VA
BM65364S-VC

VDSS(V)

600
600

Ron(mΩ)

120
120

推荐开关频率(kHz)

up to 20
up to 20

ID(A)

15
15

HSDIP25
HSDIP25VC

温度保护功能*2

TSD
TSD

绝缘耐压*1(Vrms)

1,500
1,500

*1:AC60Hz、1min.、使用凸型散热片时绝缘耐压为2500Vrms  *2:TSD:热关断，VOT:模拟温度输出

IGBT-IPM
型号 封装

BM64374S-VA
BM64375S-VA
BM64377S-VA
BM64378S-VA

VCES(V)

600
600
600
600

VCESAT(V) PWM输入频率(kHz)IC(A)

15
20
30
35

1.80
1.70
1.70
1.50

HSDIP25
HSDIP25
HSDIP25
HSDIP25

温度保护功能*2

TSD/VOT
TSD/VOT
TSD/VOT
TSD/VOT

绝缘耐压*1(Vrms)

1,500
1,500
1,500
1,500

up to 20
up to 20
up to 20
up to 20

*1:AC60Hz、1min.、使用凸型散热片时绝缘耐压为2500Vrms  *2:TSD:热关断，VOT:模拟温度输出

IPM(智能功率模块) 产品阵容

DC无刷电机单元:框图

高电压 三相DC无刷电机驱动器
型号 封装输出导通电阻

(Ω)(Typ)

0.9
2.7
1.7
0.9
2.7
1.7

SSOP-A54_36A
SSOP-A54_36A
SSOP-A54_36A
SSOP-A54_36A
SSOP-A54_36A
SSOP-A54_36A

二极管正向电压
(V)

0.9
1.1
1.1
0.9
1.1
1.1

相位控制范围
(deg.)

0 to ＋30
0 to ＋30
0 to ＋30
0 to ＋40
0 to ＋40
0 to ＋40

控制内置型
通电方式

120度通电/150度通电
120度通电/150度通电
120度通电/150度通电

正弦波通电
正弦波通电
正弦波通电

输出电流
(A)

2.0
1.5
2.5
2.0
1.5
2.5

耐压
(V)

250
600
600
250
600
600

保护功能:UVLO(低电压保护功能)、TSD(过热保护功能)、CL(电流限制功能)、OCP(过流保护功能)、MLP(电机锁定保护功能)、 霍尔输入异常检测功能、Fault输出

BM6244FS
BM6245FS
BM6246FS
BM6247FS
BM6248FS
BM6249FS

模块构成(IGBT-IPM时)

Protection Circuit(保护电路)
UVLO:Under Voltage Lock Out(防止电源电压过低时误动作)
SCP:Short Circuit Protection(短路电流保护)
TSD:Thermal Shut Down(热关断)
VOT:Analog Temperature Output(模拟温度输出)

GND
VOT

CIN

FO

LVCC
LINW
LINV
LINU

GND
HVCC
HINW
HINV
HINU

VBW

VBV

VBU

NW

NV

NU

W

V

U

P

·快速恢复二极管

·低损耗沟槽型场截止IGBT
·超低VF快速恢复二极管

·自举二极管电流限制功能
·浮动电源UVLO

･UVLO, SCP, TSD, VOT
･Fault 信号输出

2

3

4

5
6
7
8
9

10
11
12
13

15

17
16

18

19

20

21

22

23

24

14

Bootstrap Diodes

Low Side Gate Driver
(LVIC)

High Side Gate Driver
(HVIC)

Inverter Part 
(IGBT and FWD)

High Side
Gate Driver

(HVIC)

Low Side
Gate Driver

(LVIC)

监
测
电
压

(V
)

通过优化IGBT、FRD提高EMI特性
将LVIC内置的温度监测的精度提高至±2℃＠90℃，

可替换外接热敏电阻
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栅极驱动器 产品阵容

罗姆的栅极驱动器是使用自举方式的高边/低边栅极驱动器。此外，备有高性能MOSFET、IGBT，为系统的节能、高效率作出贡献。

栅极驱动器＋功率元器件
功率元器件用栅极驱动器

型号 封装

BD2320EFJ-LA

BD2310G

ch

2

1*1

7.5 to 14.5

4.5 to 18*2

VCC

(V)
高边浮动
电压(V)

100

－

延迟时间（ns)
(Turn-on)/(Turn-off)

27/29

15/15

输出电流(A)
source/sink

3.5/－4.5

4.0/－4.0

HTSOP-J8

SSOP5

工作温度
(℃)

－40 to ＋125

－40 to ＋125

Boot
二极管

－
*1:低边  *2:栅极驱动器电压范围DC无刷电机单元:框图

Hall signals

VCC VDC

MMOSFET

MOSFET

GATE
DRIVER

GATE
DRIVER

MCU
or

CTRL IC

MOSFET

MOSFET

MOSFET

MOSFET
GATE

DRIVER

MOSFET 产品阵容
600V耐压高速恢复Super Junction MOSFET PrestoMOS™ R60xxJN系列

型号 封装

R60xxJND3系列

R60xxJNJ系列

R60xxJNZ系列

R60xxJNX系列

R60xxJNZ4系列

ID

(A)

4 to 14

4 to 20

20 to 50

4 to 30

20 to 70

600

600

600

600

600

VDSS

(V)
Qg(nC)

VGS=15V

10.5 to 32

10.5 to 45

45 to 120

10.5 to 74

45 to 165

trr

(ns)

45 to 75

45 to 85

85 to 120

45 to 100

85 to 135

RDS(ON)(Ω)
VGS＝15V

0.3 to 1.10

0.18 to 1.10

0.064 to 0.18

0.11 to 1.10

0.045 to 0.18

TO-252〈DPAK〉

TO-263S(LPTS)[SC-83]〈D2PAK〉

TO-3PF

(TO-220FM)〈TO-220FP〉

TO-247AD(TO-247)
注:封装按照JEDEC标准进行标识。(　)内表示ROHM封装，〈　〉内表示GENERAL编号。

机型详情参照P.23

R60xxJN系列适合电机驱动的恢复特性
High

Efficiency
低功耗
高效率

以往产品 PrestoMOS™
30

20

10

0

−10

−20

−30

−40

正
向
电
流

 IF
 （

A）

−400 −200 0 200 400 600

时间(ns)

Irr=35A

Irr=10A

trr=100ns

trr=480ns

Irr reduced by 70%

trr reduced by 80%

diF/dt=100A/μs IF=20A(Rated Current)

与常规的MOS产品相比，大幅改善恢复时间、恢复电流，
降低开关损耗，提高再生特性

改善软恢复特性

恢复波形比较

正
向
电
流

 IF
 （

A）

时间(ns)

IF=30A
di/dt=100A/μs

以往系列

R60xxJNx系列
一般产品一般产品

与以往系列相比，改善恢复特性，
实现电机系统的低噪声化

40V、60V、100V耐压 MOSFET系列
型号

RF4xxxxBG系列

RQ7xxxxBG系列

RQ3xxxxGN系列

RS1xxxxGN系列

RD3xxxxBG系列

RJ1xxxxGN系列

RSJxxxN10系列

RX3xxxxBG系列

ID

(A)

7.0 to 10

5.5 to 8

27 to 39

27 to 39

35 to 70

80 to 120

30 to 65

70 to 180

40, 60

40, 60

40, 60

40, 60, 100

40, 60, 100

40, 60, 100

100

40, 60

VDSS

(V) RDS(on)(mΩ)Typ

10.9 to 21

12.7 to 23

5.1 to 10.3

1.9 to 9.3

2.1 to 8.5

2.1 to 5.3

6.5 to 33

1.0 to 3.2

封装

(HUML2020L8) Single〈DFN2020-8S〉

(TSMT8)

(HSMT8)

(HSOP8 Single)

TO-252〈DPAK〉

TO-263AB(LPTL)

TO-263S(LPTS)[SC-83]〈D2PAK〉

TO-220AB
注:封装按照JEDEC标准进行标识。(　)内表示ROHM封装，〈　〉内表示GENERAL编号。

☆
☆:开发中

IGBT 产品阵容 机型详情参照P.24

650V、1,200V耐压 IGBT RGT系列/RGS系列

型号 封装

4 to 8

  4 to 25

  4 to 25

15 to 30

  3 to 13

20 to 50

30 to 75

 50, 75

25 to 40

650

650

650

650

650

650

650

650

1200

40 to 42

40 to 58

40 to 58

  93 to 115

40 to 58

54 to 58

98, 112

109, 113

157 to 198

220 to 450  

220 to 1400

220 to 1400

TBD

220 to 1400

1070 to 2770  

980 to 2324

1570 to 2324  

1272 to 2820  

IC(A)

100℃

VCES

(V)
Cres(pF)

TypTyp

71 to 95  

60 to 104

60 to 104

91 to 100

60 to 104

55 to 62  

90 to 101

90, 91

128 to 227

Typ

1.65

1.65

1.65

1.65

1.65

1.65

1.65, 1.7

1.65, 1.7

1.7

Typ

VCE(sat)(V) tf(ns)

Typ Typ
trr(ns)VF(V)

FRDCies(pF)

4.5 to 8  

4.5 to 22

4.5 to 22

TBD

4.5 to 22

18 to 43

13 to 23

23

8 to 25

1.40 to 1.45

1.40 to 1.50

1.40 to 1.50

1.45, 1.50

1.40 to 1.50

1.35 to 1.45

1.45

1.45

1.65

RGTxxBM65D系列

RGTxxNS65D系列

RGTxxNL65D系列

RGSxxNL65D系列

RGTxxTM65D系列

RGTxxTS65D系列

RGSxxTS65D系列

RGSxxTS65E系列

RGSxxTSX2D系列

TO-252

TO-263S(LPDS)/TO-262

TO-263L(LPDL)

TO-263L(LPDL) 

TO-220NFM

TO-247N

TO-247N

TO-247N

TO-247N
注:封装按照JEDEC标准进行标识。(　)内表示ROHM封装。

“PrestoMOSTM”是ROHM Co., Ltd.的商标或注册商标。

☆

☆:开发中

恢复时间(trr)减少80%
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栅极驱动器 产品阵容

罗姆的栅极驱动器是使用自举方式的高边/低边栅极驱动器。此外，备有高性能MOSFET、IGBT，为系统的节能、高效率作出贡献。

栅极驱动器＋功率元器件
功率元器件用栅极驱动器

型号 封装

BD2320EFJ-LA

BD2310G

ch

2

1*1

7.5 to 14.5

4.5 to 18*2

VCC

(V)
高边浮动
电压(V)

100

－

延迟时间（ns)
(Turn-on)/(Turn-off)

27/29

15/15

输出电流(A)
source/sink

3.5/－4.5

4.0/－4.0

HTSOP-J8

SSOP5

工作温度
(℃)

－40 to ＋125

－40 to ＋125

Boot
二极管

－
*1:低边  *2:栅极驱动器电压范围DC无刷电机单元:框图

Hall signals

VCC VDC

MMOSFET

MOSFET

GATE
DRIVER

GATE
DRIVER

MCU
or

CTRL IC

MOSFET

MOSFET

MOSFET

MOSFET
GATE

DRIVER

MOSFET 产品阵容
600V耐压高速恢复Super Junction MOSFET PrestoMOS™ R60xxJN系列

型号 封装

R60xxJND3系列

R60xxJNJ系列

R60xxJNZ系列

R60xxJNX系列

R60xxJNZ4系列

ID

(A)

4 to 14

4 to 20

20 to 50

4 to 30

20 to 70

600

600

600

600

600

VDSS

(V)
Qg(nC)

VGS=15V

10.5 to 32

10.5 to 45

45 to 120

10.5 to 74

45 to 165

trr

(ns)

45 to 75

45 to 85

85 to 120

45 to 100

85 to 135

RDS(ON)(Ω)
VGS＝15V

0.3 to 1.10

0.18 to 1.10

0.064 to 0.18

0.11 to 1.10

0.045 to 0.18

TO-252〈DPAK〉

TO-263S(LPTS)[SC-83]〈D2PAK〉

TO-3PF

(TO-220FM)〈TO-220FP〉

TO-247AD(TO-247)
注:封装按照JEDEC标准进行标识。(　)内表示ROHM封装，〈　〉内表示GENERAL编号。

机型详情参照P.23

R60xxJN系列适合电机驱动的恢复特性
High

Efficiency
低功耗
高效率

以往产品 PrestoMOS™
30

20

10

0

−10

−20

−30

−40

正
向
电
流

 IF
 （

A）

−400 −200 0 200 400 600

时间(ns)

Irr=35A

Irr=10A

trr=100ns

trr=480ns

Irr reduced by 70%

trr reduced by 80%

diF/dt=100A/μs IF=20A(Rated Current)

与常规的MOS产品相比，大幅改善恢复时间、恢复电流，
降低开关损耗，提高再生特性

改善软恢复特性

恢复波形比较

正
向
电
流

 IF
 （

A）

时间(ns)

IF=30A
di/dt=100A/μs

以往系列

R60xxJNx系列
一般产品一般产品

与以往系列相比，改善恢复特性，
实现电机系统的低噪声化

40V、60V、100V耐压 MOSFET系列
型号

RF4xxxxBG系列

RQ7xxxxBG系列

RQ3xxxxGN系列

RS1xxxxGN系列

RD3xxxxBG系列

RJ1xxxxGN系列

RSJxxxN10系列

RX3xxxxBG系列

ID

(A)

7.0 to 10

5.5 to 8

27 to 39

27 to 39

35 to 70

80 to 120

30 to 65

70 to 180

40, 60

40, 60

40, 60

40, 60, 100

40, 60, 100

40, 60, 100

100

40, 60

VDSS

(V) RDS(on)(mΩ)Typ

10.9 to 21

12.7 to 23

5.1 to 10.3

1.9 to 9.3

2.1 to 8.5

2.1 to 5.3

6.5 to 33

1.0 to 3.2

封装

(HUML2020L8) Single〈DFN2020-8S〉

(TSMT8)

(HSMT8)

(HSOP8 Single)

TO-252〈DPAK〉

TO-263AB(LPTL)

TO-263S(LPTS)[SC-83]〈D2PAK〉

TO-220AB
注:封装按照JEDEC标准进行标识。(　)内表示ROHM封装，〈　〉内表示GENERAL编号。

☆
☆:开发中

IGBT 产品阵容 机型详情参照P.24

650V、1,200V耐压 IGBT RGT系列/RGS系列

型号 封装

4 to 8

  4 to 25

  4 to 25

15 to 30

  3 to 13

20 to 50

30 to 75

 50, 75

25 to 40

650

650

650

650

650

650

650

650

1200

40 to 42

40 to 58

40 to 58

  93 to 115

40 to 58

54 to 58

98, 112

109, 113

157 to 198

220 to 450  

220 to 1400

220 to 1400

TBD

220 to 1400

1070 to 2770  

980 to 2324

1570 to 2324  

1272 to 2820  

IC(A)

100℃

VCES

(V)
Cres(pF)

TypTyp

71 to 95  

60 to 104

60 to 104

91 to 100

60 to 104

55 to 62  

90 to 101

90, 91

128 to 227

Typ

1.65

1.65

1.65

1.65

1.65

1.65

1.65, 1.7

1.65, 1.7

1.7

Typ

VCE(sat)(V) tf(ns)

Typ Typ
trr(ns)VF(V)

FRDCies(pF)

4.5 to 8  

4.5 to 22

4.5 to 22

TBD

4.5 to 22

18 to 43

13 to 23

23

8 to 25

1.40 to 1.45

1.40 to 1.50

1.40 to 1.50

1.45, 1.50

1.40 to 1.50

1.35 to 1.45

1.45

1.45

1.65

RGTxxBM65D系列

RGTxxNS65D系列

RGTxxNL65D系列

RGSxxNL65D系列

RGTxxTM65D系列

RGTxxTS65D系列

RGSxxTS65D系列

RGSxxTS65E系列

RGSxxTSX2D系列

TO-252

TO-263S(LPDS)/TO-262

TO-263L(LPDL)

TO-263L(LPDL) 

TO-220NFM

TO-247N

TO-247N

TO-247N

TO-247N
注:封装按照JEDEC标准进行标识。(　)内表示ROHM封装。

“PrestoMOSTM”是ROHM Co., Ltd.的商标或注册商标。

☆

☆:开发中

恢复时间(trr)减少80%
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IGBT 产品阵容

功率元器件详细产品阵容

*VGS=10V  
注:封装按照JEDEC标准进行标识。(　)内表示ROHM封装，[　]内表示JIETA编号，〈　〉内表示GENERAL编号。

快速恢复超级结MOSFET PrestoMOSTM　R60xxJNｘ系列
型号 封装

R6004JND3
R6006JND3
R6007JND3
R6009JND3
R6004JNJ
R6006JNJ
R6007JNJ
R6009JNJ
R6012JNJ
R6018JNJ
R6020JNJ
R6020JNZ
R6025JNZ
R6030JNZ
R6050JNZ
R6004JNX
R6006JNX
R6007JNX
R6009JNX
R6012JNX
R6018JNX
R6020JNX
R6025JNX
R6030JNX
R6020JNZ4
R6025JNZ4
R6030JNZ4
R6042JNZ4
R6050JNZ4
R6070JNZ4

4
6
7
9
4
6
7
9

12
18
20
20
25
30
50

4
6
7
9

12
18
20
25
30
20
25
30
42
50
70

ID

(A)
RDS(on)(Ω)
VGS=15V

Qg(nC)
VGS=15V

trr
(ns)

VDSS

(V)

1.10
0.72
0.60
0.45
1.10
0.72
0.60
0.45
0.30
0.22
0.18
0.18
0.14
0.11
0.064
1.10
0.72
0.60
0.45
0.30
0.22
0.18
0.14
0.11
0.18
0.14
0.11
0.08
0.064
0.045

 10.5
 15.5
 17.5
 22
 10.5
 15.5
 17.5
 22
 28
 42
 45
 45
 57
 74
120
 10.5
 15.5
 17.5
 22
 28
 42
 45
 57
 74
 45
 57
 74
100
120
165

45
58
60
65
45
58
60
65
70
80
85
85
90

100
120

45
58
60
65
70
80
85
90

100
85
90

100
110
120
135

注:封装按照JEDEC标准进行标识。(　)内表示ROHM封装，[　]内表示JIETA编号，〈　〉内表示GENERAL编号。

600

600

600

600

600

TO-252〈DPAK〉

TO-263S(LPTS)[SC-83]〈D2PAK〉

(TO-3PF)

(TO-220FM)〈TO-220FP〉

TO-247AD(TO-247)

MOSFET 产品阵容
IGBT RGT系列/RGS系列

型号 封装

8
16

8
16
20
30
40
48

8
16
20
30
40
48
30
40
50
56

5
9

10
14
17
21
40
48
55
70
85
56
73
88
88

114
114

30
50
80

650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650

1200
1200
1200

4
8
4
8

10
15
20
25

4
8

10
15
20
25
15
20
25
30

3
5
6
8

10
13
20
25
30
40
50
30
40
50
50
75
75
15
25
40

4
8
4
8
8

15
20
20

4
8
8

15
20
20
15
20
25
25

4
8
8

15
20
20
20
20
20
20
30
30
30
30
50
50
75
15
25
40

40
42
40
42
42
55
58
58
40
42
42
55
58
58

115
93
95
95
40
42
42
55
58
58
58
58
58
58
54
98
98
98

113
113
109
157
182
198

4
8
4
8
8

15
20
20

4
8
8

15
20
20
15
20
25
25

4
8
8

15
20
20
20
20
20
20
30
30
30
30
50
50
75
15
25
40

220
450
220
450
610
780

1070
1400

220
450
610
780

1070
1400
TBD
TBD
TBD
TBD
220
450
610
780

1070
1400
1070
1400
1730
2210
2770

980
1240
1570
1570
2324
2324
1272
2095
2820

IC(A)

25℃

VCES

(V)
100℃

Cres(pF)

TypTyp
71
95
71
95

104
75
60
65
71
95

104
75
60
65
98

100
97
91
71
95

104
75
60
65
60
65
60
55
62

101
96
91
91
90
90

128
205
227

Typ
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.70
1.70
1.70
1.70
1.70

Typ
4
8
4
8

10
15
20
25

4
8

10
15
20
25
15
20
25
30

4
8

10
15
20
25
20
25
30
40
50
30
40
50
50
75
75
15
25
40

IC(A) IC(A) VCE(V) IF(A)

VCE(sat)(V) tf(ns)

Typ IF(A) IF(A)Typ
trr(ns)VF(V)

FRDCies(pF)

4.5
8   
4.5
8   
9   

13   
18   
22   

4.5
8   
9   

13   
18   
22   
TBD
TBD
TBD
TBD

4.5
8   
9   

13   
18   
22   
18   
22   
29   
36   
43   
13   
16   
23   
23   
23   
23   

8   
12   
25   

1.45
1.40
1.45
1.40
1.40
1.50
1.45
1.45
1.45
1.40
1.40
1.50
1.45
1.45
1.45
1.45
1.50
1.50
1.45
1.40
1.40
1.50
1.45
1.45
1.45
1.45
1.35
1.35
1.45
1.45
1.45
1.45
1.45
1.45
1.45
1.65
1.65
1.65

RGT8BM65D
RGT16BM65D
RGT8NS65D
RGT16NS65D
RGT20NS65D
RGT30NS65D
RGT40NS65D
RGT50NS65D
RGT8NL65D
RGT16NL65D
RGT20NL65D
RGT30NL65D
RGT40NL65D
RGT50NL65D
RGS30NL65D
RGS40NL65D
RGS50NL65D
RGS60NL65D
RGT8TM65D
RGT16TM65D
RGT20TM65D
RGT30TM65D
RGT40TM65D
RGT50TM65D
RGT40TS65D
RGT50TS65D
RGT60TS65D
RGT80TS65D
RGT00TS65D
RGS60TS65D
RGS80TS65D
RGS00TS65D
RGS00TS65E
RGSX5TS65D
RGSX5TS65E
RGS30TSX2D
RGS50TSX2D
RGS80TSX2D

4
8
4
8

10
15
20
25

4
8

10
15
20
25
15
20
25
30

4
8

10
15
20
25
20
25
30
40
50
30
40
50
50
75
75
15
25
40

30

30

30

30

30

30

30 30

30 30

30 30

30 30

30 30

TO-252

TO-263S(LPDS)/
TO-262

TO-263L
(LPDL)

TO-220NFM

TO-247N

注:封装按照JEDEC标准进行标识。(　)内表示ROHM封装。

☆
☆
☆
☆

☆:开发中

☆:开发中

40V、60V、100V耐压 MOSFET系列
型号

RF4G100BG
RF4L070BG
RQ7G080BG
RQ7L055BG
RQ3G150GN
RQ3G100GN
RQ3L090GN
RS1G300GN
RS1G180GN
RS1G120MN
RS1L180GN
RS1L120GN
RS1P600BE
RD3G07BBG
RD3G03BBG
RD3L07BBG
RD3L03BBG
RD3P08BBD
RD3P200SN
RJ1G12BGN
RJ1G08CGN
RJ1L12BGN
RJ1L06CGN
RJ1P12BBD
RSJ650N10
RSJ301N10
RX3G18BBG
RX3G07BBG
RX3L18BBG
RX3L07BBG

ID

(A)

  10
    7
    8
    5.5
  39
  27
  30
  80
  57
  34
  68
  36
  60
  70
  35
  70
  35
  80*
  20
120
  80
120
  80
120
  65
  30
180
  70
180
  70

40
60
40
60
40
40
60
40
40
40
60
60

100
40
40
60
60

100
100

40
40
60
60

100
100
100

40
40
60
60

VDSS

(V)
RDS(ON) Typ(mΩ)

VGS＝10V

10.9
21
12.7
23
  5.1
11
10.3
  1.9
  5
11.6
  4.2
  9.3
  7.5
  2.2
  4.7
  3.5
  8.9
  8.6
33
  1.38
  4.2
  2.1
  5.3
  3.8
  6.5
33
  1.0
  2.2
  1.4
  3.5

封装

(HUML2020L8) Single〈DFN2020-8S〉

(TSMT8)

(HSMT8)

(HSOP8 Single)

TO-252〈DPAK〉

TO-263AB(LPTL)

TO-263S(LPTS)[SC-83]〈D2PAK〉

TO-220AB

Qg(nC)
VGS=4.5V

    4.6
    4.6
    4.6
    4.6
  11.6
    4.3
  13
  28.6
  19.5*
    9.4*
  34
  14
  33*
  60
  19.8
  44
  14.5
  37*
  55*
165*
  15.7
175*
  27
  91.5*
260*
  60*
230
  60
170
  44

☆
☆
☆
☆

☆
☆
☆
☆
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IGBT 产品阵容

功率元器件详细产品阵容

*VGS=10V  
注:封装按照JEDEC标准进行标识。(　)内表示ROHM封装，[　]内表示JIETA编号，〈　〉内表示GENERAL编号。

快速恢复超级结MOSFET PrestoMOSTM　R60xxJNｘ系列
型号 封装

R6004JND3
R6006JND3
R6007JND3
R6009JND3
R6004JNJ
R6006JNJ
R6007JNJ
R6009JNJ
R6012JNJ
R6018JNJ
R6020JNJ
R6020JNZ
R6025JNZ
R6030JNZ
R6050JNZ
R6004JNX
R6006JNX
R6007JNX
R6009JNX
R6012JNX
R6018JNX
R6020JNX
R6025JNX
R6030JNX
R6020JNZ4
R6025JNZ4
R6030JNZ4
R6042JNZ4
R6050JNZ4
R6070JNZ4

4
6
7
9
4
6
7
9

12
18
20
20
25
30
50

4
6
7
9

12
18
20
25
30
20
25
30
42
50
70

ID

(A)
RDS(on)(Ω)
VGS=15V

Qg(nC)
VGS=15V

trr
(ns)

VDSS

(V)

1.10
0.72
0.60
0.45
1.10
0.72
0.60
0.45
0.30
0.22
0.18
0.18
0.14
0.11
0.064
1.10
0.72
0.60
0.45
0.30
0.22
0.18
0.14
0.11
0.18
0.14
0.11
0.08
0.064
0.045

 10.5
 15.5
 17.5
 22
 10.5
 15.5
 17.5
 22
 28
 42
 45
 45
 57
 74
120
 10.5
 15.5
 17.5
 22
 28
 42
 45
 57
 74
 45
 57
 74
100
120
165

45
58
60
65
45
58
60
65
70
80
85
85
90

100
120

45
58
60
65
70
80
85
90

100
85
90

100
110
120
135

注:封装按照JEDEC标准进行标识。(　)内表示ROHM封装，[　]内表示JIETA编号，〈　〉内表示GENERAL编号。

600

600

600

600

600

TO-252〈DPAK〉

TO-263S(LPTS)[SC-83]〈D2PAK〉

(TO-3PF)

(TO-220FM)〈TO-220FP〉

TO-247AD(TO-247)

MOSFET 产品阵容
IGBT RGT系列/RGS系列

型号 封装

8
16

8
16
20
30
40
48

8
16
20
30
40
48
30
40
50
56

5
9

10
14
17
21
40
48
55
70
85
56
73
88
88

114
114

30
50
80

650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650
650

1200
1200
1200

4
8
4
8

10
15
20
25

4
8

10
15
20
25
15
20
25
30

3
5
6
8

10
13
20
25
30
40
50
30
40
50
50
75
75
15
25
40

4
8
4
8
8

15
20
20

4
8
8

15
20
20
15
20
25
25

4
8
8

15
20
20
20
20
20
20
30
30
30
30
50
50
75
15
25
40

40
42
40
42
42
55
58
58
40
42
42
55
58
58

115
93
95
95
40
42
42
55
58
58
58
58
58
58
54
98
98
98

113
113
109
157
182
198

4
8
4
8
8

15
20
20

4
8
8

15
20
20
15
20
25
25

4
8
8

15
20
20
20
20
20
20
30
30
30
30
50
50
75
15
25
40

220
450
220
450
610
780

1070
1400

220
450
610
780

1070
1400
TBD
TBD
TBD
TBD
220
450
610
780

1070
1400
1070
1400
1730
2210
2770

980
1240
1570
1570
2324
2324
1272
2095
2820

IC(A)

25℃

VCES

(V)
100℃

Cres(pF)

TypTyp
71
95
71
95

104
75
60
65
71
95

104
75
60
65
98

100
97
91
71
95

104
75
60
65
60
65
60
55
62

101
96
91
91
90
90

128
205
227

Typ
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.65
1.70
1.70
1.70
1.70
1.70

Typ
4
8
4
8

10
15
20
25

4
8

10
15
20
25
15
20
25
30

4
8

10
15
20
25
20
25
30
40
50
30
40
50
50
75
75
15
25
40

IC(A) IC(A) VCE(V) IF(A)

VCE(sat)(V) tf(ns)

Typ IF(A) IF(A)Typ
trr(ns)VF(V)

FRDCies(pF)

4.5
8   
4.5
8   
9   

13   
18   
22   

4.5
8   
9   

13   
18   
22   
TBD
TBD
TBD
TBD

4.5
8   
9   

13   
18   
22   
18   
22   
29   
36   
43   
13   
16   
23   
23   
23   
23   

8   
12   
25   

1.45
1.40
1.45
1.40
1.40
1.50
1.45
1.45
1.45
1.40
1.40
1.50
1.45
1.45
1.45
1.45
1.50
1.50
1.45
1.40
1.40
1.50
1.45
1.45
1.45
1.45
1.35
1.35
1.45
1.45
1.45
1.45
1.45
1.45
1.45
1.65
1.65
1.65

RGT8BM65D
RGT16BM65D
RGT8NS65D
RGT16NS65D
RGT20NS65D
RGT30NS65D
RGT40NS65D
RGT50NS65D
RGT8NL65D
RGT16NL65D
RGT20NL65D
RGT30NL65D
RGT40NL65D
RGT50NL65D
RGS30NL65D
RGS40NL65D
RGS50NL65D
RGS60NL65D
RGT8TM65D
RGT16TM65D
RGT20TM65D
RGT30TM65D
RGT40TM65D
RGT50TM65D
RGT40TS65D
RGT50TS65D
RGT60TS65D
RGT80TS65D
RGT00TS65D
RGS60TS65D
RGS80TS65D
RGS00TS65D
RGS00TS65E
RGSX5TS65D
RGSX5TS65E
RGS30TSX2D
RGS50TSX2D
RGS80TSX2D

4
8
4
8

10
15
20
25

4
8

10
15
20
25
15
20
25
30

4
8

10
15
20
25
20
25
30
40
50
30
40
50
50
75
75
15
25
40

30

30

30

30

30

30

30 30

30 30

30 30

30 30

30 30

TO-252

TO-263S(LPDS)/
TO-262

TO-263L
(LPDL)

TO-220NFM

TO-247N

注:封装按照JEDEC标准进行标识。(　)内表示ROHM封装。

☆
☆
☆
☆

☆:开发中

☆:开发中

40V、60V、100V耐压 MOSFET系列
型号

RF4G100BG
RF4L070BG
RQ7G080BG
RQ7L055BG
RQ3G150GN
RQ3G100GN
RQ3L090GN
RS1G300GN
RS1G180GN
RS1G120MN
RS1L180GN
RS1L120GN
RS1P600BE
RD3G07BBG
RD3G03BBG
RD3L07BBG
RD3L03BBG
RD3P08BBD
RD3P200SN
RJ1G12BGN
RJ1G08CGN
RJ1L12BGN
RJ1L06CGN
RJ1P12BBD
RSJ650N10
RSJ301N10
RX3G18BBG
RX3G07BBG
RX3L18BBG
RX3L07BBG

ID

(A)

  10
    7
    8
    5.5
  39
  27
  30
  80
  57
  34
  68
  36
  60
  70
  35
  70
  35
  80*
  20
120
  80
120
  80
120
  65
  30
180
  70
180
  70

40
60
40
60
40
40
60
40
40
40
60
60

100
40
40
60
60

100
100

40
40
60
60

100
100
100

40
40
60
60

VDSS

(V)
RDS(ON) Typ(mΩ)

VGS＝10V

10.9
21
12.7
23
  5.1
11
10.3
  1.9
  5
11.6
  4.2
  9.3
  7.5
  2.2
  4.7
  3.5
  8.9
  8.6
33
  1.38
  4.2
  2.1
  5.3
  3.8
  6.5
33
  1.0
  2.2
  1.4
  3.5

封装

(HUML2020L8) Single〈DFN2020-8S〉

(TSMT8)

(HSMT8)

(HSOP8 Single)

TO-252〈DPAK〉

TO-263AB(LPTL)

TO-263S(LPTS)[SC-83]〈D2PAK〉

TO-220AB

Qg(nC)
VGS=4.5V

    4.6
    4.6
    4.6
    4.6
  11.6
    4.3
  13
  28.6
  19.5*
    9.4*
  34
  14
  33*
  60
  19.8
  44
  14.5
  37*
  55*
165*
  15.7
175*
  27
  91.5*
260*
  60*
230
  60
170
  44

☆
☆
☆
☆

☆
☆
☆
☆
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罗姆的分流电阻器可广泛用于从智能手机等移动终端到车载、工业设备等需要高可靠性的应用。通过采用新结构保证了高额定功率
的金属板分流电阻器GMR系列和采用长边电极结构的厚膜分流电阻器LTR系列适用于需要高可靠性的车载、工业设备类的电机应用。

分流电阻器
为驱动使用驱动段内置驱动器无法驱动的高功率电机，提供控制器＋功率段的组合方案。通过连接DC无刷电机可以轻松驱动
电机。

电机驱动解决方案板

分流低阻值产品阵容

2W时的表面温度比较 (Ta=25℃)

优化电极结构和
电阻体元件设计，
大幅降低发热

一般产品 (5025尺寸)

150°C at 2W

GMR50 (5025尺寸)

65°C at 2W

降低表面温度上升

表面温度
降低
约57％

对于工业设备领域的分流电阻器，为实现更高的安全性、稳定性和高可靠性而采取相应
对策已变得非常重要。罗姆的GMR系列通过优化散热设计，产品升温少，而且可以高精
度进行电流检测，有助于提高系统的可靠性。

电极的配置 

印刷电路板的
膨胀收缩带来的影响

 
 
接合部机械应力

大
接合部机械应力

小

MCR系列
(通用品)

LTR系列
长边电极

 
 

 

 
 

 

通过采用长边电极结构来缩短端子间距离，减轻对焊接接合部的机械应力。
相对于温度变化的接合可靠性大幅提高。

长 短

GMR50

GMR100

GMR320

5025
(2010)

型号 尺寸略称
mm(inch)

额定功率
(额定端子温度)

阻值容差 电阻温度系数*1

(ppm/℃)

4W (90˚C), 
3W (110˚C)

F (±1%)

F (±1%)

F (±1%)

0 to +25

±25

0 to +25

±20

0 to +25

±25

支持车载
AEC-Q200

YES

YES

YES

电阻值范围

5mΩ
10mΩ to 220mΩ (E24 series)*2

5mΩ
10mΩ to 220mΩ (E24 series)*2

5mΩ
10mΩ to 100mΩ (E24 series)*2

使用温度
(℃)

6432
(2512)

7W (70˚C), 
5W (110˚C)

7142
(2817)

10W (70˚C),
7W (110˚C)

*1:(+20℃ to +60℃) *2:每个电阻值的开发日程不同。请另行联系。

只需连接三相DC无刷电机，接通电源输入控制信号，即可轻松驱动电机。
备有通电方式为正弦波驱动、150度通电驱动、120度通电驱动的产品，120度通电驱动可根据电机输出，选择3种功率封装。

中电流输出

框图示例 板外观示例
RMS332ND-010 BM64300MUV-EVK-001

65ｍｍ×80ｍｍ 60ｍｍ×68ｍｍ

将AC/DC和电机驱动器搭载于一块板上，可以直接连接AC电源驱动DC无刷电机。
容易从AC电机替换为DC电机。

AC电源电机驱动用解决方案

框图示例(RMS338NA-005的示例) 板外观示例

RMS308NA-008

55ｍｍ×55ｍｍ

输入DC电压
(V)板型号

RMS332SD-011

RMS332SD-012

RMS332ND-010

RMS338ND-003

RMS335ND-007

RMS318ND-002

BM64300MUV-EVK-001

3个霍尔传感器

3个霍尔传感器

3个霍尔传感器

3个霍尔传感器

3个霍尔传感器

1个霍尔传感器

3个霍尔传感器

传感器类型 控制器IC

BD63001AMUV

BD63001AMUV

BD63001AMUV

BD6201xAFS

BD6201xAFS

BD63251MUV

BM64300MUV

最大输出电流*1

(A)

6*2

10*2

30*2

30*2

30*2

30*2

8*2

通电方法

三相120度

三相120度

三相120度

三相正弦波/三相150度

三相正弦波/三相150度

三相正弦波

三相正弦波

对应贴装MOS封装

SOP8

TO-252/TO-263/HSOP8

TO-220

TO-252/HSOP8

TO-220

TO-252/HSOP8

TO-252/HSOP8

6 to 18

15 to 28

15 to 28

15 to 28

15 to 28

15 to 28

28 to 63

*1:最大输出电流(此为参考电流。请在额定值的基础上降额设定)  *2:功率段使用分立式MOSFET产品，因此为MOSFET的电流能力。

输入AC电压
(V) 传感器类型

无传感器

3个霍尔传感器

1个霍尔传感器

板型号

RMS308NA-008

RMS338NA-005

RMS118NA-009

控制器IC

BD63242EFV

BD6201xAFS

BD61250MUV

最大输出电流*1

(A)

1.0  

4.0*3

4.0*3

电机类型

12V无传感器
三相无刷

高压单相
无刷

高压三相
无刷

对应贴装
MOS封装

ー

TO-252/TO-263

TO-252/TO-263

90 to 264

90 to 264

90 to 264

电机DC电压
(V)

10.4 to 13.2

127 to 373*2

127 to 373*2

*1:最大输出电流(此为参考电流。请在额定值的基础上降额设定)
*2:取决于输入AC电压  *3:功率段使用分立式MOSFET产品，因此为MOSFET的电流能力。

－65 to +170

LTR10

LTR18

LTR50

1220
(0508)

型号 尺寸略称
mm(inch)

额定功率
TC=70℃ 阻值容差 电阻温度系数

(ppm/℃)

0.5W
J (±5%)

F (±1%)

J (±5%)

F (±1%)

J (±5%)

F (±1%)

J (±5%)

F (±1%)

J (±5%)

F (±1%)

±150

±200
0 to 150

0 to 300
0 to 200
0 to 150

0 to 300
0 to 200
0 to 150

±100

  10mΩ to   18mΩ (E24 series)
  20mΩ to   47mΩ (E24 series)
  51mΩ to 470mΩ (E24 series)
510mΩ to        1Ω (E24 series)

  10mΩ to   18mΩ (E24 series)
  20mΩ to   47mΩ (E24 series)
  51mΩ to   91mΩ (E24 series)

  10mΩ to   18mΩ (E24 series)
  20mΩ to   47mΩ (E24 series)
  51mΩ to   91mΩ (E24 series)
100mΩ to 910mΩ (E24 series)

0 to 300
0 to 200
0 to 150

±100

电阻值

  47mΩ to     9.1Ω (E24 series)

100mΩ to 910mΩ (E24 series)
100mΩ to 200mΩ (E24 series)

0 to 100 220mΩ to 910mΩ (E24 series)

使用温度
(℃)

－55 to +155

1632
(0612) 1W

2550
(1020)

3264
(1225)

2W

2W

3W☆
LTR100

☆:开发中

支持车载
AEC-Q200

YES

YES

YES

YES

大功率金属板分流电阻器:GMR系列

大功率厚膜分流电阻器/长边电极型:LTR低阻值系列

提高系统的可靠性 GMR系列 提高接合可靠性 LTR系列

分流电阻器 产品阵容

Motor Driver Block
DC 12V/24V/48V

Hall
sensors

Hall signals

Speed
control

FG

Controller
IC

MOSFET

MOSFET

MOSFET

MOSFET

MOSFET

MOSFET

M

Regulator
GATE

DRIVER

GATE
DRIVER

GATE
DRIVER

Motor Driver BlockACDC Block

Hall
sensors

AC/DC
DC/DC

Speed
control

FG

Hall signals

AC

Controller
IC

MOSFET

MOSFET

MOSFET

MOSFET

MOSFET

MOSFET

M

GATE
DRIVER

GATE
DRIVER

GATE
DRIVER

通电方法

三相正弦波

单相正弦波

三相正弦波/
三相150度

额
定
功
率（

W
）

10.1 10 1000
电阻值（mΩ）

1

2

3

4

5

6

7

10

15

0.5

0.2

PMR系列

0
100

现有产品

开发中

UCR系列

PSR系列 

PML
系列

3W to 10W

GMR系列

LTR/LHR系列

低电阻 大功率金属板金属板

低电阻 长边
电极厚膜厚膜

低电阻 背面
贴装厚膜厚膜

4引
脚

封
装

超低
阻值 大功率金属板金属板

超低
阻值 金属板金属板 长边

电极
超低
阻值 金属板金属板

3W to 15W

25  ROHM GROUP  Motor Driver ROHM GROUP  Motor Driver  26



罗姆的分流电阻器可广泛用于从智能手机等移动终端到车载、工业设备等需要高可靠性的应用。通过采用新结构保证了高额定功率
的金属板分流电阻器GMR系列和采用长边电极结构的厚膜分流电阻器LTR系列适用于需要高可靠性的车载、工业设备类的电机应用。

分流电阻器
为驱动使用驱动段内置驱动器无法驱动的高功率电机，提供控制器＋功率段的组合方案。通过连接DC无刷电机可以轻松驱动
电机。

电机驱动解决方案板

分流低阻值产品阵容

2W时的表面温度比较 (Ta=25℃)

优化电极结构和
电阻体元件设计，
大幅降低发热

一般产品 (5025尺寸)

150°C at 2W

GMR50 (5025尺寸)

65°C at 2W

降低表面温度上升

表面温度
降低
约57％

对于工业设备领域的分流电阻器，为实现更高的安全性、稳定性和高可靠性而采取相应
对策已变得非常重要。罗姆的GMR系列通过优化散热设计，产品升温少，而且可以高精
度进行电流检测，有助于提高系统的可靠性。

电极的配置 

印刷电路板的
膨胀收缩带来的影响

 
 
接合部机械应力

大
接合部机械应力

小

MCR系列
(通用品)

LTR系列
长边电极

 
 

 

 
 

 

通过采用长边电极结构来缩短端子间距离，减轻对焊接接合部的机械应力。
相对于温度变化的接合可靠性大幅提高。

长 短

GMR50

GMR100

GMR320

5025
(2010)

型号 尺寸略称
mm(inch)

额定功率
(额定端子温度)

阻值容差 电阻温度系数*1

(ppm/℃)

4W (90˚C), 
3W (110˚C)

F (±1%)

F (±1%)

F (±1%)

0 to +25

±25

0 to +25

±20

0 to +25

±25

支持车载
AEC-Q200

YES

YES

YES

电阻值范围

5mΩ
10mΩ to 220mΩ (E24 series)*2

5mΩ
10mΩ to 220mΩ (E24 series)*2

5mΩ
10mΩ to 100mΩ (E24 series)*2

使用温度
(℃)

6432
(2512)

7W (70˚C), 
5W (110˚C)

7142
(2817)

10W (70˚C),
7W (110˚C)

*1:(+20℃ to +60℃) *2:每个电阻值的开发日程不同。请另行联系。

只需连接三相DC无刷电机，接通电源输入控制信号，即可轻松驱动电机。
备有通电方式为正弦波驱动、150度通电驱动、120度通电驱动的产品，120度通电驱动可根据电机输出，选择3种功率封装。

中电流输出

框图示例 板外观示例
RMS332ND-010 BM64300MUV-EVK-001

65ｍｍ×80ｍｍ 60ｍｍ×68ｍｍ

将AC/DC和电机驱动器搭载于一块板上，可以直接连接AC电源驱动DC无刷电机。
容易从AC电机替换为DC电机。

AC电源电机驱动用解决方案

框图示例(RMS338NA-005的示例) 板外观示例

RMS308NA-008

55ｍｍ×55ｍｍ

输入DC电压
(V)板型号

RMS332SD-011

RMS332SD-012

RMS332ND-010

RMS338ND-003

RMS335ND-007

RMS318ND-002

BM64300MUV-EVK-001

3个霍尔传感器

3个霍尔传感器

3个霍尔传感器

3个霍尔传感器

3个霍尔传感器

1个霍尔传感器

3个霍尔传感器

传感器类型 控制器IC

BD63001AMUV

BD63001AMUV

BD63001AMUV

BD6201xAFS

BD6201xAFS

BD63251MUV

BM64300MUV

最大输出电流*1

(A)

6*2

10*2

30*2

30*2

30*2

30*2

8*2

通电方法

三相120度

三相120度

三相120度

三相正弦波/三相150度

三相正弦波/三相150度

三相正弦波

三相正弦波

对应贴装MOS封装

SOP8

TO-252/TO-263/HSOP8

TO-220

TO-252/HSOP8

TO-220

TO-252/HSOP8

TO-252/HSOP8

6 to 18

15 to 28

15 to 28

15 to 28

15 to 28

15 to 28

28 to 63

*1:最大输出电流(此为参考电流。请在额定值的基础上降额设定)  *2:功率段使用分立式MOSFET产品，因此为MOSFET的电流能力。

输入AC电压
(V) 传感器类型

无传感器

3个霍尔传感器

1个霍尔传感器

板型号

RMS308NA-008

RMS338NA-005

RMS118NA-009

控制器IC

BD63242EFV

BD6201xAFS

BD61250MUV

最大输出电流*1

(A)

1.0  

4.0*3

4.0*3

电机类型

12V无传感器
三相无刷

高压单相
无刷

高压三相
无刷

对应贴装
MOS封装

ー

TO-252/TO-263

TO-252/TO-263

90 to 264

90 to 264

90 to 264

电机DC电压
(V)

10.4 to 13.2

127 to 373*2

127 to 373*2

*1:最大输出电流(此为参考电流。请在额定值的基础上降额设定)
*2:取决于输入AC电压  *3:功率段使用分立式MOSFET产品，因此为MOSFET的电流能力。

－65 to +170

LTR10

LTR18

LTR50

1220
(0508)

型号 尺寸略称
mm(inch)

额定功率
TC=70℃ 阻值容差 电阻温度系数

(ppm/℃)

0.5W
J (±5%)

F (±1%)

J (±5%)

F (±1%)

J (±5%)

F (±1%)

J (±5%)

F (±1%)

J (±5%)

F (±1%)

±150

±200
0 to 150

0 to 300
0 to 200
0 to 150

0 to 300
0 to 200
0 to 150

±100

  10mΩ to   18mΩ (E24 series)
  20mΩ to   47mΩ (E24 series)
  51mΩ to 470mΩ (E24 series)
510mΩ to        1Ω (E24 series)

  10mΩ to   18mΩ (E24 series)
  20mΩ to   47mΩ (E24 series)
  51mΩ to   91mΩ (E24 series)

  10mΩ to   18mΩ (E24 series)
  20mΩ to   47mΩ (E24 series)
  51mΩ to   91mΩ (E24 series)
100mΩ to 910mΩ (E24 series)

0 to 300
0 to 200
0 to 150

±100

电阻值

  47mΩ to     9.1Ω (E24 series)

100mΩ to 910mΩ (E24 series)
100mΩ to 200mΩ (E24 series)

0 to 100 220mΩ to 910mΩ (E24 series)

使用温度
(℃)

－55 to +155

1632
(0612) 1W

2550
(1020)

3264
(1225)

2W

2W

3W☆
LTR100

☆:开发中

支持车载
AEC-Q200

YES

YES

YES

YES

大功率金属板分流电阻器:GMR系列

大功率厚膜分流电阻器/长边电极型:LTR低阻值系列

提高系统的可靠性 GMR系列 提高接合可靠性 LTR系列

分流电阻器 产品阵容

Motor Driver Block
DC 12V/24V/48V

Hall
sensors

Hall signals

Speed
control

FG

Controller
IC

MOSFET

MOSFET

MOSFET

MOSFET

MOSFET

MOSFET

M

Regulator
GATE

DRIVER

GATE
DRIVER

GATE
DRIVER

Motor Driver BlockACDC Block

Hall
sensors

AC/DC
DC/DC

Speed
control

FG

Hall signals

AC

Controller
IC

MOSFET

MOSFET

MOSFET

MOSFET

MOSFET

MOSFET

M

GATE
DRIVER

GATE
DRIVER

GATE
DRIVER

通电方法

三相正弦波

单相正弦波

三相正弦波/
三相150度

额
定
功
率（

W
）

10.1 10 1000
电阻值（mΩ）

1

2

3

4

5

6

7

10

15

0.5

0.2

PMR系列

0
100

现有产品

开发中

UCR系列

PSR系列 

PML
系列

3W to 10W

GMR系列

LTR/LHR系列

低电阻 大功率金属板金属板

低电阻 长边
电极厚膜厚膜

低电阻 背面
贴装厚膜厚膜

4引
脚

封
装

超低
阻值 大功率金属板金属板

超低
阻值 金属板金属板 长边

电极
超低
阻值 金属板金属板

3W to 15W
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通过SPI通信，可对预驱动器输出电流、同时导通防止时间进行多级设定
可通过SPI通信进行以往由外部电阻调整的EMI特性优化和效率设定，减少调整部件，为ECU的小型化和设计效率的提升作出贡献。

BD16950EFV-C

步进电机要用于位置控制用途，因此需要高
精度的电机控制。为检测STALL，过去是使
用编码器等外接传感器来检测电机的位
置、角度、速度，而BD63800MUF-C可以通
过根据电机逆起电压检测STALL状态，向
MCU发送错误信号，防止电机发生误动作。

STALL检测功能(没有外接传感器也可监控电机状态) BD63800MUF-C

以下是1ch的一种使用方法。

MCU H-Bridge
Protection
(OCP, OVP, 

TSD and UVLO)
M

关于1ch的用途
(BD16912EFV-C)

MCU

8ch
Half Bridge
Driver

Power Save
Stop

Forward
Reverse

Brake
Error Flag

etc.

Serial I/O

Protection

M

M

M

M

M

M

M

Half Bridge

Half Bridge

Half Bridge

Half Bridge

Half Bridge

Half Bridge

Half Bridge

Half Bridge

(OCP, UCP,
OVP, TSD
and UVLO)

MCU
Power Save

Stop
Forward
Reverse

Brake
Error Flag

etc.

Serial I/O
Parallel I/O

6ch
Half Bridge
Driver

M

M

M

M

M

Half Bridge

Half Bridge

Half Bridge

Half Bridge

Half Bridge

Half Bridge

Protection
(OCP, UCP,
OVP, TSD
and UVLO)

以下是4ch(Half 8ch)的一种使用方法。
只要不是同时驱动5个以上电机，便可以用1个驱动器
驱动4～7个电机。

关于4ch(Half 8ch)的用途
(BD16938AEFV-C)

以下是3ch(Half 6ch)的一种使用方法。
只要不是同时驱动3个电机，便可以驱动4～5个电机。

关于3ch(Half 6ch)的用途
(BD16939AEFV-C)

车载用DC有刷电机驱动器 产品阵容
驱动器

BD16939AEFV-C

BD16938AEFV-C

BD16912EFV-C

3(Half 6ch)

4(Half 8ch)

1 Parallel
2 Inputs

SPI

SPI

OCP, UCP, OVP,
TSD, UVLO, TW

OCP, UCP, OVP,
TSD, UVLO, TW

OCP, UCP, OVP,
TSD, UVLO, TW

OCP, UCP, OVP,
TSD, UVLO, TW

OCP, OVP, TSD,
UVLO, TW

－40 to ＋125

－40 to ＋125

－40 to ＋125

6.3 to 32.0

6.3 to 32.0

6.0 to 18.0

40

40

40

1

1

3

HTSSOP-B28

HTSSOP-B20

HTSSOP-B20

型号 封装输出通道
(ch)

电机模式
设定信号*1 保护功能*2 工作温度

(℃)
电源电压

(V)
耐压
(V)

输出电流
(A) Error Flag

OCP, OVP, TW

*1:正转、反转、空转、制动器　*2:OCP:Over Current Protection, UCP:Under Current Protection, OVP:Over Valtage Protection, TSD:Thermal Shutdown, UVLO:Under Voltage Lock Out, TW:Thermal Warning

Grade 1

Grade 1

Grade 1

支持车载
AEC-Q100

车载用步进电机驱动器　产品阵容

车载用MOSFET 产品阵容(Nch)

车载用电机驱动器
DC有刷电机驱动器、步进电机驱动器

DC有刷电机驱动器(H桥驱动器)使用方法 BD16912EFV-C, BD16939AEFV-C, BD16938AEFV-C

型号 输出通道 ○的驱动条件
(◎为无驱动条件)1 2

◎

3

◎ ○ ○
◎ ○ ○ ○

4

可驱动电机个数

5 6 7
1ch

3ch(Half 6ch)
4ch(Half 8ch)

○不能同时驱动4个以上电机
○不能同时驱动5个以上电机

应用举例

HVAC Damper, Valve,
HUD Combiner, 
LD Projector, etc.

BD16912EFV-C
BD16939AEFV-C
BD16938AEFV-C

多通道DC有刷电机驱动器(H桥驱动器)是以1个控制信号(SPI通信)控制多个驱动器从而驱动电机的产品。
这种产品有助于减少信号线及元器件数量。

－40 to ＋125 HTSSOP-B24401(Half 2ch) 5.5 to 40.0 SPI Direct PWMBD16950EFV-C
*1:参考值　*2:可分31级进行设定　*3:正转、反转、空转、制动器　
*4:OCP:Over Current Protection, OVP:Over Valtage Protection, TSD:Thermal Shutdown, UVLO:Under Voltage Lock Out, TW:Thermal Warning, UVP:Under Voltage Protection of Drain Terminal

预驱动器(外接MOSFET:N+N)
型号 封装输出通道

(ch)
电机模式
设定信号*3 保护功能*4 工作温度

(℃)

Grade 1

支持车载
AEC-Q100

电源电压
(V)

1 to 31*2

输出电流*1

(mA)
速度控制
输入信号

耐压
(V) Error Flag

OCP, OVP, TSD,
UVLO, TW, UVP

OCP, OVP, TSD,
UVLO, TW, UVP

*1:输出转换速率 31级设定:输出电流1mA～31mA(1mA step) *2:同时导通防止时间 64级设定:防止时间 0.25µs～92µs

罗姆的车载用DC有刷电机驱动器为多通道规格，可以使用一个驱动器驱动多个电机。
还备有以大电流驱动电机所需要的预驱动器。
步进电机驱动器无需精确位置控制所需的外接位置传感器，可以减少周边零部件。

DC有刷电机 双向驱动

Low
Side

Gate IN

2

Current
Drive

High
Side 

Gate IN

2

Half Bridge
Pre Driver

M

FET

MCU
Slew Rate
Dead Time

Control 

Protection

Mode Set
S/R Set
D/T Set

Error Flag
etc.

Speed Control

SPI I/O

PWM IN

2

Brushed
DC Motor

DC有刷电机 单向驱动

Low
Side

Gate IN

2

Current
Drive

High
Side 

Gate IN

2

×2

×2

Brushed
DC Motor
×2

FET

Brushed
DC Motor
×2

M

M

Half Bridge
Pre Driver

Slew Rate
Dead Time

Control 

Protection

电磁阀驱动

Low
Side

Gate IN

2

Current
Drive

High
Side 

Gate IN

2

Half Bridge
Pre Driver

Slew Rate
Dead Time

Control 

Protection

×2

×2

Solenoido
×2

FET

Solenoido
×2

可独立控制最多4个电机和电磁阀
采用独立控制，适用于各种驱动系统。

BD16950EFV-C

型号 BVDSS

(V)
ID

(A) VGS=4.5V
封装

AG073DGS4

AG070DGS4

AG004DGD3 

AG086DGD3

AG087DGD3

40

40

40

40

40

ch

N

N

N

N

N

120

120

80

80

80

VGS=10V VGS=4.5VVGS=10V
RDS(ON) Typ (mΩ) RDS(ON) Max (mΩ)

1.8

2.2

2.5

3.5

4.5

  2.2

  3

  2.9

  4.3

  5.7

  2.3

  3

  3.3

  4.6

  6

  3

  4

  4

  5.9

  7.9

Qg(nC)
VGS=10V

  98

  80

105

  51

  36

Ciss(pF)

5500

4000

5800

2900

2000

HPLF5060

HPLF5060

TO-252

*1:脉宽tw<1ms、Duty20%的脉冲  *2:可选择Slow、FAST、Mix、Auto

驱动器
型号 电源电压

(V)
输出导通电阻

(Ω) 封装

BD63800MUF-C 6 to 28

耐压
(V)

40

输出电流(A)
[峰值电流(A)]

1.2
[1.35*1]

控制输入信号

CLK/SPI

驱动

1/32 0.75 VQFN32FBV050

DECAY

☆

☆
☆
☆
☆
☆

☆:开发中

☆:开发中

Grade １

支持车载
AEC-Q100

Control
控制
便利性

High
Reliability

高可靠性

Control
控制
便利性

Control
控制
便利性

☆

☆ ☆

Flag
 

CLK
 

MCU  

FET  

SPI
 

Stall 
Detection  

Stepping 
Motor
Driver 

监测电流过零时的逆起电压  
Sensor 

M

*2

1ch H-bridge Driver

Power Save
Stop

Forward
Reverse

Brake
Error Flag

etc.
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DC有刷电机驱动器
HVAC Damper & Door Mirror

BD16939AEFV-C(6ch Half＋SPI)
BD16938AEFV-C(8ch Half＋SPI)
BD16912EFV-C(1ch Full)

车身系统

DC有刷电机驱动器
Valve

BD16912EFV-C(1ch Full)

传动系统

步进电机驱动器
车身系统

LED Head Light adjustment

BD63800MUF-C

DC有刷电机驱动器
信息娱乐系统

HUD Combiner, LD Projector, etc

BD16912EFV-C(1ch Full)

DC有刷电机预驱动器
四轮扭矩分配系统

BD16950EFV-C(预驱动器)步进电机驱动器
HUD Window Shield

BD63800MUF-C

信息娱乐系统

DC有刷电机预驱动器
车身系统

Power Window, Power Seat, Sunroof, Rear-gate

BD16950EFV-C(预驱动器)

步进电机驱动器
Valve

BD63800MUF-C

传动系统

传动系统

通过外接部件设定(以往)
转换速率，同时ON防止设定电阻&Di

(每次变更FET需要进行调整、重新贴装)

通过SPI通信设定

10mA拉电流设定 上升沿

10mA灌电流设定 下降沿

输出电流驱动(下侧输出示例)

GLx电流 

GLx电压 

0A

0V
+10mA 

GLx电流 

GLx电压 

0A
0V

10mA 

  

①可通过SPI通信轻松简单地进行
多级设定

 

 ③内置逻辑固定电阻  

SH2 

GL2 

GL1 

GH1 

SH1 

GH2 

M 

BAT 

PGND 

GL1H 
GL2H 

GL1 
GL2 

SH1, SH2 

CP 

GH1 
GH2 

负电压钳位Di逻辑固定电阻

 
 

 

 

 

 

 

 

SH2 

GL2 

GL1 

GH1 

SH1 

GH2 

M 

BAT 

PGND 

GL1H 
GL2H 

GL1 
GL2 

SH1, SH2 

CP 

GH1 
GH2 

再生电流
限制电阻

栅极驱动段
预驱动器

栅极驱动段
预驱动器

② 内部元件采用浮动结构，实现负耐压(－4V)，
 无需再生电流限制电阻

① 输出电流驱动

转换速率*1

电流设定
(32step)

同时导通防止*2

时间设定
(64step)

☆:开发中



通过SPI通信，可对预驱动器输出电流、同时导通防止时间进行多级设定
可通过SPI通信进行以往由外部电阻调整的EMI特性优化和效率设定，减少调整部件，为ECU的小型化和设计效率的提升作出贡献。

BD16950EFV-C

步进电机要用于位置控制用途，因此需要高
精度的电机控制。为检测STALL，过去是使
用编码器等外接传感器来检测电机的位
置、角度、速度，而BD63800MUF-C可以通
过根据电机逆起电压检测STALL状态，向
MCU发送错误信号，防止电机发生误动作。

STALL检测功能(没有外接传感器也可监控电机状态) BD63800MUF-C

以下是1ch的一种使用方法。

MCU H-Bridge
Protection
(OCP, OVP, 

TSD and UVLO)
M

关于1ch的用途
(BD16912EFV-C)

MCU

8ch
Half Bridge
Driver

Power Save
Stop

Forward
Reverse

Brake
Error Flag

etc.

Serial I/O

Protection

M

M

M

M

M

M

M

Half Bridge

Half Bridge

Half Bridge

Half Bridge

Half Bridge

Half Bridge

Half Bridge

Half Bridge

(OCP, UCP,
OVP, TSD
and UVLO)

MCU
Power Save

Stop
Forward
Reverse

Brake
Error Flag

etc.

Serial I/O
Parallel I/O

6ch
Half Bridge
Driver

M

M

M

M

M

Half Bridge

Half Bridge

Half Bridge

Half Bridge

Half Bridge

Half Bridge

Protection
(OCP, UCP,
OVP, TSD
and UVLO)

以下是4ch(Half 8ch)的一种使用方法。
只要不是同时驱动5个以上电机，便可以用1个驱动器
驱动4～7个电机。

关于4ch(Half 8ch)的用途
(BD16938AEFV-C)

以下是3ch(Half 6ch)的一种使用方法。
只要不是同时驱动3个电机，便可以驱动4～5个电机。

关于3ch(Half 6ch)的用途
(BD16939AEFV-C)

车载用DC有刷电机驱动器 产品阵容
驱动器

BD16939AEFV-C

BD16938AEFV-C

BD16912EFV-C

3(Half 6ch)

4(Half 8ch)

1 Parallel
2 Inputs

SPI

SPI

OCP, UCP, OVP,
TSD, UVLO, TW

OCP, UCP, OVP,
TSD, UVLO, TW

OCP, UCP, OVP,
TSD, UVLO, TW

OCP, UCP, OVP,
TSD, UVLO, TW

OCP, OVP, TSD,
UVLO, TW

－40 to ＋125

－40 to ＋125

－40 to ＋125

6.3 to 32.0

6.3 to 32.0

6.0 to 18.0

40

40

40

1

1

3

HTSSOP-B28

HTSSOP-B20

HTSSOP-B20

型号 封装输出通道
(ch)

电机模式
设定信号*1 保护功能*2 工作温度

(℃)
电源电压

(V)
耐压
(V)

输出电流
(A) Error Flag

OCP, OVP, TW

*1:正转、反转、空转、制动器　*2:OCP:Over Current Protection, UCP:Under Current Protection, OVP:Over Valtage Protection, TSD:Thermal Shutdown, UVLO:Under Voltage Lock Out, TW:Thermal Warning

Grade 1

Grade 1

Grade 1

支持车载
AEC-Q100

车载用步进电机驱动器　产品阵容

车载用MOSFET 产品阵容(Nch)

车载用电机驱动器
DC有刷电机驱动器、步进电机驱动器

DC有刷电机驱动器(H桥驱动器)使用方法 BD16912EFV-C, BD16939AEFV-C, BD16938AEFV-C

型号 输出通道 ○的驱动条件
(◎为无驱动条件)1 2

◎

3

◎ ○ ○
◎ ○ ○ ○

4

可驱动电机个数

5 6 7
1ch

3ch(Half 6ch)
4ch(Half 8ch)

○不能同时驱动4个以上电机
○不能同时驱动5个以上电机

应用举例

HVAC Damper, Valve,
HUD Combiner, 
LD Projector, etc.

BD16912EFV-C
BD16939AEFV-C
BD16938AEFV-C

多通道DC有刷电机驱动器(H桥驱动器)是以1个控制信号(SPI通信)控制多个驱动器从而驱动电机的产品。
这种产品有助于减少信号线及元器件数量。

－40 to ＋125 HTSSOP-B24401(Half 2ch) 5.5 to 40.0 SPI Direct PWMBD16950EFV-C
*1:参考值　*2:可分31级进行设定　*3:正转、反转、空转、制动器　
*4:OCP:Over Current Protection, OVP:Over Valtage Protection, TSD:Thermal Shutdown, UVLO:Under Voltage Lock Out, TW:Thermal Warning, UVP:Under Voltage Protection of Drain Terminal

预驱动器(外接MOSFET:N+N)
型号 封装输出通道

(ch)
电机模式
设定信号*3 保护功能*4 工作温度

(℃)

Grade 1

支持车载
AEC-Q100

电源电压
(V)

1 to 31*2

输出电流*1

(mA)
速度控制
输入信号

耐压
(V) Error Flag

OCP, OVP, TSD,
UVLO, TW, UVP

OCP, OVP, TSD,
UVLO, TW, UVP

*1:输出转换速率 31级设定:输出电流1mA～31mA(1mA step) *2:同时导通防止时间 64级设定:防止时间 0.25µs～92µs

罗姆的车载用DC有刷电机驱动器为多通道规格，可以使用一个驱动器驱动多个电机。
还备有以大电流驱动电机所需要的预驱动器。
步进电机驱动器无需精确位置控制所需的外接位置传感器，可以减少周边零部件。

DC有刷电机 双向驱动

Low
Side

Gate IN

2

Current
Drive

High
Side 

Gate IN

2

Half Bridge
Pre Driver

M

FET

MCU
Slew Rate
Dead Time

Control 

Protection

Mode Set
S/R Set
D/T Set

Error Flag
etc.

Speed Control

SPI I/O

PWM IN

2

Brushed
DC Motor

DC有刷电机 单向驱动

Low
Side

Gate IN

2

Current
Drive

High
Side 

Gate IN

2

×2

×2

Brushed
DC Motor
×2

FET

Brushed
DC Motor
×2

M

M

Half Bridge
Pre Driver

Slew Rate
Dead Time

Control 

Protection

电磁阀驱动

Low
Side

Gate IN

2

Current
Drive

High
Side 

Gate IN

2

Half Bridge
Pre Driver

Slew Rate
Dead Time

Control 

Protection

×2

×2

Solenoido
×2

FET

Solenoido
×2

可独立控制最多4个电机和电磁阀
采用独立控制，适用于各种驱动系统。

BD16950EFV-C

型号 BVDSS

(V)
ID

(A) VGS=4.5V
封装

AG073DGS4

AG070DGS4

AG004DGD3 

AG086DGD3

AG087DGD3

40

40

40

40

40

ch

N

N

N

N

N

120

120

80

80

80

VGS=10V VGS=4.5VVGS=10V
RDS(ON) Typ (mΩ) RDS(ON) Max (mΩ)

1.8

2.2

2.5

3.5

4.5

  2.2

  3

  2.9

  4.3

  5.7

  2.3

  3

  3.3

  4.6

  6

  3

  4

  4

  5.9

  7.9

Qg(nC)
VGS=10V

  98

  80

105

  51

  36

Ciss(pF)

5500

4000

5800

2900

2000

HPLF5060

HPLF5060

TO-252

*1:脉宽tw<1ms、Duty20%的脉冲  *2:可选择Slow、FAST、Mix、Auto

驱动器
型号 电源电压

(V)
输出导通电阻

(Ω) 封装

BD63800MUF-C 6 to 28

耐压
(V)

40

输出电流(A)
[峰值电流(A)]

1.2
[1.35*1]

控制输入信号

CLK/SPI

驱动

1/32 0.75 VQFN32FBV050

DECAY

☆

☆
☆
☆
☆
☆

☆:开发中

☆:开发中

Grade １

支持车载
AEC-Q100

Control
控制
便利性

High
Reliability

高可靠性

Control
控制
便利性

Control
控制
便利性

☆

☆ ☆

Flag
 

CLK
 

MCU  

FET  

SPI
 

Stall 
Detection  

Stepping 
Motor
Driver 

监测电流过零时的逆起电压  
Sensor 

M

*2

1ch H-bridge Driver

Power Save
Stop

Forward
Reverse

Brake
Error Flag

etc.

ROHM GROUP  Motor Driver  2827  ROHM GROUP  Motor Driver

DC有刷电机驱动器
HVAC Damper & Door Mirror

BD16939AEFV-C(6ch Half＋SPI)
BD16938AEFV-C(8ch Half＋SPI)
BD16912EFV-C(1ch Full)

车身系统

DC有刷电机驱动器
Valve

BD16912EFV-C(1ch Full)

传动系统

步进电机驱动器
车身系统

LED Head Light adjustment

BD63800MUF-C

DC有刷电机驱动器
信息娱乐系统

HUD Combiner, LD Projector, etc

BD16912EFV-C(1ch Full)

DC有刷电机预驱动器
四轮扭矩分配系统

BD16950EFV-C(预驱动器)步进电机驱动器
HUD Window Shield

BD63800MUF-C

信息娱乐系统

DC有刷电机预驱动器
车身系统

Power Window, Power Seat, Sunroof, Rear-gate

BD16950EFV-C(预驱动器)

步进电机驱动器
Valve

BD63800MUF-C

传动系统

传动系统

通过外接部件设定(以往)
转换速率，同时ON防止设定电阻&Di

(每次变更FET需要进行调整、重新贴装)

通过SPI通信设定

10mA拉电流设定 上升沿

10mA灌电流设定 下降沿

输出电流驱动(下侧输出示例)

GLx电流 

GLx电压 

0A

0V
+10mA 

GLx电流 

GLx电压 

0A
0V

10mA 

  

①可通过SPI通信轻松简单地进行
多级设定

 

 ③内置逻辑固定电阻  

SH2 

GL2 

GL1 

GH1 

SH1 

GH2 

M 

BAT 

PGND 

GL1H 
GL2H 

GL1 
GL2 

SH1, SH2 

CP 

GH1 
GH2 

负电压钳位Di逻辑固定电阻

 
 

 

 

 

 

 

 

SH2 

GL2 

GL1 

GH1 

SH1 

GH2 

M 

BAT 

PGND 

GL1H 
GL2H 

GL1 
GL2 

SH1, SH2 

CP 

GH1 
GH2 

再生电流
限制电阻

栅极驱动段
预驱动器

栅极驱动段
预驱动器

② 内部元件采用浮动结构，实现负耐压(－4V)，
 无需再生电流限制电阻

① 输出电流驱动

转换速率*1

电流设定
(32step)

同时导通防止*2

时间设定
(64step)

☆:开发中



启动时序

从正空转状态启动的比较 (ISO7637-2 Pulse4 启动测试)

无传感器驱动 BD16852EFV-C

三相DC无刷电机驱动器备有霍尔传感器规格／驱动器／预驱动器等规格的以下4种产品。

三相DC无刷电机驱动器 可实现4种驱动规格

三相DC无刷电机驱动器 产品阵容

型号 封装

BD16805FV-M

BD63030EKV-C

电源电压
(V)

耐压
(V)

工作温度
(℃)

霍尔偏压
(V)

5.5

5.0

速度控制输入信号

DC/Dierect PWM

DC/Dierect PWM
(带转速反馈控制)

－40 to ＋110

－40 to ＋125

FG/AL*3

FG/AL

FG/AL*4

SSOP-B40

HTQFP64AV

60

50

8.0 to 
18.0

6.5 to 
18.0

通电
方式

正弦波

正弦波

传感器
类型

3个霍尔*1

3个霍尔*2

电机锁定
保护

0～30度范围
内进角固定

0～30度范围内
速度指令联动进角

进角设定

*1:仅支持霍尔元件   *2:还支持霍尔元件、霍尔IC   *3:FG :转速输出引脚，AL:警报信号输出引脚   *4:每个输出引脚通常输出FG信号，异常时输出AL信号

预驱动器(外接MOSFET:N+N)
支持车载
AEC-Q100

Grade 2

Grade 1

通过SPI通信，可对预驱动器输出电流、同时ON防止时间进行多级设定 BD16860AEKV-C

在过去，EMI特性的优化和效率是通过外接部件进行调整，通过使用SPI通信来设定栅极驱动器电流能力，有助于减少外接调整部件，以实现
ECU的小型化并提高设计效率。

车载用电机驱动器
三相DC无刷电机驱动器、三相栅极驱动器
罗姆的车载用三相DC无刷电机驱动器除霍尔传感器规格、无传感器规格外，
还备有栅极驱动器，可对应各种规格。

对于无传感器规格的电机驱动器，启动时间是最重要的特性之一。
BD16852EFV-C的启动时序是在判定电机的初始状态后，转入可靠的启动方法。
从正空转状态启动的比较结果显示，启动测试中的启动时间可比其他公司产品缩短约80%。

从停止状态启动的比较

(BD63030EKV-C)
量产中霍尔传感器驱动 三相预驱动器

MCU

Speed
Control

Flag

Feed
back

180°
Commu
-tation

Comp.x3

Hall Output Voltage Sense

Hall Sensor
or Hall IC

6

Gate

M

FET3phase
Hall Sensor
Pre-driver

MCU

Speed
Control

FG

AL

3phase
Sensor-less
1chip Driver

DC 2.0A
Peak 3.2A

FET

120°
Commu
-tation

Output Voltage Sense

开发中

M

Comp.x3

无传感器驱动 三相驱动器
(BD16852EFV-C)

缓冲驱动 三相预驱动器(栅极驱动器)

MCU

Commu
-tation

6
6

SPI

Gate

3phase
Pre-buffer

Amp.x3
Comp.x3

Output Current Sense
Hall Output Voltage Sense

Hall Sensor
or Hall IC

M

FET

Gate

开发中

(BD16860AEKV-C)

(BD63035EFV-M)
量产中霍尔传感器驱动 三相1chip驱动器

FG
MCU

Speed
Control

3phase
Hall Sensor
1chip Driver

180°
Commu
-tation

Hall Output Voltage Sense

Hall Sensor
or Hall IC

M

FET
DC 1.5A

Peak 2.0A

Comp.x3

栅极驱动器(外接MOSFET:N+N)

BD16860AEKV-C 6输入 OCP, OVP, UVLO,
TSD, WDT －40 to ＋1255.5 to 4060 1.2 to 1,060*2 HTQFP64AV

型号 封装输入

up to 3.6*3

同时ON
防止时间(µs) 保护功能*4 工作温度

(℃)
电源电压

(V)
耐压
(Ｖ)

输出电流*1

(mA) 错误FLAG

OCP, OVP, 
UVLO, TSD

*1:参考值　*2:可分32级进行设定　*3:可分8级进行设定
*4:OCP:Over Current Protection, OVP:Over Voltage Protrction, UVLO:Under Voltage Lock Out, TSD:Thermal Shut Down,  WDT:Watch Dog timer

支持车载
AEC-Q100

☆

型号 封装

BD63035EFV-M

BD16852EFV-C

36

40

FG/AL*1

FG

FG/AL

传感器
类型

3个霍尔*2

无传感器

霍尔偏压
(V)

5

－

速度控制
输入信号

DC

DC

HTSSOP-B20

HTSSOP-B28

电机锁定
保护

电流限制
功能

*1:FG:转速输出引脚， AL:警报信号输出引脚   *2:还支持霍尔元件、霍尔IC   *3:脉宽 tw≤1ms、Duty20%的脉冲   *4:电流限制设定上限值

驱动器

8.0 to 
28.0

5.5 to 
18.0

电源电压
(V)

耐压
(V)

1.5
[2.0*3]

2.0
[3.2*4]

输出电流(A)
[峰值电流(A)]

正弦波

120°

通电
方式

支持车载
AEC-Q100

Grade 2

Grade 1

工作温度
(℃)

－40 to ＋105

－40 to ＋125☆

其他公司产品

电源瞬停后重启时，启动前也要经过固有的强制换相周期
(启动时间t1)

电源OFF 电源ON
10ms/div

正转 空转 强制换相启动

启动时间t1

120°通电驱动

电源
电压

U相
电压

V相
电压
W相
电压

罗姆产品

重启时判定正空转(正常检测到感应电压)后立即启动
(启动时间t2)

电源OFF 电源ON
10ms/div

启动时间t2

正转 空转 120°通电驱动

其他公司产品

先实施一定时间的强制换相(2次一相励磁)，
再转入120°通电驱动(启动时间t3)

10ms/div
电源ON

停止 强制换相启动

启动时间t3

120°通电驱动

电源
电压

U相
电压

V相
电压
W相
电压

罗姆产品

在强制换相期间检测到感应电压后，
立即转入120°通电驱动(启动时间t4)

10ms/div

启动时间t4

停止 120°通电驱动

电源ON

初始状态判定+
制动器测试

强制换相启动

Control
控制
便利性

Control
控制
便利性

Control
控制
便利性

☆:开发中

☆:开发中

Grade 1

车载用MOSFET 产品阵容(Nch)
型号 BVDSS

(V)
ID

(A) VGS=4.5V
封装

AG073DGS4

AG070DGS4

AG004DGD3 

AG086DGD3

AG087DGD3

40

40

40

40

40

ch

N

N

N

N

N

120

120

80

80

80

VGS=10V VGS=4.5VVGS=10V
RDS(ON) Typ(mΩ) RDS(ON) Max(mΩ)

1.8

2.2

2.5

3.5

4.5

  2.2

  3

  2.9

  4.3

  5.7

  2.3

  3

  3.3

  4.6

  6

  3

  4

  4

  5.9

  7.9

Qg(nC)
VGS=10V

  98

  80

105

  51

  36

Ciss(pF)

5500

4000

5800

2900

2000

HPLF5060

HPLF5060

TO-252

☆
☆
☆
☆
☆

☆:开发中

☆:开发中

ROHM GROUP  Motor Driver  3029  ROHM GROUP  Motor Driver

三相DC无刷电机驱动器
车身系统

HVAC Blower & Battery Cooling Fan

BD16805FV-M(预驱动器)
BD63030EKV-C(预驱动器)

三相DC无刷电机驱动器
Seat Fan

BD63035EFV-M(驱动器)

车身系统

三相栅极驱动器
传动系统

Integrated Starter Generator etc.

☆BD16860AEKV-C(栅极驱动器)

三相DC无刷电机驱动器
传动系统

Electric Fuel Pump, Oil Pump, Water Pump

☆BD16852EFV-C(驱动器)

通过外接部件设定(以往) 通过SPI通信设定
转换速率，同时ON防止设定电阻&Di

(每次变更FET需要进行调整、重新贴装)

10mA拉电流设定 上升沿

10mA灌电流设定 下降沿

输出电流驱动(下侧输出示例)

0A

0V

0A
0V

负电压钳位Di逻辑固定电阻 ③ 内置逻辑固定电阻(430kΩ)

再生电流
限制电阻

② 内部元件采用浮动结构，实现负耐压(-5V)，
     无需再生电流限制电阻

GLx电流 

GLx电压 

+1A 

GLx电流 

GLx电压 

1A 

 

 

 

 

 

 

REG 

VSVH 

DVL 

DUL 

DWL 

DWH 

DUH 

VSUH 

DVH 

VSWH 

M 

VSUL 

VSVL 

VSWL 

VSUH 
VSVH 
VSWH 

VCPH 

DUH 
DVH 
DWH 

VSUL 
VSVL 
VSWL 

VCPL 

DUL 
DVL 
DWL 

① 输出电流驱动   

 

  
 

 

 

 

 

 

REG 

M 

VSVH 

DVL 

DUL 

DWL 

DWH 

DUH 

VSUH 

DVH 

VSWH 

VSUL 

VSVL 

VSWL 
VSUL 
VSVL 
VSWL 

VCPL 

DUL 
DVL 
DWL 

VSUH 
VSVH 
VSWH 

VCPH 

DUH 
DVH 
DWH 

转换速率
电流设定
(32step)

同时导通防止
时间设定
(8step)

栅极驱动段
预驱动器

栅极驱动段
预驱动器

①可通过SPI通
信轻松简单地
进行多级设定



启动时序

从正空转状态启动的比较 (ISO7637-2 Pulse4 启动测试)

无传感器驱动 BD16852EFV-C

三相DC无刷电机驱动器备有霍尔传感器规格／驱动器／预驱动器等规格的以下4种产品。

三相DC无刷电机驱动器 可实现4种驱动规格

三相DC无刷电机驱动器 产品阵容

型号 封装

BD16805FV-M

BD63030EKV-C

电源电压
(V)

耐压
(V)

工作温度
(℃)

霍尔偏压
(V)

5.5

5.0

速度控制输入信号

DC/Dierect PWM

DC/Dierect PWM
(带转速反馈控制)

－40 to ＋110

－40 to ＋125

FG/AL*3

FG/AL

FG/AL*4

SSOP-B40

HTQFP64AV

60

50

8.0 to 
18.0

6.5 to 
18.0

通电
方式

正弦波

正弦波

传感器
类型

3个霍尔*1

3个霍尔*2

电机锁定
保护

0～30度范围
内进角固定

0～30度范围内
速度指令联动进角

进角设定

*1:仅支持霍尔元件   *2:还支持霍尔元件、霍尔IC   *3:FG :转速输出引脚，AL:警报信号输出引脚   *4:每个输出引脚通常输出FG信号，异常时输出AL信号

预驱动器(外接MOSFET:N+N)
支持车载
AEC-Q100

Grade 2

Grade 1

通过SPI通信，可对预驱动器输出电流、同时ON防止时间进行多级设定 BD16860AEKV-C

在过去，EMI特性的优化和效率是通过外接部件进行调整，通过使用SPI通信来设定栅极驱动器电流能力，有助于减少外接调整部件，以实现
ECU的小型化并提高设计效率。

车载用电机驱动器
三相DC无刷电机驱动器、三相栅极驱动器
罗姆的车载用三相DC无刷电机驱动器除霍尔传感器规格、无传感器规格外，
还备有栅极驱动器，可对应各种规格。

对于无传感器规格的电机驱动器，启动时间是最重要的特性之一。
BD16852EFV-C的启动时序是在判定电机的初始状态后，转入可靠的启动方法。
从正空转状态启动的比较结果显示，启动测试中的启动时间可比其他公司产品缩短约80%。

从停止状态启动的比较

(BD63030EKV-C)
量产中霍尔传感器驱动 三相预驱动器

MCU

Speed
Control

Flag

Feed
back

180°
Commu
-tation

Comp.x3

Hall Output Voltage Sense

Hall Sensor
or Hall IC

6

Gate

M

FET3phase
Hall Sensor
Pre-driver

MCU

Speed
Control

FG

AL

3phase
Sensor-less
1chip Driver

DC 2.0A
Peak 3.2A

FET

120°
Commu
-tation

Output Voltage Sense

开发中

M

Comp.x3

无传感器驱动 三相驱动器
(BD16852EFV-C)

缓冲驱动 三相预驱动器(栅极驱动器)

MCU

Commu
-tation

6
6

SPI

Gate

3phase
Pre-buffer

Amp.x3
Comp.x3

Output Current Sense
Hall Output Voltage Sense

Hall Sensor
or Hall IC

M

FET

Gate

开发中

(BD16860AEKV-C)

(BD63035EFV-M)
量产中霍尔传感器驱动 三相1chip驱动器

FG
MCU

Speed
Control

3phase
Hall Sensor
1chip Driver

180°
Commu
-tation

Hall Output Voltage Sense

Hall Sensor
or Hall IC

M

FET
DC 1.5A

Peak 2.0A

Comp.x3

栅极驱动器(外接MOSFET:N+N)

BD16860AEKV-C 6输入 OCP, OVP, UVLO,
TSD, WDT －40 to ＋1255.5 to 4060 1.2 to 1,060*2 HTQFP64AV

型号 封装输入

up to 3.6*3

同时ON
防止时间(µs) 保护功能*4 工作温度

(℃)
电源电压

(V)
耐压
(Ｖ)

输出电流*1

(mA) 错误FLAG

OCP, OVP, 
UVLO, TSD

*1:参考值　*2:可分32级进行设定　*3:可分8级进行设定
*4:OCP:Over Current Protection, OVP:Over Voltage Protrction, UVLO:Under Voltage Lock Out, TSD:Thermal Shut Down,  WDT:Watch Dog timer

支持车载
AEC-Q100

☆

型号 封装

BD63035EFV-M

BD16852EFV-C

36

40

FG/AL*1

FG

FG/AL

传感器
类型

3个霍尔*2

无传感器

霍尔偏压
(V)

5

－

速度控制
输入信号

DC

DC

HTSSOP-B20

HTSSOP-B28

电机锁定
保护

电流限制
功能

*1:FG:转速输出引脚， AL:警报信号输出引脚   *2:还支持霍尔元件、霍尔IC   *3:脉宽 tw≤1ms、Duty20%的脉冲   *4:电流限制设定上限值

驱动器

8.0 to 
28.0

5.5 to 
18.0

电源电压
(V)

耐压
(V)

1.5
[2.0*3]

2.0
[3.2*4]

输出电流(A)
[峰值电流(A)]

正弦波

120°

通电
方式

支持车载
AEC-Q100

Grade 2

Grade 1

工作温度
(℃)

－40 to ＋105

－40 to ＋125☆

其他公司产品

电源瞬停后重启时，启动前也要经过固有的强制换相周期
(启动时间t1)

电源OFF 电源ON
10ms/div

正转 空转 强制换相启动

启动时间t1

120°通电驱动

电源
电压

U相
电压

V相
电压
W相
电压

罗姆产品

重启时判定正空转(正常检测到感应电压)后立即启动
(启动时间t2)

电源OFF 电源ON
10ms/div

启动时间t2

正转 空转 120°通电驱动

其他公司产品

先实施一定时间的强制换相(2次一相励磁)，
再转入120°通电驱动(启动时间t3)

10ms/div
电源ON

停止 强制换相启动

启动时间t3

120°通电驱动

电源
电压

U相
电压

V相
电压
W相
电压

罗姆产品

在强制换相期间检测到感应电压后，
立即转入120°通电驱动(启动时间t4)

10ms/div

启动时间t4

停止 120°通电驱动

电源ON

初始状态判定+
制动器测试

强制换相启动

Control
控制
便利性

Control
控制
便利性

Control
控制
便利性

☆:开发中

☆:开发中

Grade 1

车载用MOSFET 产品阵容(Nch)
型号 BVDSS

(V)
ID

(A) VGS=4.5V
封装

AG073DGS4

AG070DGS4

AG004DGD3 

AG086DGD3

AG087DGD3

40

40

40

40

40

ch

N

N

N

N

N

120

120

80

80

80

VGS=10V VGS=4.5VVGS=10V
RDS(ON) Typ(mΩ) RDS(ON) Max(mΩ)

1.8

2.2

2.5

3.5

4.5

  2.2

  3

  2.9

  4.3

  5.7

  2.3

  3

  3.3

  4.6

  6

  3

  4

  4

  5.9

  7.9

Qg(nC)
VGS=10V

  98

  80

105

  51

  36

Ciss(pF)

5500

4000

5800

2900

2000

HPLF5060

HPLF5060

TO-252

☆
☆
☆
☆
☆

☆:开发中

☆:开发中

ROHM GROUP  Motor Driver  3029  ROHM GROUP  Motor Driver

三相DC无刷电机驱动器
车身系统

HVAC Blower & Battery Cooling Fan

BD16805FV-M(预驱动器)
BD63030EKV-C(预驱动器)

三相DC无刷电机驱动器
Seat Fan

BD63035EFV-M(驱动器)

车身系统

三相栅极驱动器
传动系统

Integrated Starter Generator etc.

☆BD16860AEKV-C(栅极驱动器)

三相DC无刷电机驱动器
传动系统

Electric Fuel Pump, Oil Pump, Water Pump

☆BD16852EFV-C(驱动器)

通过外接部件设定(以往) 通过SPI通信设定
转换速率，同时ON防止设定电阻&Di

(每次变更FET需要进行调整、重新贴装)

10mA拉电流设定 上升沿

10mA灌电流设定 下降沿

输出电流驱动(下侧输出示例)

0A

0V

0A
0V

负电压钳位Di逻辑固定电阻 ③ 内置逻辑固定电阻(430kΩ)

再生电流
限制电阻

② 内部元件采用浮动结构，实现负耐压(-5V)，
     无需再生电流限制电阻

GLx电流 

GLx电压 

+1A 

GLx电流 

GLx电压 

1A 

 

 

 

 

 

 

REG 

VSVH 

DVL 

DUL 

DWL 

DWH 

DUH 

VSUH 

DVH 

VSWH 

M 

VSUL 

VSVL 

VSWL 

VSUH 
VSVH 
VSWH 

VCPH 

DUH 
DVH 
DWH 

VSUL 
VSVL 
VSWL 

VCPL 

DUL 
DVL 
DWL 

① 输出电流驱动   

 

  
 

 

 

 

 

 

REG 

M 

VSVH 

DVL 

DUL 

DWL 

DWH 

DUH 

VSUH 

DVH 

VSWH 

VSUL 

VSVL 

VSWL 
VSUL 
VSVL 
VSWL 

VCPL 

DUL 
DVL 
DWL 

VSUH 
VSVH 
VSWH 

VCPH 

DUH 
DVH 
DWH 

转换速率
电流设定
(32step)

同时导通防止
时间设定
(8step)

栅极驱动段
预驱动器

栅极驱动段
预驱动器

①可通过SPI通
信轻松简单地
进行多级设定



低电压驱动 DC电机驱动器 产品阵容

相机用镜头驱动器 产品阵容

5ch相机用系统镜头驱动器
型号 电源电压

(V)
驱动器输出
最大电流(A) AF Zoom Iris Shutter

输入I/F 封装
(mm)

各种执行机构的驱动示例(驱动电机、驱动方式、输出导通电阻(Ω))

BD6758KN 2.5 to 5.5 0.8 Parallel

恒流设定用
基准电压输出(V)

1.2
(±3%)

VQFN36
(6.2×6.2)H=0.95Max

STM(1、2ch)
FULL ON 1.2

DCM(3ch)
FULL ON 1.2

DCM or VCM(4ch)
FULL ON 1.2

VCM(5ch)
恒流 1.0e.g.

6ch相机用系统镜头驱动器
型号 电源电压

(V) 输入I/F 封装
(mm)

BD6373GW

驱动器输出
最大电流(A)

0.8

0.8

e.g.

e.g.

各种执行机构的驱动示例(驱动电机、驱动方式、输出导通电阻(Ω))
AF

STM(1、2ch)
FULL ON

1.2

Zoom
STM(3、4ch)

FULL ON
1.2

Iris
DCM or VCM(5ch)

FULL ON
1.2

BarrierShutter
VCM(6ch)
FULL ON

1.2
Parallel

UCSP75M2
(2.6×2.6)
H=0.85Max

VQFP48C
(9.0×9.0)
H=1.60Max

2.5 to 5.5

BD6753KV
STM(1、2ch)

FULL ON
1.2

STM(3、4ch)
FULL ON

1.2

DCM or VCM(5ch)
PWM(±3%)

1.2

VCM(6ch)
PWM(±3%)

1.2
4.5 to 10.5(1、2ch)
2.0 to 10.5(ch3 to 6)

Parallel
＋

Serial

－

－

恒流设定用
基准电压输出(V)

0.9
(±10%)

－

1ch/2ch低电压有刷电机驱动器
型号 通道数

(ch)
电源电压

(V)
驱动器输出
最大电流(A)

封装
(mm)

关闭时间
(ns)

开启时间
(ns)

200
(包括防止贯通的OFF时间80ns)

150
(包括防止贯通的OFF时间80ns)

150
(包括防止贯通的OFF时间80ns)

300
(包括防止贯通的OFF时间90ns)

200
(包括防止贯通的OFF时间80ns)

45
(包括防止贯通的OFF时间17ns)

200
(包括防止贯通的OFF时间80ns)

1000
(包括防止贯通的OFF时间800ns)

240
(包括防止贯通的OFF时间140ns)

250
(包括防止贯通的OFF时间80ns)

150
(包括防止贯通的OFF时间80ns)

HTSSOP-B20
(6.5×6.4)H=1.0Max

1.0

1.0

80

80

50

50

100

60

45

60

100

60

80

50

200
(包括防止贯通的OFF时间80ns)BD65492MUV

BD63565EFV

BD65491FV

BD65496MUV

BD6735FV

BD6376GUL

BD63572MUV

BD65494MUV

BD6736FV

BD63576NUX

BD63573NUV

BD65499MUV

2

2

1

1

2

1

2

1

1

1

1

1

VQFN024V4040
(4.0×4.0)H=1.0Max1.8 to 16.0

1.8 to 16.0

1.8 to 16.0

1.8 to 16.0

2.0 to 8.0

2.0 to 9.0

2.0 to 9.0

2.0 to 9.0

2.0 to 9.0

2.0 to 10.0

2.0 to 16.0

4.0 to 27.0

导通电阻
(Ω)

0.9

0.9

0.35

0.35

1.0

0.45

0.4

0.55

0.35

0.55

0.35

0.6

控制输入频率
(kHz)Max

500

500

500

500

100

200

1000

200

100

500

500

300

VCSP50L1
(1.6×1.6)H=0.55Max

1.2
Peak 4.0

SSOP-B16
(6.5×5.0)H=1.25Max

1.0
Peak 3.2

1.0
Peak 3.2

1.2
Peak 3.2

0.5
Peak 2.0

SSOP-B20
(6.5×6.4)H=1.25Max

VSON008X2020
(2×2)H=0.6

VSON010V3030
(3.0×3.0)H=1.0Max

VQFN028V5050
(5.0×5.0)H=1.0Max

1.0
Peak 2.5

VQFN016V3030
(3.0×3.0)H=1.0Max

1.2
Peak 5.0

1.0
Peak 2.5

VQFN20PV3535
(3.5×3.5)H=1.0

SSOP-B20
(6.5×6.4)H=1.25Max

VQFN024V4040
(4.0×4.0)H=1.0Max

支持μ-step的相机用系统镜头驱动器
型号 电源电压

(V)
驱动器输出
最大电流(A)

封装
(mm)

各种执行机构的驱动示例(驱动电机、驱动方式、输出导通电阻(Ω))
Zoom Iris

VCSP85H2
(2.6×2.6)
H=1.0Max

UCSP75M3
(3.0×3.0)
H=0.85Max

UCSP75M3
(3.1×3.1)
H=0.85Max

UQFN040V5050
(5.0×5.0)
H=1.00Max

UCSP75M3
(3.8×3.8)
H=0.85Max

STM:步进电机, DCM:DC 电机，VCM:音圈电机(各种执行机构的驱动示例为代表例，可探讨其他使用方法。)
输入I/F: 3线串联接口，μ-step分辨率:1024

－
BU24020GU 0.52.7 to 3.6(Logic)

2.7 to 5.5(Driver)

0.5/0.6BU24033GW
1.62 to 3.6(IO)

2.7 to 3.6(Logic)
2.7 to 5.5(Driver)

BU24035GW 0.5/0.62.7 to 3.6(Logic)
2.7 to 5.5(Driver)

BU24036MWV 0.5/0.62.7 to 3.6(Logic)
2.7 to 5.5(Driver)

BU24038GW 0.52.7 to 3.6(Logic)
2.7 to 5.5(Driver)

VCM(4ch)
FULL ON(PWM)

1.5

VCM(3ch)
FULL ON(PWM)

1.5

VCM(5ch)
FULL ON(PWM)

1.0

VCM(5ch)
FULL ON(PWM)/恒流

1.0

STM(3、4ch)
µ-step(class-D)

1.5

VCM(5ch)
FULL ON(PWM)/恒流

1.0

STM(3、4ch)
µ-step(class-D)

1.5

VCM(8ch)
FULL ON(PWM)

1.5

AF
STM(1、2ch)

µ-step(class-D)
1.5

STM(1、2ch)
µ-step(class-D)

1.5

STM(1、2ch)
µ-step(class-D)

1.5

STM(1、2ch)
µ-step(class-D)

1.5

STM(1、2ch)
µ-step(class-D)

1.5

STM(1、2ch)
µ-step(class-D)

1.5

STM(1、2ch)
µ-step(class-D)

2.0

STM(1、2ch)
µ-step(class-D)

2.0

STM(1、2ch)
µ-step(class-D)

1.5
STM(1、2ch)

µ-step(class-D)
1.5

STM(3、4ch)
µ-step(class-D)

1.5
DCM(3ch)

FULL ON(PWM)
1.5

DCM(5ch)
FULL ON(PWM＋Speed Control)

1.0

STM(3、4ch)
µ-step(class-D)

1.5

DCM(3ch)
FULL ON(PWM＋Speed Control)

1.5

DCM(5ch)
FULL ON(PWM＋Speed Control)

1.0

DCM(3ch)
FULL ON(PWM＋Speed Control)

1.5

DCM(5ch)
FULL ON(PWM＋Speed Control)

1.0

STM(5、6ch)
µ-step(class-D)

1.5

VCM(3ch)
FULL ON(PWM)

1.5

VCM(4ch)
FULL ON(PWM)

1.5

Shutter

－

－

VCM(6ch)
恒流
1.0

VCM(6ch)
恒流
1.0

VCM(6ch)
恒流
1.0

VCM(6ch)
恒流
1.0

VCM(6ch)
恒流
1.0

VCM(6ch)
恒流
1.0

VCM(9ch)
恒流
1.0

VCM(9ch)
恒流
1.0

其他

－

－

DCM(4ch)
FULL ON(PWM)

1.5

－

VCM(4ch)
FULL ON(PWM)

1.5

－

VCM(4ch)
FULL ON(PWM)

1.5

－

DCM(7ch)
FULL ON(PWM)

1.5
DCM(7ch)

FULL ON(PWM)
1.5

STM(3、4ch)
µ-step(class-D)

1.5

STM(5、6ch)
µ-step(class-D)

1.5

e.g.
1

e.g.
2

e.g.
1

e.g.
2

e.g.
1

e.g.
2

e.g.
1

e.g.
2

e.g.
1

e.g.
2

监控摄像头

相机用镜头

手持式POS

1.0

1.0

调焦电机

光圈驱动电机

光圈

快门

变焦驱动电机

F1
F2

F3
1

2
3

4
5

60

7
8

9

镜头驱动器

转子

纸张传送
DC有刷电机驱动器
步进电机驱动器

DC有刷电机驱动器
步进电机驱动器

转子
DC有刷电机驱动器
步进电机驱动器

低电压驱动 DC电机驱动器 产品阵容 ▶P.32

低电压驱动 DC电机驱动器 产品阵容 ▶P.32

相机用镜头驱动器 产品阵容 ▶P.32

低电压驱动 DC电机驱动器 产品阵容 ▶P.32

相机用镜头驱动器 产品阵容 ▶P.32

▶P.09

▶P.11

▶P.09

▶P.11

▶P.09

▶P.11

建议用于低电压驱动产品的DC电机驱动器。
可驱动相机用镜头驱动器和系统镜头驱动器，以及监控摄像头、POS等低电压产品的电机。

低电压驱动 DC电机驱动器

31  ROHM GROUP  Motor Driver ROHM GROUP  Motor Driver  32



低电压驱动 DC电机驱动器 产品阵容

相机用镜头驱动器 产品阵容

5ch相机用系统镜头驱动器
型号 电源电压

(V)
驱动器输出
最大电流(A) AF Zoom Iris Shutter

输入I/F 封装
(mm)

各种执行机构的驱动示例(驱动电机、驱动方式、输出导通电阻(Ω))

BD6758KN 2.5 to 5.5 0.8 Parallel

恒流设定用
基准电压输出(V)

1.2
(±3%)

VQFN36
(6.2×6.2)H=0.95Max

STM(1、2ch)
FULL ON 1.2

DCM(3ch)
FULL ON 1.2

DCM or VCM(4ch)
FULL ON 1.2

VCM(5ch)
恒流 1.0e.g.

6ch相机用系统镜头驱动器
型号 电源电压

(V) 输入I/F 封装
(mm)

BD6373GW

驱动器输出
最大电流(A)

0.8

0.8

e.g.

e.g.

各种执行机构的驱动示例(驱动电机、驱动方式、输出导通电阻(Ω))
AF

STM(1、2ch)
FULL ON

1.2

Zoom
STM(3、4ch)

FULL ON
1.2

Iris
DCM or VCM(5ch)

FULL ON
1.2

BarrierShutter
VCM(6ch)
FULL ON

1.2
Parallel

UCSP75M2
(2.6×2.6)
H=0.85Max

VQFP48C
(9.0×9.0)
H=1.60Max

2.5 to 5.5

BD6753KV
STM(1、2ch)

FULL ON
1.2

STM(3、4ch)
FULL ON

1.2

DCM or VCM(5ch)
PWM(±3%)

1.2

VCM(6ch)
PWM(±3%)

1.2
4.5 to 10.5(1、2ch)
2.0 to 10.5(ch3 to 6)

Parallel
＋

Serial

－

－

恒流设定用
基准电压输出(V)

0.9
(±10%)

－

1ch/2ch低电压有刷电机驱动器
型号 通道数

(ch)
电源电压

(V)
驱动器输出
最大电流(A)

封装
(mm)

关闭时间
(ns)

开启时间
(ns)

200
(包括防止贯通的OFF时间80ns)

150
(包括防止贯通的OFF时间80ns)

150
(包括防止贯通的OFF时间80ns)

300
(包括防止贯通的OFF时间90ns)

200
(包括防止贯通的OFF时间80ns)

45
(包括防止贯通的OFF时间17ns)

200
(包括防止贯通的OFF时间80ns)

1000
(包括防止贯通的OFF时间800ns)

240
(包括防止贯通的OFF时间140ns)

250
(包括防止贯通的OFF时间80ns)

150
(包括防止贯通的OFF时间80ns)

HTSSOP-B20
(6.5×6.4)H=1.0Max

1.0

1.0

80

80

50

50

100

60

45

60

100

60

80

50

200
(包括防止贯通的OFF时间80ns)BD65492MUV

BD63565EFV

BD65491FV

BD65496MUV

BD6735FV

BD6376GUL

BD63572MUV

BD65494MUV

BD6736FV

BD63576NUX

BD63573NUV

BD65499MUV

2

2

1

1

2

1

2

1

1

1

1

1

VQFN024V4040
(4.0×4.0)H=1.0Max1.8 to 16.0

1.8 to 16.0

1.8 to 16.0

1.8 to 16.0

2.0 to 8.0

2.0 to 9.0

2.0 to 9.0

2.0 to 9.0

2.0 to 9.0

2.0 to 10.0

2.0 to 16.0

4.0 to 27.0

导通电阻
(Ω)

0.9

0.9

0.35

0.35

1.0

0.45

0.4

0.55

0.35

0.55

0.35

0.6

控制输入频率
(kHz)Max

500

500

500

500

100

200

1000

200

100

500

500

300

VCSP50L1
(1.6×1.6)H=0.55Max

1.2
Peak 4.0

SSOP-B16
(6.5×5.0)H=1.25Max

1.0
Peak 3.2

1.0
Peak 3.2

1.2
Peak 3.2

0.5
Peak 2.0

SSOP-B20
(6.5×6.4)H=1.25Max

VSON008X2020
(2×2)H=0.6

VSON010V3030
(3.0×3.0)H=1.0Max

VQFN028V5050
(5.0×5.0)H=1.0Max

1.0
Peak 2.5

VQFN016V3030
(3.0×3.0)H=1.0Max

1.2
Peak 5.0

1.0
Peak 2.5

VQFN20PV3535
(3.5×3.5)H=1.0

SSOP-B20
(6.5×6.4)H=1.25Max

VQFN024V4040
(4.0×4.0)H=1.0Max

支持μ-step的相机用系统镜头驱动器
型号 电源电压

(V)
驱动器输出
最大电流(A)

封装
(mm)

各种执行机构的驱动示例(驱动电机、驱动方式、输出导通电阻(Ω))
Zoom Iris

VCSP85H2
(2.6×2.6)
H=1.0Max

UCSP75M3
(3.0×3.0)
H=0.85Max

UCSP75M3
(3.1×3.1)
H=0.85Max

UQFN040V5050
(5.0×5.0)
H=1.00Max

UCSP75M3
(3.8×3.8)
H=0.85Max

STM:步进电机, DCM:DC 电机，VCM:音圈电机(各种执行机构的驱动示例为代表例，可探讨其他使用方法。)
输入I/F: 3线串联接口，μ-step分辨率:1024

－
BU24020GU 0.52.7 to 3.6(Logic)

2.7 to 5.5(Driver)

0.5/0.6BU24033GW
1.62 to 3.6(IO)

2.7 to 3.6(Logic)
2.7 to 5.5(Driver)

BU24035GW 0.5/0.62.7 to 3.6(Logic)
2.7 to 5.5(Driver)

BU24036MWV 0.5/0.62.7 to 3.6(Logic)
2.7 to 5.5(Driver)

BU24038GW 0.52.7 to 3.6(Logic)
2.7 to 5.5(Driver)

VCM(4ch)
FULL ON(PWM)

1.5

VCM(3ch)
FULL ON(PWM)

1.5

VCM(5ch)
FULL ON(PWM)

1.0

VCM(5ch)
FULL ON(PWM)/恒流

1.0

STM(3、4ch)
µ-step(class-D)

1.5

VCM(5ch)
FULL ON(PWM)/恒流

1.0

STM(3、4ch)
µ-step(class-D)

1.5

VCM(8ch)
FULL ON(PWM)

1.5

AF
STM(1、2ch)

µ-step(class-D)
1.5

STM(1、2ch)
µ-step(class-D)

1.5

STM(1、2ch)
µ-step(class-D)

1.5

STM(1、2ch)
µ-step(class-D)

1.5

STM(1、2ch)
µ-step(class-D)

1.5

STM(1、2ch)
µ-step(class-D)

1.5

STM(1、2ch)
µ-step(class-D)

2.0

STM(1、2ch)
µ-step(class-D)

2.0

STM(1、2ch)
µ-step(class-D)

1.5
STM(1、2ch)

µ-step(class-D)
1.5

STM(3、4ch)
µ-step(class-D)

1.5
DCM(3ch)

FULL ON(PWM)
1.5

DCM(5ch)
FULL ON(PWM＋Speed Control)

1.0

STM(3、4ch)
µ-step(class-D)

1.5

DCM(3ch)
FULL ON(PWM＋Speed Control)

1.5

DCM(5ch)
FULL ON(PWM＋Speed Control)

1.0

DCM(3ch)
FULL ON(PWM＋Speed Control)

1.5

DCM(5ch)
FULL ON(PWM＋Speed Control)

1.0

STM(5、6ch)
µ-step(class-D)

1.5

VCM(3ch)
FULL ON(PWM)

1.5

VCM(4ch)
FULL ON(PWM)

1.5

Shutter

－

－

VCM(6ch)
恒流
1.0

VCM(6ch)
恒流
1.0

VCM(6ch)
恒流
1.0

VCM(6ch)
恒流
1.0

VCM(6ch)
恒流
1.0

VCM(6ch)
恒流
1.0

VCM(9ch)
恒流
1.0

VCM(9ch)
恒流
1.0

其他

－

－

DCM(4ch)
FULL ON(PWM)

1.5

－

VCM(4ch)
FULL ON(PWM)

1.5

－

VCM(4ch)
FULL ON(PWM)

1.5

－

DCM(7ch)
FULL ON(PWM)

1.5
DCM(7ch)

FULL ON(PWM)
1.5

STM(3、4ch)
µ-step(class-D)

1.5

STM(5、6ch)
µ-step(class-D)

1.5

e.g.
1

e.g.
2

e.g.
1

e.g.
2

e.g.
1

e.g.
2

e.g.
1

e.g.
2

e.g.
1

e.g.
2

监控摄像头

相机用镜头

手持式POS

1.0

1.0

调焦电机

光圈驱动电机

光圈

快门

变焦驱动电机

F1
F2

F3
1

2
3

4
5

60

7
8

9

镜头驱动器

转子

纸张传送
DC有刷电机驱动器
步进电机驱动器

DC有刷电机驱动器
步进电机驱动器

转子
DC有刷电机驱动器
步进电机驱动器

低电压驱动 DC电机驱动器 产品阵容 ▶P.32

低电压驱动 DC电机驱动器 产品阵容 ▶P.32

相机用镜头驱动器 产品阵容 ▶P.32

低电压驱动 DC电机驱动器 产品阵容 ▶P.32

相机用镜头驱动器 产品阵容 ▶P.32

▶P.09

▶P.11

▶P.09

▶P.11

▶P.09

▶P.11

建议用于低电压驱动产品的DC电机驱动器。
可驱动相机用镜头驱动器和系统镜头驱动器，以及监控摄像头、POS等低电压产品的电机。

低电压驱动 DC电机驱动器
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空调

冰箱

吸尘器

洗衣机

应用选型
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高电压三相DC
无刷电机驱动器

IPM
(智能功率模块)

功率元器件

DC有刷电机驱动器

步进电机驱动器

功率元器件

压缩机

DC有刷电机驱动器

步进电机驱动器

风门

单相DC无刷电机驱动器

三相DC无刷电机驱动器

风扇

单相DC无刷电机驱动器

三相DC无刷电机驱动器

风扇

自动制冰

百叶窗/过滤网清洁

室内风扇

压缩机

DC有刷电机驱动器

单相DC无刷电机驱动器 

三相DC无刷电机驱动器

DC有刷电机驱动器

单相DC无刷电机驱动器

三相DC无刷电机驱动器

侧刷

三相DC无刷电机驱动器

栅极驱动器＋功率元器件

吸引

DC有刷电机驱动器

滑行

单相DC无刷电机驱动器 

三相DC无刷电机驱动器

高电压三相DC
无刷电机驱动器

热水泵

高电压三相DC
无刷电机驱动器

功率元器件

干燥风扇

IPM
(智能功率模块)

功率元器件

旋转槽

循环泵

▶P.19

高电压三相DC
无刷电机驱动器

▶P.19

▶P.11

▶P.09

DC有刷电机驱动器

步进电机驱动器

▶P.11

▶P.09

▶P.21

▶P.21

▶P.20

▶P.21

▶P.15

▶P.09

三相DC
无刷电机驱动器

▶P.15

▶P.13

▶P.09

▶P.13

▶P.13

▶P.15

▶P.19

单相DC无刷电机驱动器 

三相DC无刷电机驱动器

高电压三相DC
无刷电机驱动器

▶P.13

▶P.15

▶P.19

▶P.19

▶P.09

▶P.11

▶P.09

▶P.15

▶P.13

▶P.15 ▶P.17

▶P.17

▶P.17

▶P.15 ▶P.17

▶P.17

▶P.15 ▶P.17

▶P.17

▶P.13

▶P.20

▶P.21

▶P.21

室外风扇

旋转刷



空调

冰箱

吸尘器

洗衣机

应用选型
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高电压三相DC
无刷电机驱动器

IPM
(智能功率模块)

功率元器件

DC有刷电机驱动器

步进电机驱动器

功率元器件

压缩机

DC有刷电机驱动器

步进电机驱动器

风门

单相DC无刷电机驱动器

三相DC无刷电机驱动器

风扇

单相DC无刷电机驱动器

三相DC无刷电机驱动器

风扇

自动制冰

百叶窗/过滤网清洁

室内风扇

压缩机

DC有刷电机驱动器

单相DC无刷电机驱动器 

三相DC无刷电机驱动器

DC有刷电机驱动器

单相DC无刷电机驱动器

三相DC无刷电机驱动器

侧刷

三相DC无刷电机驱动器

栅极驱动器＋功率元器件

吸引

DC有刷电机驱动器

滑行

单相DC无刷电机驱动器 

三相DC无刷电机驱动器

高电压三相DC
无刷电机驱动器

热水泵

高电压三相DC
无刷电机驱动器

功率元器件

干燥风扇

IPM
(智能功率模块)

功率元器件

旋转槽

循环泵

▶P.19

高电压三相DC
无刷电机驱动器

▶P.19

▶P.11

▶P.09

DC有刷电机驱动器

步进电机驱动器

▶P.11

▶P.09

▶P.21

▶P.21

▶P.20

▶P.21

▶P.15

▶P.09

三相DC
无刷电机驱动器

▶P.15

▶P.13

▶P.09

▶P.13

▶P.13

▶P.15

▶P.19

单相DC无刷电机驱动器 

三相DC无刷电机驱动器

高电压三相DC
无刷电机驱动器

▶P.13

▶P.15

▶P.19

▶P.19

▶P.09

▶P.11

▶P.09

▶P.15

▶P.13

▶P.15 ▶P.17

▶P.17

▶P.17

▶P.15 ▶P.17

▶P.17

▶P.15 ▶P.17

▶P.17

▶P.13

▶P.20

▶P.21

▶P.21

室外风扇

旋转刷



打印机 热水器

电动工具 移动设备(AGV)

储水式 即热式

应用选型
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▶P.11

▶P.11

▶P.09

▶P.09

▶P.09

DC有刷电机驱动器

三相DC无刷电机驱动器

栅极驱动器＋功率元器件

托盘

DC有刷电机驱动器

纸张传送

纸张传送

三相DC
无刷电机驱动器

步进电机驱动器

三相DC无刷电机驱动器

步进电机驱动器

DC有刷电机驱动器

转子

▶P.15 ▶P.17
▶P.15 ▶P.17

▶P.15 ▶P.17

▶P.15 ▶P.17
IPM(智能功率模块)

功率元器件

▶P.21
▶P.21

▶P.21

三相DC无刷电机驱动器

栅极驱动器＋功率元器件

行走装置

高电压三相DC
无刷电机驱动器

循环泵

高电压三相DC
无刷电机驱动器

循环泵

▶P.15 ▶P.17

三相DC
无刷电机驱动器

▶P.15 ▶P.17三相DC
无刷电机驱动器

风扇

高电压三相DC
无刷电机驱动器

▶P.19

▶P.19

▶P.19▶P.20

室外风扇

墨盒

压缩机



打印机 热水器

电动工具 移动设备(AGV)

储水式 即热式

应用选型
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▶P.11

▶P.11

▶P.09

▶P.09

▶P.09

DC有刷电机驱动器

三相DC无刷电机驱动器

栅极驱动器＋功率元器件

托盘

DC有刷电机驱动器

纸张传送

纸张传送

三相DC
无刷电机驱动器

步进电机驱动器

三相DC无刷电机驱动器

步进电机驱动器

DC有刷电机驱动器

转子

▶P.15 ▶P.17
▶P.15 ▶P.17

▶P.15 ▶P.17

▶P.15 ▶P.17
IPM(智能功率模块)

功率元器件

▶P.21
▶P.21

▶P.21

三相DC无刷电机驱动器

栅极驱动器＋功率元器件

行走装置

高电压三相DC
无刷电机驱动器

循环泵

高电压三相DC
无刷电机驱动器

循环泵

▶P.15 ▶P.17

三相DC
无刷电机驱动器

▶P.15 ▶P.17三相DC
无刷电机驱动器

风扇

高电压三相DC
无刷电机驱动器

▶P.19

▶P.19

▶P.19▶P.20

室外风扇

墨盒

压缩机
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VQFN016V3030 VQFN024V4040 VQFN028V5050 VQFN36

VQFN040V6060

HTQFP64AV

SSOP-A54_36ASSOP-A54_23

VQFN封装

SOP封装

HSOP封装

HSOP封装
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－0.040.42

0.08

S

6 5 4

1 2 3

3.
8±

0.
2

1.
6±

0.
1

1.
6±

0.
1

2.0±0.1
(バリを含むMax 寸法3.25)

＋0.05
－0.040.13

8

7

14

1

6.
4±

0.
3

4.
4±

0.
2

5.0±0.2
(Max 5.35 include BURR)

0.
3M

in

0.15±0.1

0.
10

0.22±0.1

1.
15
±

0.
1

0.65
0.1

17

32

33

64

161

49

48

12
.0
±

0.
2

(4
.3

)

1PIN MARK

12.0±0.2

10
.0
±

0.
1

10.0±0.1
(4.3)

1.
25

1.25

0.
5±

0.
15

1.
0±

0.
2

S
－0.030.145＋0.05

0.
8±

0.
051.

0M
ax

0.
1±

0.
05

0.5

S0.08

M0.080.2－0.04
＋0.05

＋6°4° －4°

2 3 4

568

(Max 5.25 include BURR)

7

1

0.545 1PIN MARK

(3.2)

4.9±0.1

6.
0±

0.
2

(2
.4

)

1.
05
±

0.
2

3.
9±

0.
1

0.
65
±

0.
15

＋6°4°－4°

S

0.17 －0.03
＋0.05

1.
0M

ax
0.

85
±

0.
05 1.27

0.
08
±

0.
08 0.42－0.04

＋0.05
M0.08

S0.08

0.225

1.
0±

0.
2

(2
.4

)

1PIN MARK

0.
5±

0.
15

＋6°

5.0±0.1

(3.0)

6.
4±

0.
2

(Max 5.35(include BURR))

4°

4.
4±

0.
1

－4°
9

8

16

1
0.17－0.03
＋0.05

S

0.
08
±

0.
05

0.
85
±

0.
051.

0M
ax

0.65
S0.08

M0.08－0.040.22＋0.05

1PIN MARK

3.5±0.1

3.
5±

0.
1

1PIN MARK

5.0 ± 0.1

5.
0 

± 
0.

1

24

81
932

1625

17

C0.2

0.50.75

3.4 ± 0.1

0.
4 

± 
0.

1

3.
4 

± 
0.

1

0.25-0.04
+0.05

VQFN032V5050VQFN20PV3535

0.
02
＋

0.
03

－
0.

02

(0
.2

2)

S

S0.08

1.
0M

ax

C0.2
2.05±0.1

2.
05
±

0.
1

1 5
6

10
1115

16

20

0.
4±

0.
1

0.75
0.25＋0.05

－0.040.5

1.
0M

A
X

(0
.2

2)

0.
02

-0
.0

2
+0

.0
3

S

S0.08

S0.05

S

0.
02

+0
.0

3
−0

.0
20.
6M

A
X

(0
.1

2)

2.0±0.05

2.
0±

0.
05

1PIN MARK

0.25
+0.05
−0.0458

41

0.
3±

0.
1

1.5±0.1

1.5±0.1

0.5±0.1

0.
8±

0.
1

C0.25

S0.08

0.
6M

AX

(0
.1

2)

0.
02

+0
.0

3
-

0.
02

S

3.
0±

0.
1

2.0±0.1

1PIN MARK

5

1

8

4

0.25+0.05
-0.04

1.
4±

0.
1

C0.25

0.25

1.5±0.1
0.5

0.
3±

0.
1

3.0 ± 0.1

3.
0 

± 
0.

1

1PIN MARK

610

51

0.
4 

± 
0.

1

0.5C0.25
2.0 ± 0.1

1.
2 

± 
0.

1

0.5 0.25
+ 0.05
− 0.04

S

S0.08

0.
02

+ 
0.

03
− 

0.
020.

6M
A

X

(0
.1

2)

VSON008X2030 

VSON010X3030

VSON008X2020

HSOP-M28

4°－4°
＋6°

S

S0.1

22.0±0.2
(Max 22.35 include BURR)

11
.4

±
0.

2

14
.1

±
0.

3

23 15

141

4°+6°
-4°

0.27±0.1

0.
4M

in

1.
05

±
0.

1

2.
1±

0.
1

0.8

0.
1±

0.
1 0.38±0.1 0.1

36 28

271

22.0±0.2
(Max 22.35 include BURR)

14
.1

±
0.

3
11

.4
±

0.
2

0.
3

0.
3

3.
52

5
5.

65
0

0.
3

0.
3

2.
35

7.
50

4°
+6°
-4°

0.27±0.1

0.
4M

in

2.9±0.2

0.13

1.
6

2.
8±

0.
2

1.
1±

0.
05

0.
05
±

0.
05

＋
0.

2
－

0.
1

＋0.05
－0.03

0.42
＋0.05
－0.04

0.95

5 4

1 2 3

1.
25

M
ax

0.
2M

in

SSOP5

2.
1±

0.
1 1.

05
±

0.
1

0.38±0.1

0.
1±

0.
1

0.8 0.1



39  ROHM GROUP  Motor Driver ROHM GROUP  Motor Driver  40

HSDIP25VCHSDIP25HRP7
IPM封装Power封装

S0.08

7654321
0.8875

9.395±0.125
(Max 9.745 include BURR)

8.82±0.1
(6.5)

1.
01

7±
0.

2
8.

0±
0.

13

(7
.4
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1.905±0.1

0.
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±0
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0.1
3

4.5°

0.27－0.05
＋0.1
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＋5.5°
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0.73±0.1
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0.
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±

0.
05

IGBT封装

IGBT封装

MOSFET封装

MOSFET封装WL-CSP封装

MOSFET封装

MOSFET封装

电阻器 LTR系列

电阻器 GMR系列

A38±0.5

35±0.3
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±
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5

2.54±0.2

1.778±0.2
0.28

20×1.778(=35.56)

14×2.54(=35.56)

16－0.5

2－R1.6

8－0.6
4－C1.2

8

Specular surface 
finish

0.28

8

Type name
Lot No.
3Min
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5
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1.5±0.05
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5
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0.8 HEAT SINK SIDE
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DETAIL A

(0
～
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)

DETAIL B
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(2.656)

(1.2)
(2.756)

(1.
2)

A
38.0±0.5

35.0±0.3
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1.778±0.2
0.28

20×1.778(=35.56)

16－0.5

2－R1.6

8.0

Specular surface 
finish

2.54±0.2 14×2.54(=35.56)
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0.
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0.5
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)
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B
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0.4
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.2
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5
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HEAT SINK SIDE
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Type Name
Lot No.
3Min

IGBT/MOSFET封装 封装按照JEDEC标准进行标识。(　)内表示ROHM封装，[　]内表示JEITA编号，〈　〉内表示GENERAL编号。

(Unit : mm)封装一览

型号 尺寸略称
mm(inch) L W t b

GMR50 5025
(2010) 5.00±0.25 2.50±0.25 0.40±0.15 2.05±0.25

GMR100 6432
(2512) 6.40±0.25 3.20±0.25 0.40±0.15 2.75±0.25

GMR320 7142
(2817) 7.10±0.25 4.20±0.25 0.40±0.15 3.10±0.25

GMR50/100/320

10L0

外形尺寸 (单位：mm)

外形尺寸 (单位：mm)

型号 尺寸略称
mm(inch) L W t a b

LTR10 1220 (0508) 1.2±0.1 2.0±0.1 0.55±0.1 0.3±0.2 0.35±0.2

LTR18 1632 (0612) 1.6±0.1 3.2±0.1 0.58±0.1 0.5±0.2 0.5±0.2

LTR50 2550 (1020) 2.5±0.15 5.0±0.15 0.58±0.15 0.38±0.2 0.9±0.2

LTR100 3264 (1225) 3.2±0.15 6.4±0.15 0.55±0.15 0.4±0.25 1.13±0.25

LTR10 LHR18/LTR50 (有标记)
LTR18/LTR100 (无标记)

(正面)

b

a

L

a

b

b

b

W t

(背面)

(正面)

(背面)

b

a

L

a

b

b

b

W t

TO-252 TO-263S(LPDS) TO-263L(LPDL)

TO-262 TO-220NFM TO-247N

0.85
0.75

1.
0

6.
1

0.
8
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2.3

10
.0
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0.9
0.5
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 0 .6
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16.0 2.0
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10 4.5
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2.54
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13
.4

9

10.1

1.22

4.5
1.3

23
.5

2.70.62

0.76

(TSMT8) (HUML2020L8 Single)
〈DFN2020-8S〉

(HSMT8)

(SOP8)

TO-252*1〈DPAK〉

3.
3

3.3 0.8 2.6

0.
4

1.
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0.
35

0.
7

0.65 0.65 0.65

(1) (2) (3) (4)

(5)(6)(7)(8)

3
0.
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0.32 0.2

0.
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0.6

1.3

(1)

(7)(8)

(2)

(5)
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(4) (6)
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9

0.3
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5
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5
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0.3
0.650.65

0.250.650.6

0.
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1.
1
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(1)(2)(3)
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5 0.3
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3

－
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2

A
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0.27±0.03
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2
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＋
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3

－
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2
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－0.05
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＋

0.1
－
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2
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＋0.1
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1.27

0.20±0.05/-0.01

4.
2M

ax0.7
M

ax
0.

8±
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1

AM0.25

(HSOP8 Single) (HSOP8 Symmetry Dual)

TO-263AB(LPTL)TO-263S(LPTS)
[SC-83]〈D2PAK〉

4.9 3.78

1.27 0.32
1.0

0.25
0.61

5.
7

6.
0

0.
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4.
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10.1 4.5
1.3

0.4
2.7

1.24

5.08
0.78
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4.8
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257.

25
15

.1

1.
1
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5
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29
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4.5 1.3

0.4
2.7
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25
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1
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5
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2

9.
0
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0
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0

0.85 0.75

1.
0

6.
1

0.
8

6.6

(1) (3)

(2)
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2.3
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.0
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0.5

0.5
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7

TO-247AD(TO-247)(TO-3PF)

6.
17

φ3.6115.94
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19
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2.0
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0.6

2.41
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.0

7
20
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5

(TO-220FM)*2〈TO-220FP〉 TO-220AB
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(HUML2020L8 Dual)
〈DFN2020-8D〉
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注1：*1 卷带代码：TL1   注2：*2 封装代码：C7 G   注3：详细尺寸请参考规格书等。
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HSDIP25VCHSDIP25HRP7
IPM封装Power封装

S0.08

7654321
0.8875

9.395±0.125
(Max 9.745 include BURR)

8.82±0.1
(6.5)

1.
01

7±
0.

2
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13
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IGBT封装

IGBT封装

MOSFET封装

MOSFET封装WL-CSP封装

MOSFET封装

MOSFET封装

电阻器 LTR系列

电阻器 GMR系列

A38±0.5

35±0.3

24
±

0.
5

2.54±0.2

1.778±0.2
0.28

20×1.778(=35.56)

14×2.54(=35.56)

16－0.5

2－R1.6

8－0.6
4－C1.2

8

Specular surface 
finish

0.28

8

Type name
Lot No.
3Min
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5
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)
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±
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5
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.4±
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42

0.8 HEAT SINK SIDE

1.5Min

DETAIL A

(0
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5°
)

DETAIL B

2.5Min

(2.656)

(1.2)
(2.756)

(1.
2)

A
38.0±0.5

35.0±0.3
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±

0.
5

1.778±0.2
0.28

20×1.778(=35.56)

16－0.5

2－R1.6

8.0

Specular surface 
finish

2.54±0.2 14×2.54(=35.56)
8－0.6

4－C1.2

8.
0

0.28

9.
5±

0.
5

5.
5±

0.
5HEAT SINK SIDE

0.5
0.5 0.5

0.5

DETAIL  A DETAIL  B

(2.656)

(1.2)
(2.756)

(1
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)

3.5±0.25
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B

(3
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0.
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0.4
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0.
5
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±
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5
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0.5
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Type Name
Lot No.
3Min

IGBT/MOSFET封装 封装按照JEDEC标准进行标识。(　)内表示ROHM封装，[　]内表示JEITA编号，〈　〉内表示GENERAL编号。

(Unit : mm)封装一览

型号 尺寸略称
mm(inch) L W t b

GMR50 5025
(2010) 5.00±0.25 2.50±0.25 0.40±0.15 2.05±0.25

GMR100 6432
(2512) 6.40±0.25 3.20±0.25 0.40±0.15 2.75±0.25

GMR320 7142
(2817) 7.10±0.25 4.20±0.25 0.40±0.15 3.10±0.25

GMR50/100/320

10L0

外形尺寸 (单位：mm)

外形尺寸 (单位：mm)

型号 尺寸略称
mm(inch) L W t a b

LTR10 1220 (0508) 1.2±0.1 2.0±0.1 0.55±0.1 0.3±0.2 0.35±0.2

LTR18 1632 (0612) 1.6±0.1 3.2±0.1 0.58±0.1 0.5±0.2 0.5±0.2

LTR50 2550 (1020) 2.5±0.15 5.0±0.15 0.58±0.15 0.38±0.2 0.9±0.2

LTR100 3264 (1225) 3.2±0.15 6.4±0.15 0.55±0.15 0.4±0.25 1.13±0.25

LTR10 LHR18/LTR50 (有标记)
LTR18/LTR100 (无标记)

(正面)

b

a

L

a

b

b

b

W t

(背面)

(正面)

(背面)

b

a

L

a

b

b

b

W t

TO-252 TO-263S(LPDS) TO-263L(LPDL)

TO-262 TO-220NFM TO-247N

0.85
0.75

1.
0

6.
1

0.
8

6.6
5.2

2.3

10
.0

2.2
0.5

0.9
0.5

2.
9

1.2
1.2

3.1
5.45

 0 .6
2 .4

6.
0

4.
0

21
.0

20
.0

5.0
16.0 2.0

φ3.6

14
12

8

2.54 2.54

2.
3

3.2

2.6

10 4.5

0.62

2.8

0.76

1.02
1.12

15

5.08

2.54

1.30

13
.4

9

10.1

1.22

4.5
1.3

23
.5

2.70.62

0.76

(TSMT8) (HUML2020L8 Single)
〈DFN2020-8S〉

(HSMT8)

(SOP8)

TO-252*1〈DPAK〉

3.
3

3.3 0.8 2.6

0.
4

1.
85

0.
35

0.
7

0.65 0.65 0.65

(1) (2) (3) (4)

(5)(6)(7)(8)

3
0.

15

1.95
0.32 0.2

0.
15

0.6

1.3

(1)

(7)(8)

(2)

(5)

(3)

(4) (6)

0.
55

0.
9

0.3

0.
27

5
0.

27
5

0.65

0.3
0.650.65

0.250.650.6

0.
45

1.
1

1.3

(1)(2)(3)

0.
27

5 0.3
0.650.65

(5)(4)

(7)(8)

(6)

0.
8

1.0

0.
27

5

0.175

0.
6

0.175
0.25

HPLF5060

1.
0＋

0.
3

－
0.

2

A

3.62 to 4.41
4.35±0.2
4.9±0.1

0.27±0.03

3.2±0.1

2.1±0.1

6.
0±

0.
2

1.0
＋

0.
3

－
0.

2

1.0
＋0.1
－0.05

4.0
＋

0.1
－

0.
2

0.4
＋0.1
－0.05

1.27

0.20±0.05/-0.01

4.
2M

ax0.7
M

ax
0.

8±
0.

1

AM0.25

(HSOP8 Single) (HSOP8 Symmetry Dual)

TO-263AB(LPTL)TO-263S(LPTS)
[SC-83]〈D2PAK〉

4.9 3.78

1.27 0.32
1.0

0.25
0.61

5.
7

6.
0

0.
51

4.
09

10.1 4.5
1.3

0.4
2.7

1.24

5.08
0.78

8.9
4.8

5.
257.

25
15

.1

1.
1

1.
5

2.
29

10.1
4.5 1.3

0.4
2.7

1.24

5.08
0.78

8.9
4.8

5.
257.

25
13

.1

1.
1

1.
5

1.
2

9.
0

1.
0

3.
0

0.85 0.75

1.
0

6.
1

0.
8

6.6

(1) (3)

(2)
5.35

2.3

10
.0

2.3
0.5

0.5

2.
7

TO-247AD(TO-247)(TO-3PF)

6.
17

φ3.6115.94

4.
19

5.02
2.0

5.44

2.0

3.0

1.2
0.6

2.41
20

.0
7

20
.9

5

(TO-220FM)*2〈TO-220FP〉 TO-220AB

2.
75

10 2.54
4.7

φ3.18

1.2
1.3

0.8 0.5
2.75

3.
23

15
.8

7
13

.1

2.54
(1) (2) (3)

φ3.84
4.4410.16

2.54
5.08

2.5

1.27

0.5

0.8

15
.3

5
13

.7
2

8.
92

2.
8

3.
8 1.55

1.45

6.
45

φ3.615.5

2.0
0.75

5.5 3.0

4.
5

26
.5

10
.0

0.
44

16
.5

23
.0

3.
5

16
.5 14

.5
2.

0

2.
5

14
.8 4.0

2.0
3.3

0.9
0.86

5.455.45

(HUML2020L8 Dual)
〈DFN2020-8D〉

VCSP50L1 UCSP75M2 UCSP75M3 VCSP85H2
1PIN MARK

1.6±0.05

A

1PIN MARK

(Φ0.15)INDEX POST

S0.08

1.
6±

0.
05

2.
60
±

0.
1

2.60±0.1

0.
85

M
ax

0.
15
±

0.
07

S0.
55

M
ax

0.
1±

0.
05

S

S0.06

0.
3±

0.
1

P=
0.

4×
5B

0.3±0.1 P=0.4×5

0.
3±

0.
05

P
=0

.5
×

2

B
A

1
A
B
C

2 3

9-Φ0.25±0.05

(Φ0.15)INDEX POST
A B0.05

0.3±0.05 P=0.5×2

34-Φ0.22±0.05
A B0.05

1 2 3 4 5 6
A
B
C
D

F
E

1PIN MARK

3.
00
±

0.
05

3.00±0.05

S0.06

0.
85

M
ax

0.
15
±

0.
07

S

A

(Φ0.15)INDEX POST

0.
30
±

0.
05

P=
0.

4×
6B

0.30±0.05 P=0.4×6

40-Φ0.22±0.05
A B0.05

1 2 3 54 6 7
A
B
C
D

F
G

E

A

1PIN MARK

(Φ0.15)INDEX POST

S0.06

2.
60
±

0.
5

2.60±0.5

1.
0M

ax
0.

25
±

0.
1

S

0.
3±

0.
05

P=
0.

5×
4B

0.3±0.05 P=0.5×4

24-Φ0.30±0.05
A B0.05

1 2 3 4 5
A
B
C
D
E

10.1 4.5 1.3

2.7
0.76

1.24

5.08

2.54
0.62

1.
2

13
.1 9.

0
3.

0
1.

0 0~0.3

10.1

1.22

5.08
2.54

1

9
15

.1

2.
29

4.5
1.3

2.7

5

0.620.76

0~0.3

3.0
2.0

0.8

0.17
0.32

0.65

2.
8

2.
0

2.0

2.
02.

4

0~0.05

5.0
0.4 1.75

0.2

1.27

3.
9

6.
0

0.
4M

in

6.
0

0.41
1.27
4.9

5.
7

0.25
1.0

1.
29

0.
62

5

4.01

3.
47

5
0.

61

0.
155.0

0.
15

0~0.1

注1：*1 卷带代码：TL1   注2：*2 封装代码：C7 G   注3：详细尺寸请参考规格书等。
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型　号 页码 型　号 页码 型　号 页码 型　号 页码 型　号 页码

AG004DGD3

AG070DGS4

AG073DGS4

AG086DGD3

AG087DGD3

BD16805FV-M

BD16852EFV-C

BD16860AEKV-C

BD16912EFV-C

BD16938AEFV-C

BD16939AEFV-C

BD16950EFV-C

BD2310G

BD2320EFJ-LA

BD60223FP

BD61243FV

BD61245EFV

BD61248NUX

BD61250MUV

BD61251FV

BD62017AFS

BD62018AFS

BD62105AFVM

BD6210HFP

BD62110AEFJ

BD6211F

BD6211HFP

BD62120AEFJ

BD6212FP

BD6212HFP

BD62130AEFJ

BD6220F

BD62210AEFV

BD6221F

BD62220AEFV

BD62221MUV

BD6222FP

BD6222HFP

BD6225FP

BD6226FP

BD6230F

BD6231F

BD6231HFP

BD62321HFP

BD6232FP

BD6232HFP

BD6236FM

BD6236FP

BD6237FM

BD63001AMUV

BD63002AMUV

BD63003MUV

BD63005AMUV

BD63006MUV

BD63007MUV

BD63015EFV

BD63030EKV-C

BD63035EFV-M

BD63130AFM

BD63150AFM

BD63241FV

BD63242EFV

BD63251MUV

BD6326ANUX

BD63282EFV

BD63510AEFV

BD63511EFV

BD63520AEFV

BD63521EFV

P.28, P.30

P.28, P.30

P.28, P.30

P.28, P.30

P.28, P.30

P.30

P.30

P.30

P.28

P.28

P.28

P.28

P.22

P.22

P.12

P.14

P.14

P.14

P.14

P.14

P.20

P.20

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.16

P.16

P.16

P.16

P.16

P.16

P.18

P.30

P.30

P.5

P.5

P.18

P.18

P.18

P.18

P.18

P.12

P.12

P.12

P.12

BD63524AEFV

BD63525AEFV

BD63565EFV

BD63572MUV

BD63573NUV

BD63576NUX

BD63610AEFV

BD63620AEFV

BD63710AEFV

BD63715AEFV

BD63720AEFV

BD63725BEFV

BD63730EFV

BD63731EFV

BD6373GW

BD63740FM

BD6376GUL

BD63800MUF-C

BD63801EFV

BD6380EFV

BD6381EFV

BD6382EFV

BD6383EFV

BD6385EFV

BD63860EFV

BD6387EFV

BD6389FM

BD63910MUV

BD63920MUV

BD63940EFV

BD63960EFV

BD64220EFV

BD6422EFV

BD6423EFV

BD6425EFV

BD64350MUV

BD65491FV

BD65492MUV

BD65494MUV

BD65496MUV

BD65499MUV

BD67173NUX

BD6735FV

BD6736FV

BD6753KV

BD6758KN

BD67891MUV

BD68610EFV

BD68620EFV

BD68710EFV

BD68715EFV

BD68720EFV

BD69060GFT

BD6961F

BD6962FVM

BD6964F

BD6964FVM

BD6965NUX

BD6967FVM

BD6968FVM

BD6971FV

BD69730FV

BD69740FV

BD6981FVM

BD6982FVM

BD69830FV

BD6995FV

BH6766FVM

BM62300MUV

P.12

P.12

P.5, P.32

P.5, P.32

P.5, P.32

P.5, P.32

P.12

P.12

P.12

P.12

P.12

P.12

P.12

P.12

P.32

P.12

P.5, P.32

P.28

P.12

P.12

P.12

P.12

P.12

P.12

P.12

P.12

P.12

P.12

P.12

P.12

P.12

P.5

P.12

P.12

P.12

P.18

P.5, P.32

P.5, P.32

P.5, P.32

P.5, P.32

P.32

P.18

P.5, P.32

P.5, P.32

P.32

P.32

P.16

P.12

P.12

P.12

P.12

P.12

P.14

P.14

P.14

P.14

P.14

P.14

P.14

P.14

P.14

P.14

P.14

P.14

P.14

P.14

P.14

P.14

P.18

BM62350MUV

BM62351MUV

BM62380MUV

BM6241FS

BM6242FS

BM6243FS

BM6244FS

BM6245FS

BM6246FS

BM6247FS

BM6248FS

BM6249FS

BM63373S-VA

BM63373S-VC

BM63374S-VA

BM63374S-VC

BM63375S-VA

BM63375S-VC

BM63377S-VA

BM63377S-VC

BM63573S-VA

BM63573S-VC

BM63574S-VA

BM63574S-VC

BM63575S-VA

BM63575S-VC

BM63577S-VA

BM63577S-VC

BM64070MUV

BM64300MUV

BM64300MUV-EVK-001

BM65364S-VA

BM65364S-VC

BU24020GU

BU24033GW

BU24035GW

BU24036MWV

BU24038GW

BU6821G

BU6823G

BU69090NUX

BU6909AGFT

GMR100

GMR320

GMR50

HP8M31

HP8M51

HP8MA2

LTR10

LTR100

LTR18

LTR50

QH8K51

QH8KA1

QH8KA2

QH8KA3

QH8KB5

QH8KB6

QH8KC5

QH8KC6

QH8MA2

QH8MA3

QH8MA4

QH8MB5

QH8MC5

QS8M31

QS8M51

R6004JND3

R6004JNJ

P.18

P.18

P.18

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.18

P.18

P.26

P.20

P.20

P.32

P.32

P.32

P.32

P.32

P.20

P.20

P.14

P.14

P.25

P.25

P.25

P.14, P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.25

P.25

P.25

P.25

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.23

P.23

R6004JNX

R6006JND3

R6006JNJ

R6006JNX

R6007JND3

R6007JNJ

R6007JNX

R6009JND3

R6009JNJ

R6009JNX

R6012JNJ

R6012JNX

R6018JNJ

R6018JNX

R6020JNJ

R6020JNX

R6020JNZ

R6020JNZ4

R6025JNX

R6025JNZ

R6025JNZ4

R6030JNX

R6030JNZ

R6030JNZ4

R6042JNZ4

R6050JNZ

R6050JNZ4

R6070JNZ4

RD3G03BBG

RD3G07BBG

RD3L03BBG

RD3L07BBG

RD3P08BBD

RD3P200SN

RF4G100BG

RF4L070BG

RGS00TS65D

RGS00TS65E

RGS30NL65D

RGS30TSX2D

RGS40NL65D

RGS50NL65D

RGS50TSX2D

RGS60NL65D

RGS60TS65D

RGS80TS65D

RGS80TSX2D

RGSX5TS65D

RGSX5TS65E

RGT00TS65D

RGT16BM65D

RGT16NL65D

RGT16NS65D

RGT16TM65D

RGT20NL65D

RGT20NS65D

RGT20TM65D

RGT30NL65D

RGT30NS65D

RGT30TM65D

RGT40NL65D

RGT40NS65D

RGT40TM65D

RGT40TS65D

RGT50NL65D

RGT50NS65D

RGT50TM65D

RGT50TS65D

RGT60TS65D

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

RGT80TS65D

RGT8BM65D

RGT8NL65D

RGT8NS65D

RGT8TM65D

RJ1G08CGN

RJ1G12BGN

RJ1L06CGN

RJ1L12BGN

RJ1P12BBD

RMS118NA-009

RMS308NA-008

RMS318ND-002

RMS332ND-010

RMS332SD-011

RMS332SD-012

RMS335ND-007

RMS338NA-005

RMS338ND-003

RQ3G100GN

RQ3G150GN

RQ3L090GN

RQ7G080BG

RQ7L055BG

RS1G120MN

RS1G180GN

RS1G300GN

RS1L120GN

RS1L180GN

RS1P600BE

RSJ301N10

RSJ650N10

RX3G07BBG

RX3G18BBG

RX3L07BBG

RX3L18BBG

SH8K11

SH8K12

SH8K26

SH8K39

SH8K41

SH8K52

SH8KA1

SH8KA2

SH8KA4

SH8KA7

SH8KB6

SH8KB7

SH8KC6

SH8KC7

SH8M31

SH8M41

SH8M51

SH8MA2

SH8MA3

SH8MA4

SH8MB5

SH8MC5

UT6KB5

UT6KC5

UT6MA2

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.26

P.26

P.26

P.26

P.26

P.26

P.26

P.26

P.26

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

索引
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型　号 页码 型　号 页码 型　号 页码 型　号 页码 型　号 页码

AG004DGD3

AG070DGS4

AG073DGS4

AG086DGD3

AG087DGD3

BD16805FV-M

BD16852EFV-C

BD16860AEKV-C

BD16912EFV-C

BD16938AEFV-C

BD16939AEFV-C

BD16950EFV-C

BD2310G

BD2320EFJ-LA

BD60223FP

BD61243FV

BD61245EFV

BD61248NUX

BD61250MUV

BD61251FV

BD62017AFS

BD62018AFS

BD62105AFVM

BD6210HFP

BD62110AEFJ

BD6211F

BD6211HFP

BD62120AEFJ

BD6212FP

BD6212HFP

BD62130AEFJ

BD6220F

BD62210AEFV

BD6221F

BD62220AEFV

BD62221MUV

BD6222FP

BD6222HFP

BD6225FP

BD6226FP

BD6230F

BD6231F

BD6231HFP

BD62321HFP

BD6232FP

BD6232HFP

BD6236FM

BD6236FP

BD6237FM

BD63001AMUV

BD63002AMUV

BD63003MUV

BD63005AMUV

BD63006MUV

BD63007MUV

BD63015EFV

BD63030EKV-C

BD63035EFV-M

BD63130AFM

BD63150AFM

BD63241FV

BD63242EFV

BD63251MUV

BD6326ANUX

BD63282EFV

BD63510AEFV

BD63511EFV

BD63520AEFV

BD63521EFV

P.28, P.30

P.28, P.30

P.28, P.30

P.28, P.30

P.28, P.30

P.30

P.30

P.30

P.28

P.28

P.28

P.28

P.22

P.22

P.12

P.14

P.14

P.14

P.14

P.14

P.20

P.20

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.5

P.16

P.16

P.16

P.16

P.16

P.16

P.18

P.30

P.30

P.5

P.5

P.18

P.18

P.18

P.18

P.18

P.12

P.12

P.12

P.12

BD63524AEFV

BD63525AEFV

BD63565EFV

BD63572MUV

BD63573NUV

BD63576NUX

BD63610AEFV

BD63620AEFV

BD63710AEFV

BD63715AEFV

BD63720AEFV

BD63725BEFV

BD63730EFV

BD63731EFV

BD6373GW

BD63740FM

BD6376GUL

BD63800MUF-C

BD63801EFV

BD6380EFV

BD6381EFV

BD6382EFV

BD6383EFV

BD6385EFV

BD63860EFV

BD6387EFV

BD6389FM

BD63910MUV

BD63920MUV

BD63940EFV

BD63960EFV

BD64220EFV

BD6422EFV

BD6423EFV

BD6425EFV

BD64350MUV

BD65491FV

BD65492MUV

BD65494MUV

BD65496MUV

BD65499MUV

BD67173NUX

BD6735FV

BD6736FV

BD6753KV

BD6758KN

BD67891MUV

BD68610EFV

BD68620EFV

BD68710EFV

BD68715EFV

BD68720EFV

BD69060GFT

BD6961F

BD6962FVM

BD6964F

BD6964FVM

BD6965NUX

BD6967FVM

BD6968FVM

BD6971FV

BD69730FV

BD69740FV

BD6981FVM

BD6982FVM

BD69830FV

BD6995FV

BH6766FVM

BM62300MUV

P.12

P.12

P.5, P.32

P.5, P.32

P.5, P.32

P.5, P.32

P.12

P.12

P.12

P.12

P.12

P.12

P.12

P.12

P.32

P.12

P.5, P.32

P.28

P.12

P.12

P.12

P.12

P.12

P.12

P.12

P.12

P.12

P.12

P.12

P.12

P.12

P.5

P.12

P.12

P.12

P.18

P.5, P.32

P.5, P.32

P.5, P.32

P.5, P.32

P.32

P.18

P.5, P.32

P.5, P.32

P.32

P.32

P.16

P.12

P.12

P.12

P.12

P.12

P.14

P.14

P.14

P.14

P.14

P.14

P.14

P.14

P.14

P.14

P.14

P.14

P.14

P.14

P.14

P.14

P.18

BM62350MUV

BM62351MUV

BM62380MUV

BM6241FS

BM6242FS

BM6243FS

BM6244FS

BM6245FS

BM6246FS

BM6247FS

BM6248FS

BM6249FS

BM63373S-VA

BM63373S-VC

BM63374S-VA

BM63374S-VC

BM63375S-VA

BM63375S-VC

BM63377S-VA

BM63377S-VC

BM63573S-VA

BM63573S-VC

BM63574S-VA

BM63574S-VC

BM63575S-VA

BM63575S-VC

BM63577S-VA

BM63577S-VC

BM64070MUV

BM64300MUV

BM64300MUV-EVK-001

BM65364S-VA

BM65364S-VC

BU24020GU

BU24033GW

BU24035GW

BU24036MWV

BU24038GW

BU6821G

BU6823G

BU69090NUX

BU6909AGFT

GMR100

GMR320

GMR50

HP8M31

HP8M51

HP8MA2

LTR10

LTR100

LTR18

LTR50

QH8K51

QH8KA1

QH8KA2

QH8KA3

QH8KB5

QH8KB6

QH8KC5

QH8KC6

QH8MA2

QH8MA3

QH8MA4

QH8MB5

QH8MC5

QS8M31

QS8M51

R6004JND3

R6004JNJ

P.18

P.18

P.18

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.20

P.18

P.18

P.26

P.20

P.20

P.32

P.32

P.32

P.32

P.32

P.20

P.20

P.14

P.14

P.25

P.25

P.25

P.14, P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.25

P.25

P.25

P.25

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.23

P.23

R6004JNX

R6006JND3

R6006JNJ

R6006JNX

R6007JND3

R6007JNJ

R6007JNX

R6009JND3

R6009JNJ

R6009JNX

R6012JNJ

R6012JNX

R6018JNJ

R6018JNX

R6020JNJ

R6020JNX

R6020JNZ

R6020JNZ4

R6025JNX

R6025JNZ

R6025JNZ4

R6030JNX

R6030JNZ

R6030JNZ4

R6042JNZ4

R6050JNZ

R6050JNZ4

R6070JNZ4

RD3G03BBG

RD3G07BBG

RD3L03BBG

RD3L07BBG

RD3P08BBD

RD3P200SN

RF4G100BG

RF4L070BG

RGS00TS65D

RGS00TS65E

RGS30NL65D

RGS30TSX2D

RGS40NL65D

RGS50NL65D

RGS50TSX2D

RGS60NL65D

RGS60TS65D

RGS80TS65D

RGS80TSX2D

RGSX5TS65D

RGSX5TS65E

RGT00TS65D

RGT16BM65D

RGT16NL65D

RGT16NS65D

RGT16TM65D

RGT20NL65D

RGT20NS65D

RGT20TM65D

RGT30NL65D

RGT30NS65D

RGT30TM65D

RGT40NL65D

RGT40NS65D

RGT40TM65D

RGT40TS65D

RGT50NL65D

RGT50NS65D

RGT50TM65D

RGT50TS65D

RGT60TS65D

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

RGT80TS65D

RGT8BM65D

RGT8NL65D

RGT8NS65D

RGT8TM65D

RJ1G08CGN

RJ1G12BGN

RJ1L06CGN

RJ1L12BGN

RJ1P12BBD

RMS118NA-009

RMS308NA-008

RMS318ND-002

RMS332ND-010

RMS332SD-011

RMS332SD-012

RMS335ND-007

RMS338NA-005

RMS338ND-003

RQ3G100GN

RQ3G150GN

RQ3L090GN

RQ7G080BG

RQ7L055BG

RS1G120MN

RS1G180GN

RS1G300GN

RS1L120GN

RS1L180GN

RS1P600BE

RSJ301N10

RSJ650N10

RX3G07BBG

RX3G18BBG

RX3L07BBG

RX3L18BBG

SH8K11

SH8K12

SH8K26

SH8K39

SH8K41

SH8K52

SH8KA1

SH8KA2

SH8KA4

SH8KA7

SH8KB6

SH8KB7

SH8KC6

SH8KC7

SH8M31

SH8M41

SH8M51

SH8MA2

SH8MA3

SH8MA4

SH8MB5

SH8MC5

UT6KB5

UT6KC5

UT6MA2

P.24

P.24

P.24

P.24

P.24

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.26

P.26

P.26

P.26

P.26

P.26

P.26

P.26

P.26

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.23

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.14, P.16, P.18

P.16, P.18

P.16, P.18

P.14, P.16, P.18
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